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Onsoz
Bu kilavuz, Topcon Precision Agriculture iiriiniiniin ¢alistirilmasi ve bakimi

hakkinda bilgi verir. Uriiniin giivenli ve giivenilir sekilde calistirilmasi i¢in dogru
kullanim ve servis 6nemlidir.

Uriinii kullanmadan dnce bu kilavuzu okumaya zaman ayirmaniz ¢ok énemlidir.

Bu kilavuzdaki bilgiler yayimlandig tarihte giinceldir. Sistem kiiclik degisiklikler
gosterebilir. Ureticinin dnceden haber vermeden sistemi yeniden tasarlama ve
gerektigi gibi degistirme hakki saklidir.

Sart ve Kosullar

Not: Liitfen bu Sart ve Kosullar1 dikkatle okuyun.

Genel

UYGULAMA - Topcon Precision Agriculture (TPA) veya TPA'nin bayilerinin birinden bu
tiriinii satin alarak bu Sart ve Kosullar1 kabul etmis olursunuz.

TELIF HAKKI - Bu kilavuzdaki tiim bilgilerin telif hakki ve fikri miilkiyeti TPA'ya aittir.
Tiim haklar saklidir. TPA'nin yazih izni olmadan bu kilavuzda yer alan grafik, icerik, bilgi veya
verileri kullanamaz, erisime acamaz, kopyalayamaz, saklayamaz, goriintiileyemez, bunlardan
yeni ¢aligmalar olusturamaz, satamaz, degistiremez, yaymlayamaz, dagitamaz veya ticlincii
sahislarin bunlara erisimine izin veremezsiniz ve bu bilgileri yalnizca {irlinliniiziin bakimi ve
calistirilmast i¢in kullanabilirsiniz. Bu kilavuzdaki bilgi ve veriler TPA'nin degerli bir varhigidir
ve Onemli Ol¢iide is giicli, zaman ve para harcanarak TPA'nin yaptig1 orijinal segimler,
koordinasyon ve diizenlemelerle gelistirilmistir.

TiCARI MARKALAR - ZYNX, PROSTEER, EAGLE, KEE Technologies, Topcon,
Topcon Positioning Systems ve Topcon Precision Agriculture, Topcon Group sirketlerinin ticari
markalar ya da tescilli ticari markalaridir. Microsoft ve Windows, Birlesik Devletler ve/veya
diger iilkelerde Microsoft Corporation'in ticari markalar1 veya tescili ticari markalaridir. Burada
ifade edilen iiriin ve sirket adlar ilgili sahiplerinin ticari markalar olabilir.

WEB SITESI VE DIiGER IFADELER - TPA veya bir diger Topcon Group sirketine ait
web sitesindeki veya herhangi bir reklamda ya da TPA literatiiriinde yer alan veya TPA'nin bir
calisan1 ya da bagimsiz yiiklenicisi tarafindan yapilan higbir ifade bu Sart ve Kosullar'1
degistiremez.

ONEMLI: GUVENLIK - Uriiniin uygunsuz kullanimi kisilerin 6liimiine veya yaralanmasina,
mala zarar gelmesine ve/veya iiriiniin arizalanmasina neden olabilir. Uriiniin onarmmi yalnizca
yetkili TPA servis merkezleri tarafindan gergeklestirilmelidir. Bu kilavuzda yer alan tiriiniin
uygun bigimde kullanimi amaciyla giivenlik uyarilarini ve talimatlarini dikkatle gézden
gecirmeli ve bunlara her zaman uymalisiniz.

Smirh Garanti

ELEKTRONIK VE MEKANIK BILESENLER -TPA, TPA tarafindan iiretilen elektronik
bilesenlerin bayiye gonderim tarihinden itibaren bir yil siireyle malzeme ve iscilik kusurlarindan
muaf oldugunu garanti eder. TPA, TPA tarafindan iiretilen tiim valf, hortum, kablo ve mekanik
parcalarin satin alma tarihinden itibaren 90 giin siireyle malzeme ve iscilik kusurlarindan muaf
oldugunu garanti eder.




IADE VE ONARIM - ilgili garanti siireleri icerisinde yukaridaki bilesenlerden kusurlu
bulunanlar onarim amaciyla TPA'ya gonderilebilir. TPA kusurlu parcayi ticretsiz olarak kisa
siirede onaracak veya degistirecek ve size geri gdnderecektir. Uriinle ilgili nakliye ve ellegleme
masrafini sizin 6demeniz gerekmektedir. Bilesenlerin yerinde sokiilmesi ve degistirilmesinden
kaynaklanan bilesen kalibrasyonu, is¢ilik ve seyahat harcamalari bu garanti poligesi kapsaminda
degildir. Yukarida bahsedilen garanti asagidaki durumlardan kaynaklanan hasarlari veya
arizalarn KAPSAMAZ:

(1) afet, kaza veya kotii kullanim

(i1) normal aginma ve yipranma

(i11) uygunsuz kullanim ve/veya bakim

(iv) lirlin lizerinde izinsiz modifikasyon ve/veya

(v) trliniin TPA tarafindan tedarik edilmeyen veya belirtilmeyen diger iiriinlerle birlikte
kullanilmasz.

Uriinle birlikte verilen yazilim iiriinle birlikte kullanilmak iizere lisanslanmistir ve parayla
satilmaz. Ayri bir son kullanici lisans sozlesmesi ("EULA") ile birlikte sunulan yazilimin
kullanimi, bu Sart ve Kosullar igerisinde aksi ifade edilmis olmasina bakilmaksizin gegerli
EULA"nin sinirh garanti ile ilgili hiikiimleri dahil olmak iizere bu belgedeki sart ve kosullara
tabi olacaktir.

GARANTI FERAGATNAMESI - YUKARIDAKI GARANTILER DISINDA,
GECERLI GARANTI KARTINDA, EKLERDE VEYA SON KULLANICI LISANS
SOZLESMESI, KILAVUZ, URUN VE ILGILI YAZILIMLA BIRLIKTE VERILEN
GARANTILER 'OLDUGU GIBI' SUNULUR. BASKA HICBIR GARANTI YOKTUR
VE TPA YASALARIN SAGLADIGI HAKLAR OLCUSUNDE KILAVUZ VE
URUNLE ILGILI OLARAK HER TURLU ZIMNI SART, KOSUL VE GARANTIYI
HARIC TUTAR (BUNLARA ZIMNI GARANTI VEYA TICARETE UYGUNLUK
VEYA BELIRLI BIR AMACA UYGUNLUGA ILISKIN GARANTILER
DAHILDIR). TPA; GNSS UYDULARININ CALISMASINDAN VE/VEYA GNSS
UYDU SINYALLERININ BULUNUP BULUNMADIGINDAN,
SUREKLILIGINDEN, DOGRULUGUNDAN VEYA BUTUNLUGUNDEN
SORUMLU DEGILDIR.

SORUMLULUK SINIRI VE TAZMINAT - TPA ve bayileri, yetkilileri ve temsilcileri bu
belgede yer alan teknik ya da editoryal hatalardan ve eksikliklerden veya bu materyal, iiriin ya
da beraberinde verilen yazilimin sunumu, performansi ya da kullanimindan kaynaklanan 6zel,
dolayli, ekonomik, rastlantisal veya bunlarin sonucunda meydana gelen zararlardan sorumlu
tutulamazlar (TPA'nin bu gibi olasi zararlardan haberdar edilmis oldugu durumlar buna
dahildir). Bu zararlar, zaman kaybi, veri kayb1 veya yok olmasi, kar, tasarruf ya da gelir kayb1
veya iiriinlin kayb1 veya zarar gérmesi gibi durumlar igerir ancak bunlarla smirh degildir. (a)
iiriinii ve/veya yazilimi bu kilavuzda ya da gecerli son kullanici lisans s6zlesmesinde
belirtilenlerden farkl bir sekilde kullanmaniz veya bakimini yapmanizdan ve (b) tiriinle ilgili
olarak ihmal, kusurlu hareket veya eksiklikten kaynaklanan tiim talep, eylem, dava, zarar, kayip,
sorumluluk ve masraflara karsi (avukat ticretleri dahil) TPA'y1 savunmali, TPA'nin zarar
gormeyecegine dair kefil olmali ve TPA'nin zarar gdrmemesini saglamalisiniz.

Her durumda, TPA'nin her tiirlii talep, kayip ve zarar konusunda (sdzlesme, tazminat veya diger
bir gerekceyle) size ve bagka sahislara karst sorumlulugu (TPA'nin tercihiyle) (a) lirliniin




onarmu veya degistirilmesi ya da (b) iirlinlin onarmmu veya degistirilmesinden kaynaklanan
masraflari 6demekle smirl olacaktir.

Diger

Bu Sart ve Kosullar TPA tarafindan herhangi bir zamanda degistirilebilir, diizeltilebilir, hiikiimsiiz

kilmabilir veya iptal edilebilir. Bu Sart ve Kosullar:

m {irliniin Avustralya'da satilmasi ve size tedarik edilmesi durumunda Giiney Avustralya
yasalarina (bu durumda herhangi bir talep veya anlasmazlik halinde Giiney Avustralya veya
Avustralya Federal Mahkemesi (Adelaide Hukuk Mahkemesi) miinhasir yargi yetkisine
sahiptir) veya

m {riinlin Avustralya disinda satilmasi ve size tedarik edilmesi durumunda Kaliforniya Eyaleti
yasalart hiikmii altinda olacak ve buna uygun olarak yorumlanacaktir.

m Uluslararasi Mal Satis1 S6zlesmeleri hakkindaki Birlesmis Milletler S6zlesmesi hiikiimleri bu
Sart ve Kosullara uygulanamaz.

Burada yer alan tiim bilgi, ¢izim ve uygulamalar yayimlanma tarihindeki en giincel bilgilere
dayanir. TPA 6nceden haber vermeksizin herhangi bir zamanda tiriin degisikligi yapma hakkin1
sakl tutar.

Bu Sart ve Kosullarin herhangi bir hiitkmiiniin uygulanamamasi durumunda, hiikiim bu sonucu
onlemek i¢in gereken dereceye kadar yorumlanmalidir. Hiikmiin bu dereceye kadar
yorumlanabilmesi miimkiin degilse hiikiim Sart ve Kosullarin geri kalaniin gecerliligini ve
uygulanabilirligini etkilemeyecek bigimde ayrilmalidar.

Servis Bilgileri

Yerel TPA Yetkili Bayisiyle iletisime gecerek servis destegi alabilirsiniz.




lletisim Yonetmeligi Bilgisi

C€

FCC Uyumluluk Beyan1 (ABD)

Bu ekipman test edilmis ve FCC Kurallarinin 15. B6liimii uyarinca 'A'
Sinif1 dijital cihaz sinirlamalarina uygun bulunmustur. Bu ekipmanin
yerlesim bolgelerinde kullanimi kullanicinin masrafi kendisine ait
olmak tizere diizeltmek zorunda kalacag1 zararli parazite neden olabilir.

15.19

Bu cihaz FCC Kurallarinin 15. Boliimiine uygundur. Caligsmasi iki
kosula tabidir: (1) Bu cihaz zararli parazitlere neden olamaz ve (2) bu
cihaz istenmeyen bir ¢aligma sekline neden olan parazitler de dahil
olmak tizere alinan hi¢bir paraziti kabul etmemelidir.

15.21

Bilingli olarak veya istem dis1 sinyal yayan bir cihazin kullanici
kilavuzu veya talimat kilavuzunda, uyumluluktan sorumlu tarafin agik
bir sekilde onaylamadig1 degisiklik veya modifikasyonlarin
kullanicinin ekipmani ¢alistirma yetkisini gegersiz kilabilecegi
kullanictya bildirilmelidir.

15.105:

Bu ekipman test edilmis ve FCC Kurallarinin 15. Boliimii uyarinca A
Sinifi dijital cihaz sinirlamalarina uygun bulunmustur. Bu sinirlamalar,
ekipman ticari bir ortamda calistirildiginda zararh parazitlere karsi
makul diizeyde koruma saglayacak sekilde belirlenmistir. Ekipman
radyo frekansi enerjisi Uretir, kullanir, yayabilir ve kullanici kilavuzuna
gore kurulmadig1 ve kullanilmadig: takdirde radyo iletisimine zarar
verecek parazitlere neden olabilir. Bu ekipmanin yerlesim bolgelerinde
kullanimi, kullanicinin masrafi kendisine ait olmak {izere diizeltmek
zorunda kalacag1 zararli parazitlere neden olabilir.

IC Uyumluluk Beyam (Kanada)

Bu A Sinifi dijital cihaz Kanada Parazite Neden Olan Ekipman
Y onetmeliginin tiim gereksinimlerini karsilar.

CE EMC Beyani (Avrupa Birligi)

Uyart: Bu bir 'A' Sinifi liriindiir. Bu iirlin yerlesim yerlerinde radyo
parazitlerine neden olarak kullanicinin uygun 6nlemler almasini
gerektirebilir.

EMC Beyanm1 (Avustralya ve Yeni Zelanda)
Bu iirlin Avustralya ve Yeni Zelanda EMC Cergevesinin gegerli
gerekliliklerini karsilar.




Tur Onayi ve Glvenlik Yonetmelikleri

Belirli bant frekanslarinda verici kullanimina lisans vermek ic¢in bazi iilkelerde tiir
onay1 gerekebilir. Yerel yetkili kurumlar ve bayinizden bilgi alabilirsiniz. Ekipman
tizerinde izinsiz modifikasyon yapilmasi bu onayi, ekipmanin garantisini ve kullanim
lisansin1 gecgersiz kilabilir.

Alict dahili bir telsiz modemi icerir. Bu sinyal gonderebilir. Yonetmelikler iilkeye
gore degisiklik gosterebilir, bu sebeple lisansli ve lisanssiz frekanslar konusunda
bayinizden ve yerel yetkili kurumlardan bilgi alin. Bazilar1 abonelik gerektirebilir.

Radyo ve Televizyon Parazitleri

Bu bilgisayar ekipmani radyo frekansi enerjisi tiretir, kullanir ve yayabilir. TOPCON
Precision Agriculture talimatlarina tam olarak uyulmadan yanlis sekilde monte
edilmesi ve kullanilmas1 durumunda, telsiz iletisiminde parazite neden olabilir.

Topcon ekipmanini kapatip parazitin kesilip kesilmedigine bakarak parazite bu
ekipmanin neden olup olmadigini kontrol edebilirsiniz. Ekipman radyo veya baska
elektronik cihazlarda parazite neden oluyorsa asagidaki ¢oziimleri deneyin:

« Parazit kesilene kadar radyo antenini dondiiriin
o Ekipmani radyo veya diger elektronik cihazin iki tarafindan birine gotiiriin
o Ekipmani radyo veya diger elektronik cihazdan uzaklastirin

o Ekipmani radyonun bagli olmadigi baska bir devreye baglayn.

Potansiyel paraziti azaltmak i¢in ekipmani basarili iletisime olanak saglayacagi en
diisiik kazanim seviyesinde ¢aligtirin.

Gerekirse yardim i¢in en yakin Topcon Precision Agriculture bayisine bagvurun.
Not: Uriin iizerinde TOPCON Precision Agriculture tarafindan izin verilmeden
yapilan degisiklikler veya modifikasyonlar EMC uyumlulugunu gegersiz kilabilir ve
tirtinlin kullanim iznini hiikiimsiiz kilabilir.

Bu iiriin Topcon Precision Agriculture ¢evre birimleri, korumali kablolar ve
konektorler kullanilarak EMC uyumlulugu agisindan test edilmistir. Diger cihazlara
parazit yapma olasiligin1 azaltmak i¢in sistem bilesenleri arasinda Topcon Precision
Agriculture cihazlarinin kullanilmasi 6nemlidir

Genel Guvenlik

TEHLIKE: Asagidaki bilgilerin ve iiriine 6zgii giivenlik bilgilerinin
: ! E okunmasi ve anlasilmasi onemlidir.

Kullanim, bakim ve onarim sirasinda meydana gelen ¢cogu kaza, temel giivenlik
kurallar1 veya 6nlemlerine uyulmamasindan kaynaklanir. Potansiyel tehlikelere ve
tehlikeli durumlara kars1 her zaman dikkatli olun.




Bir Uyar ya da Dikkat ibaresi tasiyan talimata her zaman uyun. Bu ifadeler
tarafindan sunulan bilgiler yaralanma ve/veya miilkiin hasar gérmesi riskini en aza
indirmeyi amaglar.

Ozellikle Giivenlik Mesajlar1 olarak sunulan talimatlar1 izleyin.

Guvenlik Mesajlari ve Uyarilar

Giivenlik sembolii ilgili sézciikle birlikte kullanilir: TEHLIKE, UYARI veya
DIKKAT.

Bu sekilde isaretlenmis mesajlar giivenlik dnlemleri ve uygulamalarini Onerir.
Bunlar1t OGRENIN ve uygulayin.

TEHLIKE: Onlem alinmamasi durumunda OLUM VEYA COK
f ! E CIDDI YARALANMA ile sonuclanabilecek olasi bir tehlike dur-
umunu belirtir.

UYARI: Onlem alinmamasi durumunda OLUM VEYA CiDDi
: ! E YARALANMA ile sonu¢lanabilecek olasi bir tehlike durumunu
belirtir.

DIKKAT: Onlem alinmamasi durumunda HAFIiF YARALANMA ile
: 1 E sonuc¢lanabilecek olasi bir tehlike durumunu belirtir.

Guvenlik Isaretleri

UYARI: Giivenlik isaretlerini sokmeyin veya iistiinii kapatmayin.

: ! E Okunmayan veya kayip tiim giivenlik isaretlerini degistirin. Kay-
bolmalar: veya hasar gormeleri durumunda yedek isaretleri bay-
inizden temin edebilirsiniz.

Kullanilmig bir ara¢ satin aldiysaniz tiim giivenlik isaretlerinin yerinde ve okunur
durumda oldugundan emin olun. Okunmayan veya kayip tiim giivenlik isaretlerini
degistirin. Yedek giivenlik isaretlerini bayinizden temin edebilirsiniz.

Operator Guvenligi

UYARI: Bu araci kullanmadan once bu kilavuzun giivenlik boliimler-
: ! E inin okunmasi ve anlasilmasi SIZIN sorumlulugunuzdadir. Giivenlik
anlaminda kilit roliin SIZE ait oldugunu unutmayin.

Uygun glivenlik uygulamalari yalnizca sizi degil etrafinizdaki kisileri de korur.
Gilivenlik programinizin bir pargasi olarak bu kilavuzu okuyun. Bu giivenlik
bilgileri yalnizca Topcon ekipmani ile ilgilidir ve diger normal giivenli ¢alisma
uygulamalarinin yerine gegmez.

UYARI: Araci veya aletleri bakimdan gecirmeden ya da onarmadan
: 1 E once Topcon ekipmaninin giiciiniin kapatildiZindan emin olun.

Vi



UYARI: Tehlikeli maddelere dokunmadan 6nce uygun 6nlemlerin
alindigindan emin olun. Ise baslamadan 6nce her zaman Malzeme Giiven-
lik Bilgi Formunu okuyun.

UYARI: Bu kilavuzda kullanilan baz ¢izim veya fotograflarda, paneller
ve muhafazalar gosterim amaciyla sokiilmiistiir. Araci herhangi bir pan-
eli veya muhafazasi sokiilmiis olarak kullanmayin. Onarim amaciyla
sokiillmeleri gerekirse paneller veya muhafazalar calistirmadan once geri
TAKILMALIDIR.

UYARI: Arac iizerinde onarim veya bakim islemlerine baslamadan 6nce
sarkan arac¢ ek parcalarmin yere indirildigini her zaman kontrol edin.

= [

UYARI: Arac ve alet parcalari calistirma sirasinda 1sinabilir ve basing
altinda olabilir. Arac¢ kilavuzlarina basvurun.

UYARI: Gerg¢eklestirilen ise ve kosullara uygun koruyucu giysi giyin.

UYARI: Ekipmani patlayici ekipman veya malzemelerin cevresinde
calhistirmayin.

UYARI: Topcon iyi ¢cevre performansi taahhiidii dogrultusunda zararh
olma potansiyeli bulunan maddelerin iiriinlerinde kullanimini en aza
indirmistir. Bununla birlikte, hasar gormiis elektronik ekipmana hic¢bir
zaman dokunulmamasi 6nerilir. Bu Topcon iiriinii yalitimh bir lityum
akii icerebilir. Elektronik ekipmanlar: her zaman dikkatle ve sorumlu
bir bicimde atin.

Radyo Frekansina Maruz Kalma

Radyo frekanslarindan yayilan enerjiye maruz kalmak, 6nemli bir giivenlik
sorunudur. Insanlar ve her tiirlii verici anten arasinda en az 20 cm (7,8 ing) mesafe
birakin. Verici antenler arasinda en az 20 cm mesafe birakin.

=

/ UYARI: Hiicresel modem veya bir RTK baz istasyonu kullanan iiriinler
: ! E telsiz frekans enerjisi yayabilirler. Bayinize damsabilirsiniz.

Bu cihaz TPA tarafindan onaylanmis antenlerle calismak iizere tasarlanmustir.
Bayinizle goriisebilirsiniz.
Kullanima Hazirlik
o Ekipmani kullanmadan 6nce bu kilavuzu okuyun, anlayin ve tiim kontrolleri
ogrenin.

« Kilavuzu ekipmanla birlikte saklayin.

Vi



o Ekipman bagska bir araca takilirsa kilavuzu da yaninda verin.

o Ekipmanin kullanilacagi araca ait kilavuzu okuyun ve aracin yerel
yonetmeliklerin gerektirdigi dogru ekipmana sahip oldugunu kontrol edin.

o Baslamadan once aracin hiz, frenler, direksiyon, denge ve yiik 6zelliklerini
anladiginizdan emin olun.

o Calismaya baslamadan 6nce insanlarin ve engellerin olmadig1 bir yerde tiim
kontrolleri kontrol edin.

o Olas1 tehlikeleri belirleyin.

UYARI: Topcon ekipmani alkol ya da uyusturucu etkisi altinda olan
1 \ bir operatér tarafindan kullanilmamahdir. Regeteli ya da recetesiz ilac
kullanilmasi durumunda tibbi tavsiye alin.

Yasal Uyari

Topcon iiriinlerinin herhangi birinin kotii amagla veya yanlis kullanimindan
kaynaklanan miilki zararlardan, kisisel yaralanmalardan veya dliimlerden sorumlu
tutulamaz ve bunlarin sorumlulugunu iistlenmez.

Ayrica Topcon, Topcon'a ait ekipmanin veya GNSS sinyalinin amacinin diginda
bagka bir nedenle kullanilmasinin sorumlulugunu iistlenmez.

Topcon, GNSS sinyalinin dogrulugunu, biitiinligiini, stirekliligini veya olup
olmayacagini garanti edemez.

Operator, ekipmanin kullanilmadig1 zamanlarda dogru sekilde kapanmasini
saglamalidir.

Topcon iiriinleriyle donatilmis bir araci ¢alistirmadan 6nce, asagidaki lirline 6zgi
giivenlik 6nlemlerini okuyun ve anlayin.

Onemli Giivenlik Bilgileri
Operatorun Dikkat Etmesi Gerekenler ve Sorumlulugu

Konsol operatoriin aract yonetmesine yardimei olur ancak sorumlu operatordiir ve
her zaman dikkatli olmal1 ve aracin kontroliinii elinde bulundurmalidir. Sonug
olarak ekipmanin giivenli sekilde ¢alistirilmasindan operatér sorumludur.

Konsol ve bilesenlerinden herhangi biri calistirilirken giivenlik gerekliliklerinin
yerine getirilmesi onemlidir. Tiim operatorler ve diger ilgili personel giivenlik
gereklilikleri konusunda bilgilendirilmelidir.

Elektriksel Guvenlik

UYARI: Baglantis1 yanhs yapilan elektrik insanlarda agir yaralan-
! \ malara veya ekipmanda hasarlara neden olabilir.

Elektrikli bilesenlerle ¢alisirken asagidaki kosullar1 yerine getirmelisiniz:
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o Arac lizerinde herhangi bir kaynak islemi ger¢eklestirmeden dnce akiiniin negatif
terminalinin sokiildiigiinden emin olun.

« Sistem bilesenlerine giden tiim elektrik kablolarinin dogru kutup isaretine uygun
olarak takildiginm1 kontrol edin. Giivenlik bilgileri i¢in liitfen ara¢ kilavuzuna
basvurun.

» Ekipmanin montaj talimatlarina uygun olarak topraklandigini kontrol edin.

Calistirma ve Engel Riski

Asagidaki liste eksiksiz veya sinirhi degildir. Konsolu belirli bir yol ¢izgisi tizerinde
yardim alarak yonlendirmek i¢in operatdr aracin asagidaki kosullara uygun sekilde
kullanildigindan emin olmalidir:

o Insanlardan ve engellerden uzakta

o Yiksek gerilim hatlarindan veya yukarida yer alan diger engellerden uzakta
(Konsolu ¢alistirmadan 6nce boslukla ilgili tiim sorunlar1 belirleyin)

o Halka agik olmayan 6zel bir miilk {izerinde
o Temizlenmis arazilerde
» Halka acik yollar veya tali yollar disinda.
Unutmayin:
o Operatoriin her zaman aracin konumunu ve arazinin durumunu bilmesi gerekir.

o GNSS uydusu veya diferansiyel diizeltme sinyali anlik olarak kayboldugunda
operatoriin tepki vermesi gerekir.

Konsol engelleri (insanlar, canli hayvanlar veya digerleri) algilayamaz.

Konsolu engellerin bulunmadig1 alanlarda kullanin ve uygun mesafeyi koruyun.

Yol {izerinde bir engelle karsilagilmasi veya aracin yol ¢izgisinin disina ¢ikmasi
durumunda direksiyonun manuel kontrole aktarilmasi gerekir.

Acik/Kapall ve Manuel Kontrol
UYARI: Yardimci yonlendirmenin istemeden devreye girmesini 6nlemek
i 1 E

icin direksiyon diigmesinin Kapali konumda oldugundan emin olun.
Arac/alet lizerinde onarim veya bakim islemi gerceklestirirken, aracin
hareket etmesini ENGELLEYIN. Direksiyonu devre dis1 birakin, frene
basin ve anahtari ¢ikarin.

Yardimci siirlis kullanilmadiginda operator, direksiyon diigmesinin Kapali
oldugundan emin olmalidir (tiim LED gostergeleri kapali).

Hareket hatt1 lizerinde veya hareket hattina dogru ilerleyen bir engel oldugunda veya
arag istenen yol ¢izgisinden uzaklagmaya baslarsa operatér yardimei siiriisii devre dis1
birakarak manuel kontrolii kullanmalidir.

Yardimei1 stirtisii devre dis1 birakmak i¢in:
o Direksiyonu birkac derece dondiiriin VEY A
o Konsol lizerindeki Otomatik Siirlisii Devreden Cikar diigmesine basin VE/VEY A




o Harici bir siiriis anahtarinin kullanildig1 durumlarda yukaridaki eylemler, siiriis
asistanini devre dis1 birakmiyorsa anahtar1 kullanarak devre dis1 birakin.

Arac Kapatma Guvenligi

Araci1 terk etmeden 6nce otomatik siiriisii devre dis1 birakin. Arag¢ kullaniliyorsa
harici siiriis anahtarint devre dis1 birakin ve anahtar1 anahtar diigmesinden ¢ikarin.

Referans (Baz) Istasyonu Kullanma

UYARI: Cahistirma sirasinda referans istasyonunu hareket ettirmeyin.
: 1 E Calisan bir referans istasyonunun hareket ettirilmesi, referans istasy-

onunu kullanan bir sistemin kontrollii siiriis 6zelligini etkileyebilir. Bu

kisisel yaralanmalara veya miilkiin zarar gormesine neden olabilir.

Operatorler ve etkilenen diger personel asagidaki glivenlik 6nlemleri hakkinda
bilgilendirilmelidir.
o Referans istasyonunu yiiksek gerilim hatlariin altina veya yakinina dikmeyin.

o Tasmabilir referans istasyonunu kullanirken tripodun saglam bigimde monte
edilmesini saglayin.

Uriinden En lyi Sekilde Yararlanmak Igin

Verileri diizenli olarak yedekleyin. Konsol biiytlik ancak sinirli bir depolama
kapasitesine sahiptir. Kullanilabilir kapasiteyi géormek icin Tanilama Mini
Gorliniimiinii kullanin. Depolama sinirina ulasilirken bir uyar1 ekrani goriintiilenir.

Dosya bi¢cimi uyumluluguna dikkat edin. Uyumlu bigimleri bayinizle goriisiin.
Topcon Agricultural Products dayaniklidir ve zorlu kosullarda ¢alismak iizere

tasarlanmigtir. Ancak, ekipmanin uzun bir siire kullanilmayacak olmasi1 durumunda,
su ve dogrudan 1s1 kaynaklarindan uzakta depolayin.

Uyari Sembolleri
Bu kilavuzda iki uyar1 sembolii kullanilmaktadir:
Not: Bunlar ek bilgi saglar.

UYARI: Giivenlik isaretleri iizerinde ve bu kilavuzda yer alan bir
! uyari sembolii, bu bilginin giivenliginiz a¢isindan ¢ok 6nemli oldugunu
gosterir. Bunlar1t OGRENIN ve UYGULAYIN.
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Bolum 1 — Konsola Genel Bakis

1.1. Giris

X25 araca monte edilen dokunmatik LCD ekranli bir elektronik
konsoldur. Konsol, operatorlerin otomatik siiriis, kilavuzluk ve diger
kontrol fonksiyonlarini konsoldan kullanmasina olanak saglar.
Konsol; GPS ve Elektronik Kontrol Uniteleri (ECU'lar) ile etkilesim
kurarak tarim uygulamalarina yonelik veri iletisimi, kaydetme,
depolama ve goriintiileme islevlerini tek bir merkezi noktada
hizmetinize sunar.

Not: Rehberlik ve otomatik siiriis islevlerini kullanmadan once liitfen
giivenlik talimatlarini okuyun ve bu kilavuzu dikkatle okuyarak
kontroller hakkinda bilgi edinin.

Konsol dokunmatik ekranlidir. Ekran iizerindeki bir 6gey1 se¢gmek
icin parmak ucuyla ilgili alana dokunun.

1.1.1. 4.0'deki yenilikler
o Yeni uzaktan destek (bkz. Uzaktan destek kurulumu, sayfa 38)

o NORAC bum yiiksekligi kontrolii mini goriinii araciligiyla
yapilabilir (bkz. NORAC Bum Yiiksekligi Kontroliinii Kullanma,
sayfa 204)

o Hypro Prostop-E hortum ucu sistemi (bkz. Hypro Prostop-E,
sayfa 51)

o TopNET Global D GPS diizeltmesi (bkz. Diizeltme kaynaklari,
sayfa 59)

o LH5000 oran sensorii (bkz. LH5000 oran sensorii, sayfa 51)

o Artik X25 iizerinde de kamera mevcuttur (bkz. AGA5107 Kamera
Monitorii Operator Kilavuzu)




1.2. Simge aciklamalari

1.2. Simge acgiklamalari
1.2.1. Kilavuzluk ara¢ cubugu

‘ Tarla mentisii, 143
m Is meniisii, 157
aﬂ Gorev verisi mentisi, 211
Il || Kilavuz mentisi, 169
|
‘f Siiriis secenekleri meniisi, 177

I Kaydirma meniist, 187

1.2.2. Menu simgeleri

Alan menusu

‘ Tarla mentisi, 143

a Tarla secin, 144

a Yeni tarla, 143

® Yikli tarlay: kaldir. 156

=
] Bayrak noktasi ekle, 154

n
E' Tarla sinirin1 kaydet, 145

q

“*»  Sinir kaydetme mesafesi, 145

Tarla sinir kaydini tamamla, 145
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Striilmemis arazi yapilandir, 150
Tarla sinirini temizle, 149

Bi¢im dosyasindan alan sinir1 olustur, 147

s@ L9

Kapsama verisinden alan sinir1 olustur, 146
Is menUsu

Is meniisii, 157
[s sec, 159

Yeni is olustur, 157

CEMFE

Is bolgelerini yapilandir, 157

gk VRC'y1 yapilandir, 164

FEmY

Is ayrintilarin1 kaydet, 160

[s verisini temizle. 163

. Veri aligverisi, 161,

'\ |

GoOorev verisi menusu
ﬁm' -

Gorev verisi mentisi, 211
a Sec: Gorev, 215

‘ Yeni gorev olustur, 214




1.2. Simge aciklamalari

gk, VRC'yi yapilandir, 217

=

. Gorevi baslat ve durdur, 219
j [s verisini temizle, 163
.‘ Gorev toplamlarini goster, 219

"
+ Saat tiiriinii ayarla, 220
Veri aligverisi, 212

g Gorev verisini diizenle, 216
Kilavuz gizgisi menusu

Il ” Kilavuz mentisi, 169
Il ” Kilavuzluk modunu degistir, 169
a Kilavuz ¢izgisi seg, 175

II] Yeni AB hatt1 olustur, 170

O A noktasini belirle, 170

™ Eliile AB hatt girig penceresini ag, 170

Surus secenekleri menusu

|
\f Siiriis secenekleri meniisi, 177

@ Otomatik siirtis durumu, 177




|
¥ Otomatik siiriis ayar1 parametreleri, 182

=% QOtomatik siirtis kalibrasyonu, 131
Kaydirma menusu

I Kaydirma meniisii, 187
I- » Kaydirma segeneklerini ag, 187
I “ Kilavuzu saga kaydir, 187

. I Kilavuzu sola kaydir, 187

-
I "L Kilavuzu aracin konumuna kaydir, 187

=

]
GPS kayma diizeltisi, 189

Kaydirilmis kilavuzu kaydet, 187

1.2.3. Navigasyon ¢cubugu simgeleri

o

~ Sistem bilgileri, 111
) Kilavuzluk, 112

% GPS bilgileri, 118
=__I
=== Sistem tanilama, 121

d Is bilgileri, 123

e Otomatik boliim kontroli, 191
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1.2. Simge aciklamalari

l u s
m Envanter yoneticisi, 207
a Anahtar kutusu, 103

|
=== ISOBUS evrensel terminal, 192

Q Gorev verisini diizenle, 216

Piiskiirtiicii, Flh‘ Tohumlayici

Kurulum ekrani, 13

1.2.4. Gorunum kontrolleri
3 Mod se¢, 113

“* Yeniden ortala/kaydir, 33
i GOrtintr harita katmanlarini seg, 113
- Harita goriiniim modunu degistir, 116

/ ()

% Kiiciilt/Biiyiit, 117

1.2.5. Diger simgeler
28] ISOBUS kisayolu, 43

Ana anahtar, 105
@ Otomatik siirtisii devreye al, 177
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1.3. Konsolu sifirlama

1. Konsolu bir gii¢ kaynagina baglaym. ilgili cihazlarin (GPS (Global
Konumlandirma Sistemi) gibi) ve ECU'nun (Elektronik Kontrol
Unitesi) baglh oldugundan emin olun.

2. Konsolu baglatmak i¢in konsolun arka tarafinda bulunan yesil
ACMA/KAPAMA diigmesini birkag saniye siireyle basili tutun.

simgesini secin.

UYARI

u ve yazilimi (Sistem) kilavuzlugu kontrol e istem, (a) siiriis ( Kontrolii), vejveya (b)
breleme, toprak sekillendirme/drenaj ve hasat (Uygulamalari) icin (k LERERCER )
ir.

ce uygun Sistem kullanma kilavuzlarini okumal), takip etmeli ve uygun
it i B bt S e i T gl o L
ultusunda tatbik etmeyecektir, Bu, mal ve ek i
mahsul ve/veya iirlin hasari ya da kaybina neden olal

temi kullaniyorsaniz (ACU-1 da

iz, -
k modlarinda, i £ MELISINIZ.

siiriis Kontrol Sistemi'ndeki G telerinin dogrulugunu ve hizm 5 , 5 Kontrol Sistemitnde
giivenilir sinyal ileten ve alan aygitlar kullanmak icin gereken cabayi sa k.

nive arac hizi
em kosullari, seyreltme ya da tutma

yaglar iz dogrultusunda calistirmas g i bilgileri olarak girmekten
ik ya d.

I AV e
emin yanl
EVET dilgmesine bastiginizda asagidakileri kabul etmis ol

- Yukaridakileri okudugunuzu, uygun e Idiginizi ve S
- Sistemin kullanminin g sorumlulu

4. Diger dilleri géormek i¢in kaydirma ¢ubugunu kullanin veya
parmaginizla listeyi asagiya dogru kaydirin. Se¢cimi onaylayin

Uyari ekrani secilen dilde goriintiilenir.




1.4. Konsolu kapatma

5. Uyar ekranini okuyun, ekrani kaydirarak en alta kadar gidin ve
kabul ediyorsaniz EVET' segin.

Not: Evet'i sectiginizde Uyar1 ekraninda agiklanan
sorumluluklarinizi anladiginiz1 ve kabul ettiginizi onaylamis
olursunuz.

Konsolda asagidaki uyar1 goriintiilenebilir.

6. Alarmi kabul etmek i¢in alarm penceresinin ortasina basin.

Baz1 alarmlarda pencere asagiya dogru siiriiklendiginde ekstra
ayrintilar goriintiilenebilecegini unutmayn.

7. GPS alicisinin dogru bir sekilde bagh ve iletisimde oldugunu
onaylayin.

Not: Uyar tekrar goriintiilenirse sorun kurulum sirasinda
giderilmelidir. Bkz. GPS'i ayarlama, sayfa 57.

1.4. Konsolu kapatma

Konsolu kapatmak i¢in parmaginizla ekranin alt kismindan yukari
dogru cekerek konsol ara¢ cubugunu goriintiileyin ve kapali
simgesini secin. Sistemi kapatmak isteyip istemediginiz sorulur.
Kapatmak icin Evet'i veya calismaya devam etmek i¢cin Hayir't secgin.

(&)7/0%S Y M- AR
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Bagka bir yontem olarak, konsolu kapatmak icin yesil
ACMA/KAPAMA diigmesine kisa bir siire basin.

Sistemi kapatmak isteyip istemediginiz sorulur. Kapatmak icin Evet'i
veya c¢alismaya devam etmek i¢in Hayir't secin.

Not: Konsolu kapatmak icin yesil ACMA/KAPAMA diigmesini basili
tutabilirsiniz ancak veri kaybi1 olabileceginden bu yontem onerilmez.




1.5. Konsol arag gubugunu kullanma

1.5. Konsol ara¢ cubugunu kullanma

! _ || c— o
® © Y WAL of

Konsol ara¢ cubugunu, parmaginizla ekranin alt kismindan yukari
dogru ¢ekerek goriintiileyebilirsiniz.

Kapatma dugmesi

Konsolu kapatmak i¢in kapatma diigmesi kullanilabilir.

Yardim
Yardim ipucu 0zelligi, ekrandaki kullanici arabirimi 6gelerinin
adlarin1 goriintiiler.

Ekranin alt kismindaki Yardim simgesine dokunun. Ekranda
simgelerin yaninda soru isaretleri goriiniir. Adlar1
goruntiilemek i¢in soru isareti gosterilen ekran 6gesini secin.

USB'yi ¢ikar

USB baglanti noktasi1 konsolun arka tarafindadir. Bu baglanti
noktasi, konsolda verileri ige ve disa aktarma amaciyla kullanilabilir.

10
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USB'yi1 ¢ikarmadan 6nce her zaman ilk olarak USB'yi ¢ikar
simgesine dokunarak baglantiy1 kesin. USB'nin giivenle
kaldirilabilecegini belirten bir mesaj goriintiilenir.

Ekran goruntuleri

Ekran gorintiileri (USB'ye depolanir) almak i¢in ekran
goriintiisii simgesini kullanin. USB'yi ¢ikarmadan 6nce USB
cikarma simgesine basin.

Genel ana ekranlari yonet

Calisma ekran1 diizenlerinin kaydedilmesini saglar. Bu 6zellik, Calisma
ekranini diizenlemek veya gerekli bilgileri goriintiillemeye hizlica geri
donmek i¢in yararli olabilir.

o9 Calisma ekraninda gerekli goruntimleri goriintiileyin/gizleyin ve
@il diizeni kaydetmek icin Ana Ekrami Kaydet dgesini secin.

Ana Ekrana Git

Kayitl genel ana ekranlarin listesini goriintiiler veya kayith
ekranlar arasinda gegis yapar. Bkz. Genel ana ekran modu, sayfa
31.

Parlaklik kontrolUu

Parlakhk kontrolii, ekran parlakligini ayarlar. Gortlintiiyi
ayarlamak i¢in art1 veya eksi simgesini kullanin.

Gunduz/gece modu
Giindiiz/gece modu, ekran parlakligini degistirir.
Giindiiz, Gece ve Otomatik ayarlar1 bulunur. Otomatik 151k

modu, 151k kosullaria bagli olarak parlakligi otomatik olarak
ayarlar.
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1.5. Konsol ara¢ cubugunu kullanma
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Bolum 2 — Kullanici Arabirimi Acik-
lamasi

2.1. Kurulum ve caligsma ekranlari arasinda
gecis yapma

Konsolda Kurulum ekrani1 ve Calisma ekran1 olmak {izere iki ana
ekran bulunur.

Dili Secin

&
5| R e I o

- 1

Ekranlar arasinda gecis yapmak ic¢in vurgulanan diigmeleri kullanin.

13



2.2. Kurulum ekrani kontrolleri

2.2. Kurulum ekrani kontrolleri
Bu boliimde kurulum ekrani kontrolleri agiklanmaktadir.
Kurulum ekraninda su tiirde kontroller bulunur:

Menuler

Erisim Kullanic
Seviyesi Kontrolleri

Bir sonraki alt segenek seviyesini gorlintiilemek i¢in menti 6geleri
ekranin alt kismindan segilir. Ozellikler etkinlestirildiginde meniilerde
daha fazla 6ge goriinebilir.

Secenek listeleri

Saat/Tarih Ayari

¢-C3 TARIH BICIMI
7 Kasim, 2016

SAAT BICIMI
12 saatlik (2:30 pm)

GECERLI SAATI AYARLAYIN
3:13 pm

Menii 6gelerinin segilmesi ile tipik olarak ekranin iist kisminda bir
secenek listesi goriintiilenir. Ozellikler etkinlestirildiginde daha fazla
secenek goriintiilenebilir.

Secim listeleri

ingiliz Blcii Birimlerinde(ABD)

ingiliz Oleii Birimlerinde(ingiliz)

ESEN

14



Bolum 2 — Kullanici Arabirimi Agiklamasi

Secim listeleri bir listeden bir veya daha fazla 6ge segmek icin
kullanilir. Coktan se¢cmeli listede birden fazla 6ge segilirse bir mesaj
goruntiilenir. Se¢imler onay diigmesi ile onaylanmalidir.

iptal ve onay diigmeleri

Bu diigmeler bir girisi veya secimi iptal etmek ya da onaylamak i¢in
kullanilir. Bu diigmelerin goriintiilendigi herhangi bir ekrandan ileriye
gitmek i¢in bu diigmelerden biri se¢ilmelidir.

Klavye ve tus takimi

Alfantimerik karakterlerin veya sayisal karakterlerin girilebilmesi i¢in
harf ve rakam igeren tus takimlar1 kullanilir. Girisler onaylanmalidir.

Sihirbazlar

Yeni Alet Kurulumu
Adim 1: Alet Kontrolii

Bu konsolun sorumlu olacagi alet kontroliini secin:
IALET KONTROLU
Higbiri

Sihirbazlar bir dizi soruya yanit vererek karmasik sistem
yapilandirmalar1 boyunca operatore rehberlik eder. Verilen yanitlar
sonraki sorular1 belirler.

15



2.3. Calisma ekrani kontrolleri

2.3. Calisma ekrani kontrolleri

1 Navigasyon cubugu: Sistemin diger béliimlerine erismek igin
mini goriinlimleri agar. Bkz. Mini goriiniimleri kullanma, sayfa
109.

2 Envanter yoneticisi: Araglar, aletler, alanlar, isler, kilavuzluk
cizgileri vb. dgelerin yonetimine olanak saglar. Bkz. Envanter
YOneticisi, sayfa 207.

3 Kurulum ekrani: Kurulum ekranina gecer.

4 Goriiniim kontrolleri: Kullanicinin kilavuzluk haritasinda
goriintiilenen 6geleri ve bunlarin nasil goriinecegini kontrol
etmesine olanak saglar. Bkz. Goriiniim kontrollerini kullanma,
sayfa 112.

5 Kilavuzluk ara¢ ¢cubugu: Kilavuzlugu kontrol etmek icin
kullanilan araclar saglar.

6 Ana anahtar: Alet kurulumu sirasinda "sanal ana anahtar"
etkinlestirilmigse iiriin uygulamasini agar ve kapatir. Bkz. Ana
anahtar kurulumu, sayfa 105.

16



Bolum 2 — Kullanici Arabirimi Agiklamasi

7 Otomatik siiriisii devreye al: Otomatik siiriisii acar ve kapatir.

8 Gosterge paneli: Izleme amaciyla sistemden secili bilgileri
sunar. Bkz. Gosterge panelinde izleme, sayfa 124.

2.3.1. Alet rengi gostergeleri

a
- Bu 6ge, aracin ve aragtaki aletin konumunu ve yoniinii gosterir.
Alet rengi iirlin uygulama durumunu gosterir:

o Kirmizi: Boliim kapali.

o Mayvi: Boliim engellenmis (agiktir fakat akis
gerceklestirmemektedir; bunun tipik nedeni diisiik hiz veya diisiik
basingtir).

» Sari: Boliim acik ve ozellikle akis gerceklestirmemektedir (bunun
tipik nedeni otomatik boliim kontroliiniin akist durdurmasidir).

e Yesil: Boliim acgiktir ve akis gergeklestiriyordur.

e Turuncu: Boliim acik ve Ozellikle akis gergeklestirmiyordur veya
KAPALI ancak yine de 6zellikle akis gerceklestirmiyordur (bunun
tipik nedeni akisin baslamasi i¢in gecen gecikme siiresidir).
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2.3. Calisma ekrani kontrolleri
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Bolum 3 — Hizh Kurulum Kilavuzu

Bu bolimde yazilimin konsola ytliklenmesi, temel 6zelliklerin
kurulumu ve konsolun calistirilmasi ile ilgili bilgilere hizlica
gozatilmaktadir.

' UYARI: Kilavuzun tamami okunup tiim giivenlik ve
. calisma konularn hakkinda bilgi edinilmeden konsolun
calistirilmamasi onerilir.

3.1. Yazilim guncelleme talimatlari

Not: Yeni bir konsol alindiginda bu prosediiriin uygulanmasi
gerekmemelidir. Yalnizca bir yazilim yiikseltmesine ihtiyag
duyuluyorsa bu prosediiriin uygulanmasi gerekir.

1. Windows isletim sistemi yiiklii bir bilgisayarda kurulum ZIP
dosyasin1 USB flash siirticiisiiniin kok dizinine ¢ikartin.

2. USB flash siirtictisiinii Windows isletim sistemi ytikli
bilgisayardan gilivenli bir sekilde kaldirin.

3. USB flash siirticiisiinii kapali durumdaki konsola takin.

4. Konsolun arkasindaki yesil agma-kapama diigmesini basili tutarak
konsolu acin.

5. Kurulum ekranina (sol alt kosedeki anahtar diigmesi araciligiyla)
gidin.

r .
6. Sistem / Yardimc1 Uygulamalar l‘il / YUKSELTME
ICIN USB HAZIRLA 6gesini ve ardindan Evet'i secin.

7. Parmaginizla ekranin alt kismindan yukar1 dogru ¢ekerek konsol
ara¢ gubugunu goriintiileyip kapali simgesini segerek konsolu
kapatin.

8. Sistemi kapatmak isteyip istemediginiz sorulur. Kapatmak icin
Evet'i secin.

9. USB'yi konsola takili sekilde birakin ve yesil agma-kapama
diigmesini basili tutarak konsolu yeniden baslatin.
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3.2. Baslangi¢

10.
11.

12.

Kurulum prosediirii otomatik olarak baslar ve birka¢ dakika stirer.

Konsol, tiim kullanic1 verilerinin yiikseltme 6ncesi durumlarina
geri yiiklenmesi secenegini sunar. UYARI: Hayir secildiginde
konsola kaydedilen tiim veriler silinir. Konsol otomatik olarak
yeniden baglatilir.

Konsol baglatildiktan sonra yazilim kullanima hazirdir.

3.2. Basglangi¢

Sistemi yapilandirmak igin:

1.
2.

Konsola bir GPS alicist baglayn.

Kurulum ekranina (sol alt kosedeki anahtar diigmesi araciligiyla)
gidin.

_-__*
. Sistem / GPS  0Ogesini ve ardindan sunlari secin:

o Kullanilmakta olan GPS alicis1 (bkz. sayfa 57).
o Gerekli Diizeltme Kaynagi (bkz. sayfa 59).

|||||

. Sistem / Seri Baglanti Noktalar1 =/ $gesini ve ardindan

GPS alicisinin bagh oldugu seri baglanti noktasini se¢in (bkz.
sayfa sayfa 66).

. Sistem GPS verisini ilk kez aldiginda yerel saatin

yapilandirilmasini ister. Gegerli saati kabul edin veya yerel
saatinize gore degistirin.

o et .. ) .
. Ara¢ %~ /Yeni Jb Ogesini secin ve ardindan fabrika

profilinden uygun modeli secerek yeni bir ara¢ profili olusturun.
Arag geometrisini kontrol edin ve gerekirse degistirin (bkz. sayfa
87).

S
. Alet / Yeni ¢ 0gesini se¢in ve uygun alet tiiriinii

secerek yeni bir alet profili olusturun. Alet geometrisini kontrol
edin ve gerekirse degistirin (bkz. sayfa 97).

20



10.

11.

12.

13.

Bolim 3 — Hizli Kurulum Kilavuzu

. ECU tiirti olarak ASC-10 veya Apollo'yu se¢gmeniz halinde

aletinizdeki tiim ECU'lar1 baglamak ve yapilandirmak tizere adim
adim yoOnlendirilirsiniz.

Calisma ekranina gidin (Kurulum ekranindaki Cikis diigmesi
araciligiyla).

Alan Se¢in 6gesine gidin (sag taraftaki kilavuzluk ara¢ cubugunda
bulunan istteki diigme araciligiyla) ve yeni bir Miisteri, Ciftlik ve
Alan olusturun (bkz. sayfa 143).

Yeni Is 6gesine gidin (kilavuzluk ara¢ ¢gubugunda iistten ikinci
diigme araciligiyla) ve yeni bir is olusturun (bkz. sayfa 157). Sistem
artik kullanilabilir.

Otomatik Siiriist etkinlestirmek i¢in Kurulum ekrani, Sistem /
]

Ozellikler - % / Kilavuzluk 2.1 / OTOMATIK SURUS
ogesine gidin (bkz. sayfa 177).

Otomatik Boliim Kontroliinii etkinlestirmek i¢in Kurulum ekranina
gidin ve ardindan:

« Bir alet olusturun veya yiikleyin.

o Alet / Boliim Kontrolii e / Boliimler e ogesinde
boliimlerin sayisini ve genisliklerini yapilandirin (bkz. sayfa 102).

o Gerekirse Alet / Boliim Kontrolii e / Zamanlama
——

A0 0gesinden boliim zamanlamasini degistirin (bkz. sayfa
103).

o Gerekirse Alet / Boliim Kontrolii e / Boliim Gegisi

=) ssesinden fiziksel veya sanal bir anahtar kutusu olusturun
(bkz. sayfa 103).
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3.2. Baslangi¢

14.

15.

o Sistem / Ozellikler ~ % / Alet / OTOMATIK
BOLUM KONTROLU 6gesinde Otomatik Boliim Kontrolii
ozelligini etkinlestirin (bkz. sayfa 48).

Etkinlestirilen 6zelliklerden herhangi birini Calisma ekranindan

kontrol etmek i¢in ekranin sol alt tarafinda bulunan Navigasyon

cubugundaki diigmeleri kullanin. Bu diigmelere basildiginda

ozelliklerin "mini goriintimleri" acilir (bkz. sayfa 109).

Mini goriiniimil tam ekran olarak genisletmek i¢in (ilgili 6zellik

tarafindan destekleniyorsa) mini goriinimii dogrudan ana ekran

alanina stirtikleyin.
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Bolum 4 — Bolge ve Kullanici Ayarlari

Kurulum ekraninda Kullanic1 menii secenegi asagidaki menii
ogelerini igerir:
o Bolge: Dil, tarih/saat ve birim sec¢imini yapar.
o Bant lamba: Kilavuzluk kullanimi i¢in LED g¢ubugun ¢alismasini
ayarlar.
o Ortam: Konsol etkilesimini ayarlar.
o Harita: Haritanin Calisma ekraninda nasil ¢alisacagini ayarlar.
» Erisim Seviyesi: Hangi kontrollerin erisilebilir oldugunu
belirlemek i¢in erisim seviyelerini secer.
o Kullamic1 kontrolleri: Farkli kullanicilar i¢cin hangi kontrollerin
erisilebilir oldugunu belirler.

o Uzaktan destek: Destek personelinin konsol islevlerine uzaktan
erisebilmesini ve bunlar1 kontrol edebilmesini saglar.

inEr: ) Il 8
Erigim Uzaktan
Seviyesi Kontrolleri Destek

Bolge Bant Lamba
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4.1. Bolge ayarlama

4.1. Bolge ayarlama

4.1.1. Dil kurulumu

Konsolda gosterilen dil gerekirse degistirilebilir ve ondalik ayiricilar
nokta veya virgiil olarak gosterilebilir.

Dili veya ondalik nokta bi¢imini ayarlamak igin:

1. Kullanici fg\ / Bolge @ / Dil Ir ogesini segin.

Dili Secin

e pIL
.,
?_ Turkce

, ONDALIK NOKTA BICIMI
® Nokta (.)

Asagidaki segenekler kullanilabilir:
Dil
Kullanilabilir dil se¢enekleri mevcuttur.

Diger dilleri géormek i¢in kaydirma ¢ubugunu kullanin veya
parmaginizla listey1 asagiya dogru kaydirin. Se¢cimi onaylayin.
Konsol yeniden baslatilir.

Not: Dil, baglangigta uyar1 ekraninda “ ogesini secerek de
degistirilebilir.

Ondalik nokta bicimi

Ondalik ayirici nokta (.) veya virgiil (,) olarak gosterilebilir.

4.1.2. Saat/tarih kurulumu

Tarih bilgisi, konsolda 1s raporlarinda gosterilen is baslangic ve bitis
tarthleri i¢in kullanilir. Gegerli tarih GPS sinyalinden alinir.

Not: GPS sinyali olmadiginda saat ve tarih ¢alismaz.
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Bolum 4 — Bolge ve Kullanici Ayarlari

Ekranin sol iist kismindaki Topcon simgesi segilerek gecerli tarih ve
saat Calisma ekraninda goriintiilenebilir (veya gosterge panelinde
gosterilebilir).

Tarih ve saat bilgilerini ayarlamak i¢in:

\:.-

1. Kullanici fg\ / Bolge @ / Saat/Tarih ogesini segin.
Saat/Tarih Ayari

¢-C3 TARIH BICIMI
7 Kasim, 2016

SAAT BICIMI
12 saatlik (2:30 pm)

GECERLI SAATI AYARLAYIN
3:13 pm

Asagidaki segenekler kullanilabilir:
Tarih bigimi
o Once giin (12 Agustos 2015)
o Once ay (Agustos 12 2015)
Saat bigimi
e On 1ki saatlik zaman (2:30)
e Yirmi dort saatlik zaman (14:30)
Gecerli saati ayarlayin
Gegerli saat (giin 15181ndan tasarruf etmek i¢in otomatik olarak
degismez).
-/+ tuslarinin saati artiml olarak degistirecegini unutmayin.

4.1.3. Birimlerin kurulumu

Birimler secenegi goriintiilenen 6l¢iim birimlerini (metre ya da Ingiliz
ol¢li birimi), basing birimlerini, alan ve iiriinleri, enlem/boylam
bi¢imini ve uygulama orani artis tiiriinii ayarlar.

Birim bilgilerini ayarlamak igin:
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4.1. Bolge ayarlama

1. Kullanici (O\ / Bolge @ / Birimler ¢ ogesini se¢in.

Bolgesel Birimler

BIRIMLER HACIM BIRIMLERI (KURU)
Metrik '« Kilogram

' ENLEM/BOYLAM BICIMI Ol UYGULAMA ORANI ARTIS TURU
DMS A Sabit Oran

é BASINC BIRIMLERI
B/ kPa

y KISA MESAFE BIRIMLERI
Varsayilan (Metre)

ALAN BIRIMLERI
- ha

Asagidaki segenekler kullanilabilir:

Birimler
o Metrik
o Ingiliz 6l¢ii birimi (ABD)
o Ingiliz 6l¢ii birimi (Ingiltere)
Galon, s1v1 ons ve kile 6l¢ii birimleri ABD'de ve Ingiltere'de farkls

Ol¢lim degerlerine sahip oldugu icin Amerika Birlesik Devletleri
(ABD) ve Ingiltere (UK) 6l¢ii birimi se¢enekleri sunulmustur.

Not: Bu ayarin degistirilmesi, dnceden degistirilmis birimlerin
secimini (Basing, Alan vb.) gecersiz kilmaz.
Enlem/boylam bigimi

 Standart (ondalik derece: 45,54)

o DMS (Derece, Dakika, Saniye: 45°, 23” 36”)

Basing birimleri
» kPa (kilopaskal)
e psi (ing¢ kare basina pound)
e bar

o Varsayilan: Secili Birimler i¢in uygun varsayilan ayar1 secer
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Bolum 4 — Bolge ve Kullanici Ayarlari

Kisa mesafe birimleri
o Metre
o Inc
o Fit
o Varsayilan: Secili Birimler i¢in uygun varsayilan ayar1 secer

Alan birimleri
« ha (hektar)
e ac (akre)

o Varsayilan: Secili Birimler i¢cin uygun varsayilan ayar1 secer
Kuru Grdn hacim birimleri

o Litre o Galon

o Kilogram o Pound

e Metre kiip o Kiibik kadem

e« ABD kilesi o Yard kiip

o Ingiliz kilesi o Ton

Hacim birimleri (kuru)

o Litre basina kilogram Galon basina pound
o Metre kiip basina kilogram e Kiibik kadem basina pound
o ABD kilesi basina kilogram  « ABD kilesi basina pound

o Ingiliz kilesi basina kilogram  Ingiliz kilesi basina pound

Sivi Urun hacim birimleri

o Litre o Galon
e Metre kiip  Kiibik kadem

e Ton e Pound

27



4.1. Bolge ayarlama

Uygulama orani artig turu
o Sabit oran

e Oran 1 Yiuzdesi

Bu segenek, operator istenen iiriin uygulama oranini degistirmek i¢in
yukari/asag1 diigmelerine bastiginda gergeklestirilecek eylemi

degistirir. Bu degerler sabit bir oran oOl¢iisiinde veya ORAN

ONAYARI1 (bir Apollo Piiskiirtiicii iizerinde PUSKURTME
ORANI) i¢in ayarlanmis oranin belirli bir yiizdesi ol¢iisiinde

degisebilir.

Uygulama orani birimleri
e L/ha o gal/ha
e L/100 m o gal/100 yd
o L/100 m? o gal/kft?

1: 17-17-00-16

URUN ADI
17-17-00-16

1: 17-17-00-16

URUN ADI
17-17-00-16

®) ORAN ARTISI
a 3-00 kg/ha

o) ORAN ONAYARI1
1 20.00 kg/ha

Daha fazla bilgi i¢in Dagitici, Piiskiirtiicii veya Tohumlayici operator
kilavuzlarina bakin.

ORAN ARTISI
‘ '@l; 5 %

o) ORAN ONAYARI1
7 20.00 kg/ha
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Bolum 4 — Bolge ve Kullanici Ayarlari

4.2. Bant lambayi ayarlama

Calisma sirasinda, ekranin iist kismindaki sanal bant lamba, aracin
ayarlanan kilavuz ¢izgisinden ne kadar uzaga saptigini gosterebilir.

Bant lambay1 ayarlamak ig¢in:

1. Kullanicl (@.\ / Bant lamba ®®®® (5esini secin.

CETNAETGLEWETS

+e-e- ISIK BANDI
7 Etkin

e-s- LED ARALIGI
0.167 m

e »e» LED MODU
em Uzagina Sirme

Asagidaki segenekler kullanilabilir:
Bant lamba

Etkin veya devre disi.

LED araligi

Her bir LED'in yol hattindan ne kadar uzun bir mesafey1 gosterecegini
ayarlar.

LED aralig1 10 cm (0,1 m) olarak ayarlanirsa asagidaki davranis
gozlemlenir:

o Ortadaki LED mavidir ve her zaman yanar (dik sapma mesafesi 100
cm veya daha fazla olmadigi siirece). Yol hattinin iizerinde en fazla
10 cm (+ veya -) uzakliktaysa yalnizca bu LED yanar.

e 10 cm'lik dik sapma mesafesine ulasildiginda sonraki LED de
(yesil) yanar.

e 20 ve 30 cm'de bagka bir yesil LED daha yanar.

o Sar1 LED'ler 40, 50 ve 60 cm'de yanar.

o Kirmiz1 LED'ler 70, 80 ve 90 cm'de yanar.
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4.2. Bant lambayi ayarlama

» Dik sapma mesafesi 100 cm veya daha biiyiikse konsolun uzak
ucundaki tek bir kirmiz1 LED haricinde tiim LED'ler kapanir.

LED modu

o Uzagina siirme: Aracin kilavuz cizgiden uzaklastig: taraftaki
LED'leri etkinlestirir. Tekrar kilavuz cizgisine dogru hareket
etmek i¢in yanan LED'lerden uzaga siiriin.

o Yoniinde siirme: Aracin kilavuz cizgiye yaklastig taraftaki
LED'leri etkinlestirir. Tekrar kilavuz ¢izgisine gitmek i¢in yanan
LED'ler yoniinde siiriin.

30



Bolum 4 — Bolge ve Kullanici Ayarlari

4.3. Ortami ayarlama

Konsol etkilesimlerini ayarlar.

1. Kullanici fg\ / Ortam . ogesini segin.

Ortam Ayari

. == OTOMATIK SURUS DURUM
« ‘ 355 DUZEYI S PENCERESI
| o L/ sadece Otomatik Acma

- DUGME TIKLAMALARI | ARAC CUBUGU DUGME BOYUTU
™. Devre Disi Kigik

ALARM SESI
Devre Disi

GENEL ANA EKRAN MODU
Sec

=== SISTEM 150 DOSYA TRANSFERLERI
Devre Disl

Asagidaki segenekler kullanilabilir:

Ses duzeyi

Konsol seslerinin ses diizeyini ayarlar.

Dugme tiklamalari

Konsolda se¢im yaparken sesleri etkinlestirir veya devre dis1 birakir.
Alarm sesi

Bir alarm tetiklendiginde sesleri etkinlestirir.

Genel ana ekran modu

Calisma ekran1 diizenlerinin kaydedilmesini saglar. Bu 6zellik, Calisma
ekranini diizenlemek veya gerekli bilgileri goriintiilemeye hizlica geri
donmek i¢in yararli olabilir.

o Sec¢: Ana sayfa simgesi secildiginde se¢im yapmaniz i¢in kayith
genel ana ekranlarin listesi goriintiilenir.

31



4.3. Ortami ayarlama

» Gecis yap: Ana sayfa simgesi se¢ildiginde kayitli genel ana
ekranlar arasinda geg¢is yapilir. Bkz. Genel ana ekranlar1 yonet,
sayfa 11.

Sistem 150 dosya transferleri

Su Sistem 150 (GX-45) dosyalarinin ice ve disa aktarilmasina olanak
saglar: AB ¢izgileri, Merkezler, Kavisler, Optimum ¢izgiler, Proje
cizgileri ve Alan sinirlari.

Sistem 150 dosya transferleri, operatoriin dosyalar1 Topcon Sistem
110/150 sistemiyle uyumlu bir bicimde disa aktarmasina ve Sistem
110/150'den disa aktarilan dosyalar1 ice aktarmasina olanak saglar.

Bu secgenek etkinlestirildiginde Calisma ekranindaki Envanter

Yoneticisi'nin m alt kisminda Sistem 150 simgesi E
gorintiilenir (bkz. Envanter YoOneticisi, sayfa 207).

Otomatik surus durum penceresi

.

7
Calisma ekraninda Otomatik Siirtisii Devreye Alma diigmesi @
secildiginde, Siirlis devreye alinamazsa Siirlis Durumu penceresini
goruntiiler. Siirlis Durumu penceresinde siiriisiin devreye alinmasini
engelliyor olabilecek sorunlar goriintiilenir. Otomatik A¢ma ve
Kapama secilirse yonlendirmenin devreye girmesini dnleyen tiim
sorunlar ¢oziildiigiinde Siirtis Durumu penceresi otomatik olarak
kapanir.

Not: Bu ayar devre dis1 birakilmissa Siiriis Durumu penceresi Siiriis
Secenekleri Meniisii / Otomatik Siiriis Durumu araciligiyla yine de
goriintiilenebilir (bkz. sayfa 177).

Arac¢ cubugu dugme boyutu

Calisma ekranindaki diigmelerin boyutunu degistirir.
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Bolum 4 — Bolge ve Kullanici Ayarlari

4.4. Harita seceneklerini ayarlama
Haritalarin Calisma ekraninda nasil ¢alisacagini ayarlar.

Haritalar1 ayarlamak igin:

1. Kullanici (O\ / Harita A ogesini secin.

Harita Secenekleri Ayari

MERKEZ NOKTASI i GORSEL REFERANS HAT UZUNLUGU
Alet A 00m

;a2 HARITA KAYDIRMA
wris  Etkin

- HARITA ODAGI OTOMATIK KAYDIRMA
1 Devre Disi

4 YUKLU KAPSAMI VURGULA
Devre Disi

» ANA SURUMLE SINIR KAYDETMEYI DURAKLAT
» Devre Disi

Asagidaki segenekler kullanilabilir:

Merkez noktasi
o Arac: Araci ekranin merkezine yerlestirir.
o Alet: Aleti ekranin merkezine yerlestirir.
Harita kaydirma

Kullanict ekran tlizerinde parmagini kaydirdiginda harita ekraninin
kaydirilmasini saglar.

Bu segenek etkinlestirildiginde Calisma ekranin {ist kismindaki Harita
Goriinlimiini ve Harita Katmanlarin1 A¢/Kapa 6gesinin yanina harita

kaydirma simgesi = yerlestirilir. Bu simgeye dokunuldugunda
kaydirilmis bir harita, aracin gegerli konumuna yeniden merkezlenir.

Harita odagi otomatik kaydirma

Mini goriinlimler acikken aract mevcut ekranin merkezine ayarlar.
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4.4. Harita segeneklerini ayarlama

Yuklu kapsami vurgula

Varolan bir is yiiklendikten sonra 6nceden tamamlanmis veya
yiiklenmis kapsamayi, yeni olusturulan kapsamadan farkli bir renkle
gosterir.

Bu segenek etkinlestirilirse ve gegmis is bilgileri
kaydedilmisse daha once islenen alanlar koyu sar1 renkle
gosterilir.

Yeni kapsama alan1 yesil renkle gosterilir. Bu segenek
etkinlestirilmediginde hem 6nceki kapsama (yiiklenen
isten) hem de yeni kaydedilen kapsama ayni yesil renkle
gosterilir.

Ana surimle sinir kaydetmeyi duraklat

Bir sinir kaydedilirken ana anahtar kapatilirsa sinir kaydi duraklatilir.
Ana anahtar tekrar acildiginda sinir kaydina devam edilir.

Bu 06zellik, keskin bir kosede veya bir engelin etrafinda yon
degistirmek i¢in manevra amaciyla iiriin uygulamasi
durduruldugunda sinir kaydini1 otomatik olarak duraklatmak icin
yararl1 olabilir.

Sinir kaydinin el ile de durdurulabilecegini unutmayin (bkz. Yeni
sinir ayarlama, sayfa 145).

Gorsel referans hat uzunlugu

El ile kilavuzluk kullanilirken bir doniis sonrasinda yol hattin1 dogru
olarak yakalamaya yardim etmek i¢in aracin oniinde kullanicinin
tanimladig1 mesafede bir goriintiileme isareti saglar.
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Bolum 4 — Bolge ve Kullanici Ayarlari

4.5. Erigsim seviyesini ayarlama

Erisim seviyesini ayarlayarak kullanicinin hangi kontrollere
erisebilecegi belirlenebilir. Kontrollerin erisim durumu kullanici
kontrolleri ekranindan ayarlanabilir (yalniza Erisim Seviyesi olarak
Uzman segildiginde kullanilabilir). Bkz. Kullanici kontrollerini
ayarlama, sayfa 36.

Erisim seviyesini degistirmek i¢in:

1. Kullanici (@\ / Erisim Seviyesi f% ogesini secin.

Kullanici Erisim Seviyesi

@ ERISIM SEVIYESI

“ Uzman

aepn RIERE

#% %% PAROLAYI DEGISTIR

Erisim Seviyesi Kolay, Standart veya Uzman olarak ayarlanabilir.
Deneyimsiz kullanicilarin iist seviyelere erismesini dnlemek amaciyla
Standart ve Uzman seviyeleri icin sifre belirlenebilir.

Konsol, kapatilmadan once hangi seviye ayarliysa a¢ildiginda da o
seviyede acilir.
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4.6. Kullanici kontrollerini ayarlama

Bu ekran yalnizca Erisim Seviyesi olarak Uzman secildiginde
kullanilabilir. Bkz. Erisim seviyesini ayarlama, sayfa 35.

Kullanict kontrollerini ayarlayarak konsol kontrollerine erisim
ayarlanabilir. Ug erisim seviyesi bulunur: Kolay, Standart ve Uzman.

o Kolay: Bu mod, gilinliik operator kullanimzi i¢in onerilir. Tim
temel kontrollere ve baz1 durum bilgilerine erisim saglar. Bu da
derli toplu ve kullanim1 kolay bir kullanici arabirimi saglar.

o Standart: Bu mod, artirilmis islevsellige sahiptir ve kullandiklari
islevler lizerinde daha fazla kontrol sahibi olmak isteyen daha
deneyimli kullanicilarin kullanimina yoneliktir. Buna daha
gelismis kontroller dahildir (6rnegin kapsama alanini silme,
ogeleri silme).

o Uzman: Bu modda bir arag, alet, GPS alicis1 vb. kurulumu icin
tiim yapilandirma segenekleri vardir. Bu mod ayrica, her seyi bir
seferde goriiniir yapmak isteyen uzman kullanicilar tarafindan
normal cift¢ilik isleri i¢in de kullanilabilir.

Kullanici kontrollerini tanimlamak i¢in:

e 9. .
1. Kullanici (O\ / Kullanici1 Kontrolleri ' 0gesini segin.

Kullanici Kontrolleri

Kontrol
Mini Gorunim: Sistem Bilgileri
Mini Gorunum: GPS
|Mini Gérunum: Tanilama
.Tam Gorunim: Tanilama

Mini Gériinim: isler

Mini Gorunum: ASC

Sifirla Onizleme Onizleme
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Bolum 4 — Bolge ve Kullanici Ayarlari

Ug seviye icin erisilebilen kontroller varsayilan islem olarak ayarlanir.
Bunlar her secenegin yanindaki onay veya art1 isaretine basarak
gerektigi sekilde degistirilebilir.

Sifirlama diigmesi ayarlarin fabrika ayarlarina veya konsolun acildigi
andaki ayarlara dondiiriilebilmesini saglar.

On izleme diigmeleri, Uzman modundan ¢ikmadan ayarlarin Kolay
veya Standart modlarinda nasil goriindiigiinii gorebilmenizi saglar.

37
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4.7. Uzaktan destek kurulumu

Uzaktan destek, bir destek gorevlisinin Topcon Destek uygulamasi
araciligiyla konsola uzaktan erisebilmesini ve konsolu uzaktan
kontrol edebilmesini saglar. Internet erisimi gereklidir. Bkz. Kablosuz
kurulum, sayfa 53.

4.7.1. Destek kurulumu

Destek gorevlisi, konsolda uzaktan destegi yapilandirmak ic¢in
Topcon Destek uygulamasinin lizerinde goriintiilenen PIN numarasini
saglamalidir. Bu, konsolun Topcon Destek uygulamasina uzaktan
baglanabilmesini saglar.

g ©
1. Kullamici (O\ / Uzaktan Destek @8 Ggesini secin ve ardindan

ekranin sag tlist kismindaki arti simgesine tiklayin.

Uzaktan Destek

Kayit Yok

Destek Masas1 Ekle penceresi goriintiilenir.

2. Verilen PIN numarasint MASA PIN'I alanina girin ve onay
diigmesine basin.
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Bolum 4 — Bolge ve Kullanici Ayarlari

Destek Masasi ekle

MASA PIN'I
79274321

Ad: PVV Test (Topcon Precision Agriculture)

Konsol, Destek gorevlisinin aygitina baglanir ve bu sorumlunun
adin1 gortintiiler.

Yapilandirilan destek gorevlisi, Destek Masalari listesinde
goruntilentir.

Uzaktan Destek
Destek Masalan

79274321 - PVWV Test (Topcon Precision Agriculture)

&

=
- rigim
Balge Bant Lamba vivesi Destek

Uzaktan

4.7.2. Destek talebinde bulunma

1. Uzaktan destek talebinde bulunmak i¢in Kullanici (O\ / Uzaktan
©
Destek % §5esini secin. Yapilandiriimis destek masalarinin bir
listesi goriintiilenir.

2. Desteklenen destek masalari listesinden gereken destek secenegine
basin ve destek talebi simgesini
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4.7. Uzaktan destek kurulumu

o

secin.

Destek Iste penceresi goriintiilenir.

Request Support

3. Tanimlayici bir ad girin ve onay diigmesine basin.

Secilen destek masasina bir destek talebi gonderilir.

Request Support

AD
TERRY

Baglantimin Saglanmasi icin Destek Masasi Bekleniyor

X | <

Destek masas1 destek talebine yanit verdiginde, konsola erisebilecek
ve konsolu kontrol edebilecektir (yonlendirme, ana anahtar ve
Evrensel Terminal haric).
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Bolum 5 - Sistem Kurulumu

Bu bolimde GPS baglantilari, alarmlar ve istege bagh ozellikler gibi
sistem O0gelerinin nasil ayarlanacagi agiklanmaktadir.
Sistem menii segenegi asagidaki menii 6gelerini igerir:
o Ozellikler: istege bagl 6zellikleri etkinlestirir veya devre dist
birakir.
o GPS: Bagl GPS alicisinin islevselligini ayarlar.

« Seri Baglanti Noktalar: Belirli bir isleve atanmig konsol seri
baglant1 noktasini seger.

o Alarmlar: Alarm islevselligini ayarlar.

« Bayrak Noktalari: Bayrak noktalarinin simgelerini ve etiketlerini
secmeye olanak saglar. Bayrak noktalari, bir kilavuzluk
haritasinda engelleri veya diger arazi unsurlarini gosterir.

o ISOBUS: ISOBUS Evrensel Terminali araciligiyla ISOBUS
uyumlu ECU'lar ile etkilesime olanak saglar.

o Yardimci uygulamalar: Yazilimi ytlikseltmek i¢in bir USB
saglanmasina olanak tanir.

J/ e % _ i~ isc:.. |T .

Yardimai
Uygulamalar

Seri Baglanti A ralar Bayrak ISOBUS

Ozellikler Noktalan Noktalari

Kullanici Sistem
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5.1. Ozellikleri ayarlama

5.1. Ozellikleri ayarlama

Ozellikler menii segenegi asagidaki menii 6gelerini igerir:

®
Kilavuzluk Kablosuz

¢ AT 5ol {7

Seri Baglanti
Noktalan

Bayrak Yardimci

Alarmlar Noktalar B Uygulamalar

Ozellikler

A

Kullanici

5.1.1. Konsol kurulumu
Konsol 6zelliklerini yapilandirin.

Ozellikleri ayarlamak igin:

1. Sistem / Ozellikler - % / Konsol ogesini se¢in.

Konsol Ozellikleri

YAPILANDIRMA v~ NOKTA BASINA VERI KAYDI
Gelismis ¢ By Etkin

§| EVRENSEL TERMINAL BULUT TABANLI HIZMETLER
<~ Etkin % Devre Disi

ISR ISOBUS KISAYOL DUGMESI (_} VDC DESTEGI
3¢ Devre Disi ~#2 Etkin

y DOSYA SUNUCUSU * METEOROLOJI iISTASYONU
X

€ ¢ Etkin Devre Disi

@@ KAMERALAR
3¢ Devre Disi

Yapilandirma

X25'in Advanced'e ylikseltilmesine olanak saglar. (Bir kay1it kodu
gereklidir.) Bu yiikseltme degisken oran kontrolii islevini saglar, iiriin
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Bolim 5 — Sistem Kurulumu

sayisini birden dorde yiikseltir (tek tank yerine dort tankli piiskiirtiicii
veya dagiticl) ve maksimum bdéliim sayisini (10'dan) 30'a ¢ikarir.

Evrensel terminal

ISOBUS uyumlu ECU'larla etkilesim saglayan ISOBUS Evrensel
Terminal sunucusunu etkinlestirir.

Bkz. ISOBUS / evrensel terminal kurulumu, sayfa 78.
ISOBUS kisayol digmesi

Ana anahtarin iistiindeki operator ekranina, operatoriin bir ISOBUS
kontrolii tarafindan etkinlestirilmis islevleri dogrudan devre dis1
birakmasini saglayan bir diigme ekler. Bu diigmeye tekrar basmak
islevleri yeniden baglatmaz ancak her islev i¢in standart mekanizma
araciligiyla el ile yeniden baslatilmalarina izin verir.

Dosya sunucusu

ECU, dosya sunucusu 6zelligine sahipse dosya sunucusu bir ISOBUS
ECU i¢in dosya depolayabilir. Alet profilleri ve diger profillerin
ECU'lar arasinda tasinmasina olanak saglar. Dosyalar, USB bellek
kullanilarak disa ve i¢e aktarilabilir.

Kameralar

Operatoriin baglh dijital kameralar1 konsol {izerinden izlemesine olanak
saglar. Bu islevselligin etkinlestirilebilmesi i¢in bir kayit kodu satin
alinmasi gerekir.

Nokta basina veri kaydi

Is boyunca her GPS veri noktasini ve yiikseklik, yon, GPS kalitesi,
boliim durumlari, CropSpec okumalar1 gibi bir dizi baglantili veri
alanin1 kaydeder. Bunlar .csv dosyasi olarak verilir (bkz. Bir is
raporunu disa aktarma, sayfa 161).

43



5.1. Ozellikleri ayarlama

Bulut tabanli hizmetler
Magnet

Topcon Magnet yazilimi yoluyla dosya aktarimi yapilmasina ve GPS
konumunun paylasilmasina olanak saglar. Bkz. MAGNET'"t kullanma,

sayfa 194.

VDC destegi

VDC (Arag¢ Ekrani1 Denetleyicisi), bir dizi konsol islevini
gerceklestirmek iizere kullanilabilecek istege bagli bir cihazdir. Bkz.
VDC kurulumu, sayfa 52.

Meteoroloji istasyonu

Sensorden gelen CAN NMEA2000 veri ¢ikisi araciligiyla AirMar
150WX Meteoroloji Istasyonu destegi saglar. Meteoroloji
istasyonunun bagli oldugu CAN baglant1 noktasini secin. Calisma
ekranindaki Navigasyon ¢ubuguna bir simge eklendi. Bkz.
Meteoroloji istasyonunu kullanma, sayfa 202.

Bu islevselligin etkinlestirilebilmesi i¢in bir kayit kodu satin alinmasi
gerekir.

5.1.2. Kilavuzluk kurulumu
Kilavuzluk sistemi islevselligini ayarlar.

Kilavuzluk o6zelliklerini ayarlamak igin:

1. Sistem b/ Ozellikler -~ % / Kilavuzluk EX dgesini secin.
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Bolim 5 — Sistem Kurulumu

Kilavuz Ozellikleri

ES KAVISLER
Etkin Etkin

OTOMATIK SURUS EKSENLER
Y‘, Etkin Etkin

; KONTROLLU TRAFIK GUIDELOCK
'(( 3¢ Devre Disi Etkin

;| IS YARDIMCISI MODU
3 Devre Disi

AB HATLARI
Etkin

Kilavuzluk

Bu 6zellik konsolun standart bir 6zelligidir ve devre dis1 birakilamaz.

Otomatik surus

Otomatik siiriisii etkinlestirir ve yalnizca AES-25 gibi bir otomatik
sliriis sistemine sahip araclarda kullanilabilir.

Kontrollu trafik

Kontrollii Trafik 6zelligi Optimum Cizgiler ve Proje Cizgileri olmak
tizere iki yeni kilavuzluk modu ekler. Bu 6zellik etkinlestirildiginde
operator kilavuzluk veya otomatik stiriis i¢in bu modlardan herhangi
birini segebilir.

Optimum Cizgiler modu, birden fazla ¢izgi veya kavisin tek bir
dosyaya kaydedilmesine olanak saglar ve kaydedilen tiim ¢izgi kavisler
ekranda ayn1 anda gortintiilenebilir. Bir optimum ¢izgi setine
kaydedilen ¢izgi veya kavislerden herhangi biri, yonlendirme ve
otomatik siiriis i¢in secilerek kullanilabilir.

Proje Cizgileri modu, kilavuzluk i¢in kullanilabilecek birden fazla
kavisin ayni dosyada kaydedilmesine ve ayni1 anda ekranda
goriintiilenebilmesine olanak saglamasi bakimindan Optimum Cizgiler
moduna benzer. Proje Cizgileri ve Optimum Cizgiler arasindaki temel
fark, Proje Cizgileri i¢in yol hatlar1 olusturulmamasidir. Kilavuzluk
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5.1. Ozellikleri ayarlama

veya otomatik siiriis i¢in yalnizca her Proje Cizgisinin izledigi yol
kullanilabilir.

Bu islevselligin etkinlestirilebilmesi i¢in bir kayit kodu satin alinmasi
gerekir.

Daha fazla bilgi i¢in AGA5196 Kontrollii Trafik Operator Kilavuzuna
basvurun.

ls yardimcisi modu

o Devre Dis1: Kullanilabilir is yardimcist modu yok.

o Is Yardim: Tipik bir iste gérev adimlarini gerceklestirmek icin
kullanilabilecek bir yardim ekrani. Bu 6zellik, konsolu
kullanmay1 6grenirken yararli olabilir. Bu segenek
etkinlestirildiginde Calisma ekraninin sag tist kismina yeni bir
simge yerlestirilir.

IS YARDIMI

Tarla menusunL

lkullanarak:

Meveut bir tarla segin veya
‘ yeni bir tarla olusturun.

Sinimrizi ayarlayin.

Surdlmemis arazi
seceneklerinizi yonetin.

isler menusunl

\ | kullanarak:
Mevcut bir is secin veya
yeni bir is olusturun.

Kilawvuz menusund

lullanarak:
II Il Mewveut bir kilavuz secin

veya yeni bir kilavuz
olusturun.

Bu simge secildiginde yardim ekran1 goriintiilenir. Segenekler
belirlenirken Is Yardimi ekran1 sonraki olas1 adimlari listeler.

o Hizh Baslangic: Tipik bir isi tamamlamak i¢in gereken gorev
adimlarin1 otomatik olarak gerceklestirir. Bu secenek, standart
gorevlerin performansini hizlandirmak igin yararli olabilir. Bu
secenek etkinlestirildiginde Ozellikler meniisiiniin sag tarafina
yeni bir menil 0gesi yerlestirilir.
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Bolim 5 — Sistem Kurulumu

Ee. L S [

Konsol Alet Hizli Baslangig

isobll W

Yardima
Uygulamalar

Seri Baglanti Bayrak
Noktalari Alarmlar ISOBUS

Ozellikler Noktalan

1. Sistem / Ozellikler / Hizh Baslangic 68esini secin. Hizli Baslangic
Ayarlar1 sayfasi goriintiilenir. Bu sayfa, hizli baslangicin otomatik
olarak gerceklestirecegi gorev adimlarini segmek i¢in kullanilir.
Gerekli gorevleri etkinlestirin.

Hizlhi Baslangic Ayarlari

Secenekler ‘ : SECENEK DURUMU

| . S Devre Disi
® Onceki is i¢in Is Raporunu Ver

Alan Degistir

Sinin Kaydet

isi Degistir ‘

is Bolgelerini Yapilandirin

Kilavuz Modunu Ayarla

o Onceki is icin is raporunu disa aktar: Bkz. sayfa 161.
o Alan degistir: Bkz. sayfa 143.

o Sinin kaydet: Bkz. sayfa 145.

o Isi degistir: Bkz. sayfa 157.

o Is bolgelerini yapilandir: Bkz. sayfa 157.

o DOK haritasim yiikle: Bkz. sayfa 164. (yalnizca X25
Advanced.)

« Kilavuz modunu ayarla: Bkz. sayfa 169.
o Kilavuzu degistir: Bkz. sayfa 169.

o Basarili oldugunda otomatik gizle: Gerekli tiim gorevler
tamamlandiginda Hizl1 Baslangi¢ penceresini kapatir.
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5.1. Ozellikleri ayarlama

2. Hizli Baslangi¢ 6zelligini kullanmak i¢in Calisma ekraninin sag
ist kismindaki diigmeyi segin.

o

@ & 9 @

Bu diigmeyi sectiginizde Hizl1 Baglangi¢c kurulumunda
etkinlestirilen ilk gorev acilir.

Kilavuz ¢izgiler (AB gizgiler, es kavisler...)

Varsayilan ayar olarak dort kilavuz ¢izgi tipi (AB ¢izgiler, es kavisler,
pivotlar ve guidelock) etkindir. Baz1 kilavuz ¢izgi tipleri
gerekmiyorsa devre dis1 birakilabilir. Tiim kilavuz ¢izgileri ayn1 anda
devre dis1 birakilamaz. Bkz. Kilavuz Cizgisi Menlisii, sayfa 169.

5.1.3. Alet kurulumu
Bagl aletin islevselligini ayarlar.

Alet islevselligini ayarlamak i¢in:

1. Sistem / Ozellikler ~ % / Alet
Alet Ozellikleri

ogesini segin.

LH5000 ORAN
SENSORU
Devre Disi

OTOMATIK BOLUM
KONTROLU
< Etkin

o,

{ P\ GOREV VERISI &
'>9¢ Devre Disi g

,\\‘? AZOT ALGILAMA
\"s¢ Devre Disi

NORAC BUM i
YUKSEKLIGI KONTROLU
Devre Disi

DEGISKEN ORAN 7
KONTROLU =
Etkin x

TOHUM ORANI
DENETLEYICISI
Etkin

smms ALAN SAYACLARI _
B Etkinlestirildi (Her bir is
=< ve Alet icin kaydedildi)

IS ALAN SAYACLARINI
0 SIFIRLA
iste

=
B

ANA ANAHTAR
ACILDIGINDA KURULU...
Devre Disi

HYPRO PROSTOP-E
Devre Disi
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Otomatik bolum kontrolu

Sistemin kapsanacak yeni alanlar i¢cin boliimleri agmasina ve zaten
kapsanan alanlar i¢in kapamasina izin verir (bkz. sayfa 191).

Degisken oran kontrolu (yalnizca X25 Advanced icin)

Haritalanan alanlar iizerinde uygulama oranlarin1 degistirmek icin bir
uygulama haritasi ile ¢alisir (bkz. sayfa 164).

Gorev verileri (yalnizca X25 Advanced)

Gorev Verisi, ISOBUS gorev verisi XML dosyalarinin ige/disa
aktarilmasina ve diizenlenmesine olanak saglar. Gorev Verisi modu
alian gorev verilerinden bir gorevi segmenize, yapilandirmaniza ve
calistirmaniza olanak saglar. Bi¢cim dosyalari, ECU'yu otomatik olarak
kontrol etmek tizere alinabilir. Bu 6zellik etkinlestirildiginde, gorev
verisinin kullanimi sirasinda gerekli olmayan bazi alan ve is menii
ogeleri devre dis1 birakilir.

Bu islevselligin etkinlestirilebilmesi i¢in bir kayit kodu satin alinmasi
gerekir.

Calisma ekraninda Is Meniisii simgesinin yerine Gdrev Verisi Meniisii
simgesi goruntiilenir (bkz. sayfa 211).

Not: Gorev verisi etkinlestirilmisse Is Yardimcis1 modu (sayfa 46)
Gorev Yardimcist Modu olarak degisir.

Alan sayacilari

Dagaticilar, piiskiirtiiciiler ve tohumlayicilarda kullanilan alan sayaclar
islenen alan, kullanilan iiriin, ¢alisma siiresi, ortalama oran ve verimlilik
oran1 gibi verileri kaydetmek icin kullanilir. Alan sayaglar1 ISO aletleri
veya Xlinks ile birlikte kullanilamaz.

o Etkin (Is basina kaydedildi): Alan sayaclar her is i¢in ayr1 olarak
kaydedilir (bir is baslatilip kapsam olusturulduktan sonra bagka bir
1§ secilip kapsam olusturulursa ilk ise geri donmek ilk isteki alan
sayaclarini gortintiiler).
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5.1. Ozellikleri ayarlama

o Etkin (Alet Basina Kaydedildi): Alan sayaglar isler arasinda
devam eder ancak yeni bir alet yliklemek yeni alan sayaclarini
goriintiiler. Ik alet yeniden yiiklendiginde alan sayaclar1, bu aletin
son kullanildig sekliyle goriintiilenir.

Not: Alan sayaglar1 hem isler hem de aletler i¢in ayn1 anda
etkinlestirilebilir.

Daha fazla bilgi i¢in Dagitici, Piiskiirtiici ve Tohumlayici operator
kilavuzlarina bagvurun.

[s basina alan sayaclar1 etkinlestirildiginde Is alan sayaclarim sifirla
secenegi goriintiilenir:
o Hig¢bir Zaman: Alan sayaclarinin el ile sifirlanmasi gerekir; aksi
takdirde, sayaglar veri biriktirmeye devam eder.

« Sor: Bir is silindiginde alan sayaclarinin sifirlanmasi gerekip
gerekmedigi sorulur.

o Otomatik: Yeni bir is olusturuldugunda veya bir is silindiginde
alan sayaglar1 otomatik olarak sifirlanir.

Azot algilama
Topcon CropSpec

Topcon'un gercek zamanli entegre ekin izleme ve uygulama
sistemidir. Alan igci ¢esitliligi izlemek, siirekli islem yapmak veya
veriler1 gelecekteki analizler veya uygulama haritas1 uygulamalari i¢in
saklamak amaciyla kullanilir.

CropSpec, bir harita katman1 kullanilarak Evrensel Terminal
araciligiyla goriintiilenir (bkz. sayfa 192).

NORAC bum yuksekligi kontrolG

Zemin veya ekin tentesi tizerinde bum yiiksekligini otomatik olarak
kontrol eder. NORAC sensorleri ve Elektronik Kontrol Unitesinin
(ECU) yiiklenmis olmasi gerekir. Bkz. NORAC Bum Yiiksekligi
Kontroliinii Kullanma, sayfa 204.
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Tohum orani denetleyicisi

Bir tohumlayici aletinin olusturulup kullanilabilmesi i¢in bu segenegin
etkinlestirilmesi gerekir.

Bu islevselligin etkinlestirilebilmesi i¢in bir kayit kodu satin alinmasi
gerekir.

Ana anahtar acildiginda kurulum menusunu kilitle

Ana anahtar agildiginda kurulum meniisiine erisimi engeller.

Hypro Prostop-E

Bumda bagimsiz ug¢ kontrolii saglamak i¢cin Hypro Pentair CAN
kontrollii u¢ sistemine baglanilabilmesini saglar.

Bu islevselligin etkinlestirilebilmesi i¢in bir kayit kodu satin alinmasi
gerekir.

LH5000 oran sensoru

Bu secenek, bir liglincii taraf aygitinin konsola gercek zamanli RS232
oran1 girisi yapabilmesini saglar. Bu da Degisken Oran Kontroliine
(DOK) alternatif olarak hem sivi hem de graniil denetleyiciler ile
birlikte kullanilabilir. Sensoriin bagli oldugu seri baglant1 noktasi
secilmelidir. Bkz. Seri baglant1 noktalarini ayarlama, sayfa 66.

Bu islevselligin etkinlestirilebilmesi i¢in bir kayit kodu satin alinmasi
gerekir.

5.1.4. Xlinks kurulumu

Xlink, ISOBUS harici bir seri arabirim kullanilarak konsolun bir
liclincii taraf denetleyici ile iletisim kurmasina olanak saglayan bir
yazilim arabirimidir. Ugiincii taraf denetleyicisinin Xlink araciligiyla
harici olarak kontrol edilebilen kendi 6zel konsolu bulunabilir.

Xlinks islevselligini ayarlamak icin:

1. Sistem &==¥/ Ozellikler - % / Xlinks Q’ Ogesini secin.
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Xlink Ozellikleri

_& _ KVERNELAND TOHUMLAYICI/PUSKURTUCD/
=" DAGITICI
X Devre Dis

Raven RAVEN SCS SERISI PUSKURTUCU
% Devre Disi

omsow; VADERSTAD TOHUMLAYICI LH5000 TOHUMLAYICI/PUSKURTUCU/DAGITICI
y¢ Devre Disi 3¢ Devre Disi

AMATRON + TOHUMLAYICI/PUSKURTUCU/
DAGITICI
X Devre Disi

fiexico FLEXICOIL TOHUMLAYICI
3¢ Devre Disi

<rxip HARDI 5500/6500 DAGITICISI BRAVO PUSKURTUCU
x® Devre Disi 3¢ Devre Disi

BOGBALLE DAGITICISI kurn- KUHN DAGITICI
® Devre Disi 3¢ Devre Disi

Her ticiincii taraf denetleyicisinin, Xlinks araciligiyla konsola hangi
islevselligi sunduguyla ilgili ayrintilar1 gosteren kendi 6zel seri
arabirim teknik ozellikleri bulunur.

Xlink arabirimleri ISOBUS gibi standart degildir. Kullanilabilir
ozellikler tigiincii taraf denetleyicisinin lireticisine baglidir. Bu
ozellikler ayrica tiglincui taraf denetleyicisinin siirimiine bagh olarak
farklilik gosterir.

Bu islevselligin etkinlestirilebilmesi i¢in bir kayit kodu satin alinmasi
gerekir.

Daha fazla bilgi i¢cin AGA5332 Xlinks Operator Kilavuzuna bakin.

5.1.5. VDC kurulumu

VDC (Arag¢ Ekrani1 Denetleyicisi), bir dizi konsol islevini uzaktan
gerceklestirmek tizere kullanilabilecek istege bagli bir cihazdir.

VDC islevselligini ayarlamak icin:

1. Sistem / Ozellikler ~ % / Konsol ogesini se¢in.

2. VDC islevselligini etkinlestirmek icin VDC DESTEGI 6gesini
secin.
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3. Islevleri atamak icin Sistem / Ozellikler - % /vDC &
ogesini secin.

VDC Ozelligi

‘ DUGME 1 % ARKA ISIK
Ana Anahtar 3 Devre Disi Birak

DUGME 2
Sirus Devreye Alma

DUGME 4
Atanmamlg

DUGME 3
X Atanmamis
X I

Diigme 5 her zaman Geri diigmesi olacak sekilde ayarlanmistir.

Bir islev atamak i¢in 1 - 4 Diigmelerinden birini segin.

5.1.6. Kablosuz kurulum

MAGNET ve uzaktan destek i¢in gereklidir (bkz. Uzaktan destek
kurulumu, sayfa 38). Ozel bir Wi-Fi donanim kilidi gereklidir.
Desteklenen donanim kilitleri asagida listelenmistir.

Not: Bu segenck, yalnizca konsola desteklenen bir kablosuz donanim
kilidi baglandiginda goriiniir.
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Kablosuz Ozelligi

KANAL
Devre Disi Birak LELETNS

KABLOSUZ ETKIN NOKTA
"\ Etkinlestir

=== SSID
. Horizon_A8D3C800B352

SIFRELEME
WPA2

’ ANAHTAR
751fle2a

Not: Bu ekranda etkinlestirilen segenekler, bagli donanim kilidi
tiirtine baglidir.

» Kablosuz baglanti: Bir kablosuz etkin noktaya baglanir (bir
telefon veya yonlendiricinin etkin nokta olarak ayarlanmasi). Bu
secenegin etkinlestirilmesi bir sihirbaz goriintiilenmesini saglar.

« Kablosuz etkin nokta: Telefonlar ve tabletlerin baglanacagi bir
kablosuz etkin nokta olusturur. Etkin nokta ayarlari
degistirildiginde, degisiklikler siz kurulum ekranindan ¢ikana
kadar uygulanmaz.

« SSID: Etkin noktay1 tanimlamak icin kablosuz aygitlarda
goriintiilenecek konsol adin1 girin.

o Sifreleme: Kablosuz baglanti icin farkli sifreleme seviyeleri
saglanmaktadir. Bu, Wi-Fi baglantis1 araciligiyla konsola erisimi
onlemek i¢in gerekli olabilir veya bu bir endise konusu
olmadiginda kapali duruma (agik) getirilebilir. Baglantili aygitlar
icin genis kapsamda destek sunduklarindan ve daha iyi giivenlik
sagladiklarindan (WEP ile karsilastirildiginda) sifreleme igin
WPA veya WPA2 kullanilmasi Onerilir.

o Anahtar: Sifreleme kullanimda oldugunda aga baglanirken
kablosuz aygita girilmesi gereken parolay: girin.
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WPA giivenligi icin anahtar uzunlugu, 8 ile 63 ASCII karakter
arasinda (ya da 0123456789 ABCDE gibi 64 onaltili say1) olmalidir.

WEP giivenligi i¢in anahtar uzunlugu, 5 ile 13 ASCII karakter
arasinda (64 bit / 128 bit giivenlik i¢in sirasiyla 10 ya da 26 onaltili
say1) olmalidir.

Kanal: 2.4 GHZ'de kablosuz etkin nokta icin 1 ile 7 aras1 bir kanal
secin.

Wi-Fi davranisi:

Wi-Fi sinyal kuvveti panoda gosterilir.
Sik kullanilan cihazlara yeniden baglanmay1 kolaylastirmak icin son
bes erisim noktasini saklar.

Erisim noktasina yeniden baglanirken baglanti kaybolursa (erisim
noktas1 yeniden kullanilabilir oldugunda) gosterge panelindeki Wi-
Fi logosu yanip sonmeye baglar.

Desteklenen Wi-Fi cihazlari:

EDIMAX AC 600 Not: Bu, XTEND ile birlikte kullanim i¢in
onerilen Wi-Fi aygitidir.

Not: EDIMAX'in 5 GHZ'de ¢alisan baska bir aygita yliklenmesi
bolge i¢in izin verilen frekans araligini ihlal edebilir. Bu aygit
yalnizca birlikte verilen Topcon konsoluyla birlikte kullanilmalidir.

TP-Link TL-WN821N (V3) (300 Mbps Kablosuz N USB adaptor)
TP-Link TL-WN821IN (V4) (300 Mbps Kablosuz N USB adaptor)
Netgear WNA1100 (N150 Kablosuz USB adaptor)

Netgear WNA1000M G54/N150 WiFi1 USB Mikro adaptor
Netgear WNA1000Mv2 N150 WiFi USB Mikro adaptor

Netis WF2120

D-Link DWA-131 H/W Siir.:B1 F/W Siir.:2.01

D-Link DWA-131 H/W Siir.:E1l
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5.1. Ozellikleri ayarlama

5.1.7. Hizlh baglatma kurulumu

Bu segenek, Sistem / Ozellikler - % / Kilavuzluk L\ ogesi
altinda Is Yardimeis1t Modu olarak Hizh Baslangi¢ 63esi secili

oldugunda Sistem / Ozellikler % / Hizh Baslangic [
altinda bulunur. Bkz. Is yardimcis1 modu, sayfa 46.
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5.2. GPS'i ayarlama

5.2.1. Alici kurulumu
GPS alicis1 6zelliklerini ayarlar.

GPS alicisin1 ayarlamak i¢in:

-3 . — .. .
1. Sistem ==/ GPS ™ /Ahca W {gesini segin.

GPS Alici Secimi

é GPS ALICISI BAUD ORANI
AGI-4 115200

== BELLENIM SURUM YUKSELTMESI
% Yukseltmek icin Tiklayin

d? ATESLEME HATTINI KULLAN
 Etkin

(lf CANLI TUTMA SURESI (DAKIKA)
30

= OAF DOSYASINI YOKLE

=g use

GPS alicisi
Secim listesinden GPS alicisi tiiriinii se¢in.

Konsol, alic1 gereken dogru bi¢cimde veri ¢ikist saglayacak sekilde
yapilandirilabildigi siirece bir iiglincii taraf GPS alicisindan gelen GPS
girdilerini kabul edebilir. Alicinizin dogru bir sekilde ayarlanip
ayarlanamayacagini 6grenmek icin liitfen GPS alicisi iireticisine
danisin.

GPS ALICISI 6gesi altinda Diger 6gesi seciliyse konsol asagidaki
girdilere ihtiyag duyar:

o GGA 0,2 saniye (5 Hz)

e VTG 0,2 saniye (5 Hz)

e ZDA 15 saniye
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5.2. GPS'i ayarlama

RS-232 iletisimi

e 19200 baud orani (tercih edilen) 8 veri biti, Eslik Yok, 1 Durma
biti (19200, 8N1)

Bellenim strum yukseltmesi

Bu diigme USB (gerekirse) araciligiyla ya da konsol yazilimiyla
birlikte dahili olarak gelen paket araciligiyla bir GPS alicisi bellenim
stirim ytuikseltmesini baslatir. Bellenim Siirtim Yiikseltmesi diigmesi,
halihazirda GPS alicisinda bulunan bellenimin siirimiinii ve bunun
yiikseltilecegi stirimii gosterir.

Atesleme hattini kullan

Not: Bu 6zellik yalnizca ara¢ kablolar1 ve kablo demetleri
uyumluysa kullanilmalidir.

(Yalnizca AGI-4) AGI-4 alicisinin gii¢ kaynagini ara¢ ateslemesinden
ayirir. Bu 6zellik, GPS alicisinin arag¢ kapatildiktan sonra da agik
kalmasina olanak saglar. Canlh Tutma Siiresi, alicinin ne kadar
stireyle agik kalacagini belirler.

Canli tutma suresi

Not: Bu 6zellik yalnizca Atesleme Hattim1 Kullan 6gesi Etkin
olarak ayarlandiginda kullanilabilir.

(Yalnizca AGI-4) Sistem kapatildiktan sonra GPS alicisini etkin tutar.
Bu ozellik, dogru konumlandirma bilgilerinin muhafaza edilmesi
(uydu yakisamasi) agisindan yararl olur. Ornegin: Sistem
kapatildiktan sonra aliciy1 1 saat boyunca agik tutmak i¢in 60 sayisini
girin.

OAF dosyasini yukle

GPS alicisina bir Segenek izni Dosyasi yiikler. Bu islem, normalde
alict kurulumundan 6nce gerceklestirilir ancak dosya USB araciligiyla
alanda giincellenebilir (gerekirse).

Baud orani

Modemlerin veri iletim hizini belirtir. GPS alicisinin baud orani
varsayilan degerden degistirilebilir. Bu ayar normalde
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degistirilmemelidir. Ayarin degistirilmesi gerekiyorsa modem ile
birlikte verilen kilavuza bakin.

5.2.2. Duzeltme kurulumu

GPS diizeltme kaynaklart GPS konumunun dogrulugunu arttirmak i¢in
kullanilir.

GPS diizeltme kaynagini ayarlamak igin:

e =
1. Sistem / GPS 7 /Diizeltme W {gesini segin.

GPS Duzeltme Kaynagi

é DUZELTME KAYNAGI
Otonom

%™ cLonass
£y Etkin

Yetkilendirme Bilinmiyor

7% DEVRE DISI
»® Devre Disi

2. Gerekli DUZELTME KAYNAGI 6gesini segin.

Not: Kullanilabilir diizeltme kaynaklar1 asagida tanimlanmistur.
Tanimlanmas1 gereken ekstra secenekler secilen diizeltme kaynagina
gore farklilik gosterir; bkz. Diizeltme kaynagi segenekleri, sayfa 61.

DUzeltme kaynaklari

Duzeltme
Kaynag

Aciklama

Otonom Alicinin tiim serbest ve kullanilabilir uydular1 bulmasina
izin verir. Hi¢bir diizeltme kullanmaz. Hassasiyet: 2 - 5
m.

Otomatik | Alicinin en uygun kullanilabilir diizeltme kaynagini
secmesine 1zin Verir.
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Diizeltme Aciklama

LEVHED]

WAAS Genis Alan lyilestirme Sistemini kullanir. Yalnizca Kuzey
Amerika. Hassasiyet: metre alt1.

EGNOS Avrupa Sabit Uydulu Seyriisefer Kapsama Sistemini
kullanir. Yalnizca Avrupa.
Hassasiyet: metre alti.

MSAS Cok Fonksiyonlu Uydu lyilestirme Sistemini kullanir.
Yalnizca Dogu Asya. Hassasiyet: metre alti.

TopNET | TopNET Global D diizeltmesini kullanir. Hassasiyet: 10

Global D |cm.

OmniSTAR|OmniSTAR Sanal Baz Istasyonu (VBS) diizeltmesi.

VBS Hassasiyet: metre alt1.

RTK Ger¢cek Zamanl Kinematik navigasyonu kullanir.
Hassasiyet: 2 cm.

RTK RTK diizeltmeleri i¢cin GPS alicisina bagl harici bir

(Harici modem kullanir. Hassasiyet: 2 cm.

Modem)

RTK Bir ag saglayicisindan bir hiicresel iletilmis RTK

(NTRIP) |diizeltme kaynagini kullanir.
Hassasiyet: 2 cm.

DGPS Bir ag saglayicisindan DPGS diizeltmelerini i¢e aktarmak
(Harici i¢in bir harici modem kullanir. Hassasiyet: metre alti.
Modem)

DGPS Bir ag saglayicisindan bir hiicresel iletilmis DGPS

(NTRIP) | diizeltme kaynag1 kullanir.
Hassasiyet: metre alti.

Not: Burada se¢ilen kaynak, yonlendirme ve otomatik siiriis
fonksiyonlarinin ¢alismasini etkileyecektir. GPS ekipmaninin
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gereksinimleri bilinmelidir. GPS ekipmaniyla birlikte verilen kilavuza
bakin.

Not: Hassasiyet degeri ¢ok sayida degiskene (uydu sayisi, diizeltme
kaynagindan uzaklik, iyonosfer kosullari, alici, anten) baglidir ve
garanti edilemez.

Dulzeltme kaynagi secenekleri

Not: Tanimlanmasi gereken diizeltme kaynag1 secenekleri, segilen
diizeltme kaynagina gore farklilik gosterir.

Segenek Aciklama

GLONASS| GPS alicisinin GPS'e ek olarak Rus uydu navigasyon
sistemi olan GLONASS'1 kullanmasina olanak saglar.

TRUPASS | Daha 1yi gecis-gecis (pass to pass) performansi saglamak
icin kullanilan Topcon GPS kayma telafisi algoritmasi. Su
diizeltme kaynaklartyla birlikte kullanilabilir: Otonom,
WAAS, EGNOS, MSAS, OmniSTAR VBS, TopNET
Global D.

Not: Bu segenek ayri olarak satin alinmalidir.

RTK RTK baz istasyonu ve arazi arabasi (traktor) arasinda veri
Protokolii |transferi i¢in iletisim protokolii. Baz istasyonu ile ayni
protokole ayarlanmalidir. Baz istasyonu kurulum
bilgilerine bakin.

Bolge OmniSTAR tarafindan kullanilan frekansi belirlemek i¢in
Bolge secilmelidir. Bolge icin frekans otomatik olarak
ayarlanir.

Devre dis1 |Sistem, aracin konumunu gerekli dogruluk seviyesinde
hesaplamak i¢in yeterli veri almiyorsa otomatik siiriis
devreye alinamaz. Devre dis1 6zelligi, otomatik siiriisiin
devreye alinabilmesi i¢in sistemin pozisyon dogrulugu
gereksinimini azaltmasina olanak saglar. Bu 6zellik,
konumun ¢ok yiiksek derecede hassasiyetle belirlenmesine
gerek olmayan durumlarda yararl olur.
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Segenek Aciklama

Baud Modemlerin veri iletim hizini belirtir. Modem ile birlikte
Oran1 verilen belgelere bakin.
GGA Baz1 ag saglayicilari, arazi aracinin (traktoriin) konumunu

Cikist belirleyebilmek i¢in bir GGA'nin (konum) kendilerine
gonderilmesine ihtiyac duyar.

NTRIP kurulum secenekleri

DGPS NTRIP segildiginde bagli modemi algilamak i¢in bir sihirbaz
baglatilir ve ardindan su ekran goriintiilenir.

saris: BAGLANTI KESILDI
NTRIP Ayari

figgg o= fhpy HUCRESEL DOLASIM vuws NTRIP SIERESI
o Devre Disi johﬂ

W G5MEULLANICI ADI i' NTRIP ADRESI
ﬂ guest * 27.100.1.17

l — G5M SIFRES| .:""5=.=.- :ITRIP BAGLANTI NOKTASI

guest

GS5M APN [}
- u NTRIP MONTA] NOKTASI
2 telstra.wap.mnc00l.mccS =, O-NET_RTK_ RTCM30

05.gprs

el GSM MTU
777

ISOBUS

o GSM APN: Telekomiinikasyon saglayicisinin internet baglantisi.

o GSM MTU (Maksimum Iletim Birimi): Aktarilabilecek en biiyiik
protokol verileri birimi.

o Hiicresel dolasim: Bu, yanlislikla sinir 6tesi veri ticretlerin
uygulanmasini engellemek amaciyla hiicresel dolasimin devre disi
birakilmasi i¢in kullanilabilir (baska bir tilkenin sinirina yakin
calisirken faydali olur).

o NTRIP Baglanti noktasi: Baz istasyonunun kimligi (gercek veya
sanal).
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GSM ve HUCRE DOLASIMI ayarlar1 hiicresel ag saglayicinizdan
edinilebilir. Geri kalan ayarlar NTRIP hizmet saglayiciniz tarafindan
saglanir.

RTK kurulum secenekleri

RTK secildiginde bagli modemi algilamak icin bir sihirbaz baslatilir ve
ardindan su ekran goriintiilenir.

RTK Ayari

FREKANS W GHD
464,55000 MHz ‘il GHD Etkin

T KANAL ARALIGI
© =i

< 9:";. AG KIMLIGI
=l 1

- BAGLANTI PROTOKOLU
. POL

MODULASYON
@' GMsK

Alarmiar

Noktalan Hoktalan

% ¢ - .8
Seri Baglant: Bayrak ISOBUS

o Frekans: Kullanilan frekans.

« Kanal aralig:: Bir frekans planindaki bitisik atamalar arasindaki
frekans fark.

o Ag Kimligi: Karistirma ayar1 (1-255 = agik, 0 = kapal).

« Baglanti protokolii: Radyo veri iletim protokolii.

o Modiilasyon: Kullanilan modiilasyon tiirti.

o GHD (Gondermede Hata Diizeltimi): Gilivenilmez veya glirtltiili
iletisim kanallar1 tizerinden veri iletimindeki hatalar1 kontrol etmek
icin kullanilan teknik.

Not: RTK segildiginde ve bir AGI-3 veya AGI-4 baglandiginda baz
istasyonu ayarlari, girilen alic1 ayarlar1 ile otomatik olarak senkronize
edilebilir. Sistem / GPS / Baz istasyonu Senkronizasyonu 6gesini
secin ve sthirbazda goriintiilenen talimatlar1 uygulayin.

63



5.2. GPS'i ayarlama

5.2.3. Cikis kurulumu

GPS cikisi, konsolun ¢esitli veri dizelerini NMEA 0183 biciminde
disa aktarma o6zelligi oldugunu gosterir. Bunlardan en yaygint GGA
(Konum) mesaji ve VTG (Hiz ve YOn) mesajidir.

Bu 0zellik, konum ve hiz ¢iktilar1 i¢in {i¢linci taraf cihazlara
baglanirken yararl olabilir.

GPS ¢ikisini ayarlamak igin:

!’ asla .. .
1. Sistem / GPS 7/ Cikis ****' Ogesini secin.
GPS Cikis Ayarlari

GPS CIKISI Durvm ‘
E@ Devre Disi |
Devre Disi

BAUD ORANI ‘ Devre Disi
W 19200 L !

VTG | Devre Disi ‘

@ MAKSIMUM ORAN B ———————————————————
5 Hz GSA | Devre Disi ‘

.§ CIKIS DOGRULUGU ZDA ‘ Devre Dis
& m Yuksek Dogruluk T
RMC ‘ Devre Disi

I\ VTG LEGACY MODU
U5y Etkin
-4

e VTG legacy modu: VTG veri ¢ikisin1 V4.00 altindaki NMEA
standartlar1 i¢cin destekler. NMEA V3 ve alt1 ile uyumlu VTG
dizileri verir.

Daha fazla bilgi i¢in {iciincii taraf cihaziyla birlikte verilen belgelere
bakin.

Not: GPS kullanan ve konsola bagli olan cihazlarin konsoldan bilgi
almasi gerekebilir. Bilgiler, NMEA'ya dayali ciimleler i¢cinde bulunur.

5.2.4. Radar kurulumu

Konsol, harici cihazlara radar ¢ikist saglayabilir. Bu 6zellik, bir yer
hiz1 sinyali saglamak i¢in bir {iclinci taraf cihazina baglanirken yararh
olabilir.
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Radar ¢ikisini ayarlamak igin:

p
1. Sistem / GPS  /Radar ogesini segin.
Radar Cikis Ayari

Z=" RADAR GIKISI
% 5 Devre Disi

KALIBRASYON FAKTORU
36.625 Hz/km/saat

« Kalibrasyon Faktorii: Radar hiz sinyali yeterince dogru degilse bu
rakam 1¢in ti¢ilinci taraf cihazina bakin.
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5.3. Seri baglanti noktalarini ayarlama
Belirli bir isleve atanmis konsol seri baglant1 noktasini ayarlar.

Seri baglant1 noktalarin1 ayarlamak i¢in:

||||||
-----

1. Sistem / Seri Baglanti Noktalarn R ogesini segin.

Seri Baglanti Noktalari Kurulumu

m GPS ALICISI COM
1

&K GPs CIKis! coM
p)

W XLINKS COM
3

2. Gerekli islevi sec¢in ve ardindan secim listesinden cihazin bagh
oldugu konsol seri baglant1 noktasini se¢in.

Ornegin: SGR-1, AGI-3 veya AGI-4 GPS Alicisi tiim Topcon
kablo demetleriyle seri baglanti noktasi1 1'e bagli.

NMEA GPS Cikist kullanimda ise genellikle seri baglant1 noktasi
2'ye baglanir.

Xlinks kullanimda ise ser1 baglant1 noktasi 3'e veya NMEA GPS
cikis1 kullanimda degilse seri baglant1 noktasi 2'ye baglanir.
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Bolim 5 — Sistem Kurulumu

5.4. Alarmlarin ayarlanmasi

Sistemde hicbir alet kurulumu yapilmamissa yalnizca Genel alarmlar
ayarlanabilir. Alete 6zel alarmlar bir alet tanimlandiktan sonra
kullanilabilir. Daha fazla bilgi icin Dagitici / Piiskiirtiicti / Tohumlayici
operator kilavuzlarina basvurun.

Genel alarmlar1 ayarlamak igin:

("x
1. Sistem / Alarmlar { / Genel ogesini segin.

Genel Alarm Ayari

Alarm Adi - I ALARM DURUMU

. 3 (= ]
Tum Genel Alarmlar Etkin

Sira Sonu
Surus Devreden Cikarma (Gorsel)
Suris Devreye Alma (Gorsel)
Siuriis Devreye Alinamiyor
GPS Alicisi Bellenimi Eslesmiyor
UT Yiiksek Oncelik

T Orta Onealil

Genel alarmlar listesi goriintiilenir. Tiim genel alarmlar, Tiim Genel
Alarmlar 6gesi secilerek etkinlestirilebilir veya devre disi birakilabilir.

Alternatif olarak her genel alarm bagimsiz olarak etkinlestirilebilir veya
devre dis1 birakilabilir.

Guivenlik nedenleriyle Siiriis Devreye Alma/Devreden Cikarma sesli
alarminin devre dis1 birakilamayacagini unutmayin.

Sira Sonu alarmi ekstra bilgi gerektirir. Bu alarm, arag sinira
yaklagirken calar ve goriintiilenir; operator el ile kontrole hazirlanmak
i¢cin yavaslamalidir.

o Ilk Mesafe: Alarmin ilk olarak tetiklenecegi sinir ile olan mesafe.
Yol hatt1 (kilavuzluk) boyunca traktorden sinira kadar olan mesafe
ol¢iiliir.
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5.4. Alarmlarin ayarlanmasi

o Ikinci Mesafe: Operatorii aracin kontroliinii hemen ele almasi igin
uyaran ikinci alarmin tetiklenecegi sinir ile olan mesafe.

o Ileri Bakis Mesafesi: Sistemin eylemlerle yanit vermek igin
aracin kag¢ metre oniine bakacagini ayarlar.

5.4.1. Alarm penceresi agiklamasi
Bir alarmi kabul etmek i¢in liitfen alarm penceresinin ortasina basin.

Alarm penceresinin list kisminda Ayrintilar icin asag siiriikleyin
ibaresi goruintiileniyorsa alarm ile ilgili ayrintili bilgileri
goriintiilemek i¢in alarm penceresi asagi siiriiklenebilir.

Alarma1 sessize almak i¢in hoparlor simgesi kullanilabilir.

Anahtar simgesi bu alarmin yapilandirilmasi (ya da mevcut
kurulumunuza uygun degilse devre dis1 birakilmasi) icin gidilmesi
gereken uygun alarm kurulumu sayfasini goriintiiler. Bu davranisin
birkag istisnasi vardir:

o GPS Alicist Bellenimi Eslesmiyor anahtari, GPS alicisi
belleniminizin giincellenmesi i¢in ilgili kurulum ekranini
goriintiiler.

o ASC-10 ECU Bellenimi Eslesmiyor anahtari, ASC-10
belleniminizin giincellenmesi i¢in ilgili ekran1 gorintiiler.

o GPS Saati Yok alarm1 dogru yerel saatin girilmesi i¢in saat/tarih
kurulum ekranini gortintiiler.
5.4.2. Alarm listesi

Asagidaki listede konsolda bulunan tiim alarmlar ve bunlarin
aciklamalar1 verilmistir.
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Alarm Aciklama

Akis sensorti

Bolim 5 — Sistem Kurulumu

Ana anahtar agildiginda, yer lizerinde hareket

basarisiz oldugunda ve en az bir boliim agildiginda akis
sensOrii sinyali alinmazsa bu alarm tetiklenir.

Akis yok Ana anahtar ve tank acikken akis onay sensorii
tarafindan hi¢bir s1tvi/NH3 akisi tespit
edilmediginde bu alarm tetiklenir.

Aktif alan ¢ok Aktif alan 8 km'den (5 mil) daha uzaktadir. Dogru

uzakta alanin yiiklendigini kontrol edin veya yeni bir alan

olusturun.

Alic1 baglantisi
kesildi

GPS alicist yanit vermiyordur. Alic1 baglantilarini
kontrol edin.

Ana anahtar
kapali

Operator ana anahtar kapaliyken kapsama
haritasinda isleme alinmayan bir bolgeden
gecerken devreye girer. (Operatorlerin ¢alismaya
baslarken ana anahtar1 kullanmay1 unutmasini
onlemek i¢in.)

Apollo donanim

Apollo donanim sorunlar1 hakkinda bilgi saglar.

uyarilar

ASC10 ECU Uygun bellenimin giincellenmesi i¢in gereken
bellenimi ekran1 goriintiilemek i¢in anahtar1 segin.
eslesmiyor

Baz istasyonu
konumu
eslesmiyor

Bir kilavuz modeli olusturmak i¢in kullanilan baz
istasyonunun konumu gegerli baz istasyonu
konumuyla eslesmiyor.

Bellenim stirimii
uyusmuyor/eski

Uygun bellenimin giincellenmesi i¢in gereken
ekran1 goriintiilemek i¢in anahtar1 secin.

COM baglanti
noktasi hatasi

Belirtilen COM baglanti noktasi agilamadiginda bu
alarm tetiklenir.
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Alarm Aciklama

Dagitici disk etkin| Ana periyodik isleme zamanlayicisinin siiresi

degil doldugunda, tank acik oldugunda, ana anahtar agik
oldugunda ancak hig etkin boliim olmadiginda bu
alarm tetiklenir.

Devre disi Secilen GPS diizeltme kaynagi kullanilabilir
olmadiginda ve sistem kisa bir siireligine dogruluk
seviyesi daha diistik bir diizeltme kaynagi
kullanmak zorunda oldugunda bu alarm tetiklenir.

Diisiik basing En yaygin nedeni tankin bos olmasidir. Hortum
uclari, akis dlger ve basing i¢in minimum akis
ayarlandiginda, bu alarm yalnizca pompa veya
boru tesisati arizalar1 oldugunda ya da tank bos
oldugunda goriintiilenir.

Gegersiz arag Secilen ara¢ profilinde gegersiz parametreler vardir.
profili Liitfen yeni bir arag profili olusturun veya yardim
icin bayinize bagvurun.

Gecersiz/eski Eski bir alet ya da arag profili sistemde etkin

profil yiiklii oldugunda bu alarm tetiklenir. Bu durum, ¢ok eski
bir yazilim siiriimiinden en son siiriime giincelleme
yapilirken ger¢eklesebilir.

GPS alicist Uygun bellenimin giincellenmesi i¢in gereken
bellenimi ekran1 goriintiilemek i¢in anahtar1 secin.
eslesmiyor

GPS kayma Bu alarm, sistem baslatilirken GPS kayma
diizeltme diizeltme uygulandigina dair bir hatirlatici bilgi

olarak tetiklenir. GPS kaymas1 zaman ic¢inde
degisiklik gostereceginden bu alarm GPS kayma
telafisinin yeniden hesaplanmasi gerekebilecegini
hatirlatir.
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GPS saati yok

Bolim 5 — Sistem Kurulumu

GPS alicisi, saat mesajlar1 (ZDA NMEA mesajlart)
gonderecek sekilde yapilandirilmadiginda bu alarm
tetiklenir.

GPS sinyali
allamiyor

GPS sinyali alinamadiginda ancak alici hala bagh
oldugunda bu alarm tetiklenir.

GPS yok

GPS baglantis1 kesildiginde bu alarm tetiklenir.

Hari¢ alan haritasi
uzakta

Harig alan haritas1 gegerli GPS konumundan ¢ok
uzakta oldugunda bu alarm tetiklenir. Bu hari¢ alan
haritas1 otomatik olarak bosaltilir.

Iletisim yok

Konsol alet ECU'suyla iletisim kuramadiginda bu
alarm verilir.

Istasyonu tersine
cevir

Operator koltugu 180 derece dondiiriildiigiinde
tetiklenen bilgi alarmidir (yalnizca gift siiriis
istasyonlu traktorlerde mevcuttur).

Kablosuz baglanti

Kablosuz ag baglantis1 artik kapsama alan1 i¢inde
olmadiginda bu alarm tetiklenir.

Kaydin son tarihi
geliyor

Kayith ozellik <son tarihe kalan giin sayisi> giin
icinde sona erecektir. Liitfen kaydi yenilemek icin
bayinize bagvurun.

Kaynaklar tilkendi

Sistem kaynaklari (bellek veya dosya sistemindeki
bos alan) %97'den fazla dolu oldugunda bu alarm
tetiklenir.

Kaynaklar yetersiz

Sistem kaynaklari (bellek veya dosya sistemindeki
bos alan) %90'dan fazla dolu oldugunda bu alarm
tetiklenir.

Kilavuz ¢izgi
kaydirma ofseti
uygulaniyor

Mevcut bir kaydirma uzakliginin uygulandigini
belirten bildirim.
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Alarm Aciklama

Konveyor
durduruldu

Konveyor kayist durdugunda, tank ve ana anahtar
acikken, yer hiz1 hareket oldugunu ve kayisin
hareket etmesi gerektigini belirttiginde bu alarm
tetiklenir.

Konveyor hizi
yiiksek

Konveyor hiz yiiksek alarmi, hiz sinyali giriginin
alarm noktas1 ayarini astigini belirttiginde bu alarm
tetiklenir.

Konveyor valfi

Tank henliz yeni kapatildiginda kayisa hareketi

kilavuz ¢izgisi
uzunlugu asildi

sikismis durdurmasi i¢in zaman tanimak tizere valf sikismis
alarm1 bir siireligine engellenir; bu siirenin
sonunda kayis durmazsa alarm tetiklenir.

Maksimum Kaydedilen ¢izginin uzunlugu maksimum nokta

sayisini (tipik olarak yedi kilometre ancak kavisin
ne kadar karmasik olduguna bagli olarak degisiklik
gosterir) astiginda bu alarm tetiklenir.

NTRIP arizasi

GPS diizeltme kaynag1 hatasi.

Ozellik kayitli Artik kayith olmayan (kayit siiresi dolmus) bir

degil etkin 6zellik varsa bu alarm tetiklenir. Bunun
amaci 0zelligin devre dis1 birakildigi konusunda
operatorii bilgilendirmektir.

Parametreler Arag geometrisi parametreleri, siiriis sistemindeki

uyumsuz geometri yapilandirmasi ile eslesmiyordur.

Kurulum ekraninda araci yeniden se¢in ya da arag
geometrisi ekranindaki ara¢ geometrisinin dogru
oldugundan emin olun.

Pompa hiz1 diisiik

Pompa hiz1 algilama 6zelligi etkinlestirildiginde ve
pompa hizi, alarmin minimum DEV/DAK esigi
ayariin altina diistiiglinde bu alarm tetiklenir.
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Alarm Aciklama

Pompa hizi
yuiksek

Bolim 5 — Sistem Kurulumu

Pompa hiz1 algilama o6zelligi etkinlestirildiginde ve
pompa hizi, alarmin maksimum DEV/DAK esigi
ayarini astiginda bu alarm tetiklenir.

Proje ¢izgisi ¢cok
uzakta

Etkin proje cizgileri seti gecerli GPS konumundan
cok uzakta oldugunda bu alarm tetiklenir.

Saft durduruldu

Tank etkinken saft hareketi durdugunda bu alarm
tetiklenir.
"Tank etkinken" su anlama gelir: tank agiktir, ana

anahtar agiktir, en az bir boliim agik ve hareket
halindedir.

Saft tasima tanki
kapali

Saft hareket ederken tank veya ana anahtar kapali
oldugunda bu alarm tetiklenir.

Sira sonu

Arag sinira yaklasirken ve operatoriin kontrolii
almas1 gereken zaman yaklastiginda bu alarm
tetiklenir.

S1v1 basinci diisiik

Tank basinci, belirtilen minimum tank basincindan
diisiik oldugunda bu alarm tetiklenir.

S1v1 basinci
yluiksek

Tank basinci, belirtilen maksimum tank
basincindan yiiksek oldugunda bu alarm tetiklenir.

Siirtis devreden
cikarma (gorsel)

Stiriis devreden cikarildiginda bu alarm tetiklenir.
Uydularin kaybedilmesinden, kilavuz ¢izgisinin
kaybedilmesinden veya direksiyonun el ile
dondiiriilmesinden kaynaklanabilir.

Stiriis devreye
allmamiyor

Siiriis talep edilen sekilde devreye alinamadiginda
goriintiilenen siiriis durumu acilir penceresi
engellenebilir. Devreye alma diigmesine
basildiginda talebin tamamlanamayacagini
gostermek i¢in bu otomatik temizleme alarmi
gosterilir.
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Alarm Aciklama

Stirlis devreye Stirlis Devreye Alma/Devreden Cikarma alarmlari
alma (gorsel) glivenlik nedeniyle sessize alinamaz ancak alarmin
gorsel bileseni istenirse engellenebilir.

Stiriis profili Secilen arag profilindeki parametreler, siiriis alt
uyumsuz sistemindeki ara¢ yapilandirmasi ile eslesmiyordur.
Bu arag i¢in dogru arag profilini segin.

Siiriisiin yeniden | Siiriis alt sisteminin kapatilip acilmasi gerektiginde
baslatilmasi bu alarm tetiklenir. Bu alarm kalibrasyondan sonra
gerekiyor baz tiir siiriis alt sistemleri i¢in verilir.

Talep edilen oran |Otomatik oran kontrolii etkinlestirildiginde, tank
sifir acildiginda, ana anahtar agik oldugunda ve talep
edilen oran sifir oldugunda bu alarm tetiklenir. Bir
anahtar kutusu varsa en az bir anahtarin agik
oldugundan emin olun.

Tank bos Bu alarm, hesaplanan hacmin sifira ulastigini
belirtir. Tankta hala icerik varsa sistem tank
hacmini negatif bir degerle goriintiileyerek
calismaya devam eder.

Tank etkin, oran | Ana anahtar agildiginda, tank devreye alindiginda,
yok tak etkinken, tank el ile kontrol modunda degilken,
ara¢ hareket halindeyken ve ayarlanan oran sifirken
bu alarm tetiklenir.

Tank kapali Ana anahtar agikken ve arag¢ en az bir boliim agik
sekilde hareket halindeyken tank kapatildiginda bu
alarm goriintiilenir.

Tank seviyesi Bu alarm, tank seviyesinin diistiigii konusunda
diistik uyari verir.

Tarla yukii Bir tarladan, secili tarlayla arasindaki mevcut
bosaltild1 mesafe nedeniyle ¢ikildiginda tetiklenir.
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UT diistik oncelik

Bolim 5 — Sistem Kurulumu

Evrensel Terminal diisiik 6ncelik uyarisi. UT'de
kullanicinin uygun oldugu zaman gidermesi
gereken bir sorun vardir.

UT orta Oncelik

Evrensel Terminal orta dncelik uyarisi. UT'de
kullanicinin miimkiin oldugu zaman gidermesi
gereken onemli bir sorun vardir.

UT yiiksek
oncelik

Evrensel Terminal yiiksek oncelik uyarisi. UT'de
kullanicinin derhal gidermesi gereken bir acil sorun
vardir.

Uygulama haritasi
uzakta

Etkin DOK haritas1 gegerli GPS konumundan ¢ok
uzakta oldugunda bu alarm tetiklenir.

Uygulama Yiiklenmekte olan dosya gegersiz ya da bozuk
haritasi/kilavuzluk| oldugunda bu alarm tetiklenir.

sekil dosyasi

yliklenemedi

VDC baglantist | VDC ile baglant1 yoktur. VDC etkinlestirildiginde

fiziksel bir VDC cihaz1 yoksa veya dogru sekilde
baglanmamissa verilir.

Yanlis disli orani

Kanal saft1 ve motor sifreleyicileri arasinda yanlis
bir orant1 vardir.

Yanlis oran

Alet otomatik moddadir ve hedef uygulama orani
elde edilmemistir.

Yer hiz1 yok

Otomatik siiriis aciksa ve yer hiz1 yoksa bu alarm
tetiklenir.

Yol ¢ok uzakta

Etkin kilavuz ¢izgisi (AB ¢izgisi, kavis veya
merkez ) gecerli GPS konumundan ¢ok uzakta
oldugunda bu alarm tetiklenir.
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Alarm Aciklama

Yiiksek basing Yiiksek basing alarmi, basing sinyali girisinin alarm
noktasi ayarini astigini belirtir. Dogru sekilde
ayarlanmigsa bu durum genellikle bir tikanikliga,
bumlarin acgik olmas1 gerekirken kapali olduguna
veya piskiirtiicii hizinin ¢ok yiiksek olduguna
isaret eder.
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5.5. Bayrak noktalarini ayarlama

Bayrak noktalar1, Calisma ekranindaki bir alan i¢in engelleri ve diger
arazi ozelliklerini gosterir. Bayrak noktalar ¢alisma sirasinda bayrak
noktast konumuna siirtilerek ayarlanir. Bkz. Bayrak noktalarini
ayarlama, sayfa 154.

Bayrak noktas1 sembolleri ve adlar1 Kurulum ekraninda tanimlanabilir.

Bayrak noktalarinin 6n ayarli sembollerini ve adlarini1 degistirmek i¢in:

Gy w| Ew
1. Sistem ==/ Bayrak Noktalari M Ogesini segin.

Bayrak Noktasi Onayarlari

Bayrak

B pikkat & Kayalar

Tehlike % otlar

& Su Tehlikesi "= Adac

IE,? Kule

2. Sembolii ya da ad1 degistirilecek olan bayrag: se¢in.

3. Yeni sembolii secin veya BAYRAK NOKTASI ADI 6gesini secgin
ve ardindan bayrak icin yeni ad1 yazip onaylayin.

Bayraklarin degistirilebilecegini ancak yeni 6n ayarli bayraklarin
olusturulamayacagini unutmayin.
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5.6. ISOBUS / evrensel terminal kurulumu

1. Sistem / ISOBUS W0 ogesini segin.

Y% ¢ aiE 0Bl

Seri Baglanti S EHirmlar Bayrak ISOBUS Yardimci

Ozellikler Noktalari Noktalan Uygulamalar

5.6.1. Gorev denetleyicisi kurulumu
Gorev denetleyicisini ayarlamak i¢in:

T

o=
1. Sistem/ ISOBUS#0 15/ TC = Ogesini segin.

Gorev Denetleyicisi Kurulumu

TC SURUMU —8-— MANUEL SECIM KONTROL MODU
3 B Konsol Tarafindan Kontrol Ediliyor

TC NUMARASI
1

HAVUZ ONBELLEGINI TEMIZLE
ECU onbellegini temizlemek icin tiklayin

GOREVI DURDUR
Manuel olarak veya ana anahtar
kapatildiginda

GOREVI BASLAT
Manuel olarak veya ana anahtar acildiginda

e TC Siiriimii: Gorev denetleyicisi stiriimiinii belirler. TC
sorunlariyla karsilasilmadig: siirece bu, en yiiksek siiriimde
birakilmalidir.
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o TC Numarasi: Konsolun gorev denetleyicisi 6rnegi numarasini
belirler. Veri yolunda birden fazla TC varsa ¢akismalar1 6nlemek
amaciyla bu TC'ye 6zel bir numara atamak icin bu ayar1 kullanin. 1
numaral1 TC varsayilan TC'dir.

o Havuz onbellegini temizle: TC havuz onbelleginin icerigini
temizler. Yalnizca bir TC hatas1 goriintiilenirse kullanilmalidir.

o Manuel secim kontrol modu: Boliim kontroliiniin manuel modda
(ASC kapaliyken) nasil ¢alisacagini belirler:

» Konsol tarafindan kontrol ediliyor: Konsol sanal boliim anahtar
kutusu, boliimleri agmak ve kapatmak i¢in kullanilabilir.

o ECU tarafindan kontrol ediliyor: ECU veya UT kullanici
arabirimine baglanmis fiziksel bir anahtar, béliimleri agmak ve
kapatmak i¢in kullanilabilir.

Gorevler asagidaki gibi baslatilacak ve durdurulacak sekilde
yapilandirilabilir:
 El ile veya ana anahtar kullanilarak ya da

e Yalnizca el ile (ana anahtar durumundan bagimsiz olarak). Bkz. Bir
gorevi calistirma, sayfa 219.

Gorev Verisi, Sistem / Ozellikler / Alet boliimiinden
etkinlestirilmisse gorevi Durdurma ve Baslatma kullanilabilir. Bkz.
Alet kurulumu, sayfa 48.

Bkz. Ana anahtar kurulumu, sayfa 105.

5.6.2. Evrensel terminal kurulumu

1. Sistem / ISOBUS W05/ UT !l ogesini secin.

Evrensel Terminal Kurulumu sayfasi goriintiilenir.
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Evrensel Terminal Kurulumu

EVRENSEL TERMINAL

—@ Cevrimici

UT NUMARASI

1

HAVUZ ONBELLEGINI TEMIZLE

o
Q ECU dnbellegini temizlemek icin tiklayin

2] SUTUN BASINA YAZILIM TUSU
B5% 6

22 YAZILIM TUSU KONUMU
88 Sag (iki Situn)

o Evrensel terminal: UT sunucusunun diger cihazlardan aktif bir

sekilde baglant1 alip almadigini kontrol eder.

Bu 6zellik veri yolunda birden fazla UT varsa ve birden ¢ok UT,
birincil UT oldugunu belirtiyorsa (bu durumda UT otomatik
olarak ¢evrimdisi olur ve tekrar ¢cevrimi¢i olabilmesi i¢cin UT
Numarasi degerinin degistirilmesini gerektirir) veya konsoldan
UT'nin gegici olarak devre dis1 birakilmasi i¢in yararh olur.

UT numarasi: Konsolun UT numarasini ayarlar. Veri yolunda
birden fazla UT varsa ¢cakigsmalar1 6nlemek amaciyla bu UT'ye
0zel bir numara atamak i¢in bu ayar1 kullanin. 1 numarali UT
varsayilan UT'dir. UT istemcisi dogru UT'de goriinmiiyorsa UT
numarasini uygun bir sekilde yapilandirmaniz gerekebilir.
Herhangi bir ¢akisma oldugunda asagidaki mesaj goriintiilenir:

"Bu UT'nin UT Numarasi veri yolundaki baska bir UT ile
cakistyor ve bu UT devre dis1 birakildi. Liitfen bu UT'nin 6zel bir
UT numarasina sahip oldugundan emin olun."

Havuz onbellegini temizle: UT havuz onbelleginin igerigini
temizler. Yalnizca bir UT hatas1 goriintiilenirse kullanilmalidir.

Siitun basina yazihm tusu: Calisma ekraninda UT
arabirimindeki kullanilabilir yazilim tusu sayisini ayarlar.

Yazilim tusu konumu: UT arabirimindeki yazilim tuslarinin
konumunu ve siitun sayisini (1 veya 2) ayarlar.
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o Calisma kiimesi tus konumu: Arabirimler i¢cin ECU'lar arasinda
gecis yapan tuslarin goriiniirliigiinii ve konumunu ayarlar (birden
fazla ISOBUS uyumlu ECU bagliysa).

Bkz. Evrensel terminali (ISOBUS) kullanma, sayfa 192.

5.6.3. Yardimci kontrol kurulumu

Sistem / Ozellikler / Konsol &gesi altinda Evrensel Terminal dgesi
etkinlestirilmisse bu secenek kullanilabilir. Bkz. Evrensel terminal,
sayfa 43.

AUX kontrolleri, harici ISO uyumlu cihazlarin ve konsolun ISO
uyumlu kumanda cubuklarindaki girislere veya diger giris cihazlarina
atanabilecek bir dizi islev sunmasina olanak tanir.

AUX kontrollerini atamak i¢in:

1. Mini goriiniimii agmak i¢in Navigasyon ¢cubugundan Universal

L]

ogesini secin.

& Universal Terminal

Terminal

AUX-N Setup

Field: Boundary Recording Offset
@ [Field: Clear Field Boundaries
«  Field: Complete Field Boundary
y
¥ Field: Create Boundary from Coverage
= Field: New Field

Field: Record Fleld Boundary

E lrbetd cs i i
:3&

UiEBEEE

.
——

O
Ul | 0 ( [
0.0 )(5 ) |
M | o Grs \‘__._f_‘ \__._/ 0.00

Not: Evrensel terminal igin goriintiilenen simge/simgeler, bagh
olan ISOBUS uyumlu ekipmana gore degisiklik gosterir. Birden
fazla simge goriintiilenebilir. Hangi simgenin secildigi dnemli
degildir.
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5.6.ISOBUS / evrensel terminal kurulumu

2. Sag tstteki oku secerek veya mini goriiniimde soldan saga dogru
parmaginizi kaydirarak mini goriintiiyli genisletin.

3. Bir girige atanabilecek islevleri goriintiillemek i¢in yardimci

123
. < . ddd
kontrol kurulum diigmesine basin.

Not: Birden fazla cihaz islev sagliyorsa goriintiilenen islevler

cithaza gore filtreleme diigmesine basarak filtrelenebilir.

4. Bir girise atanacak islevi segmek icin listeyi asag1 kaydirin ve
ilgili atama diigmesini E secin. Giris Se¢cme ekrani
goriintiilenir.

Atamayi Degistir
islev atamasini degistirmek icin atamak istediginiz girdiye basin.

islev: - & Alan: Yeni Tarla

Girdi: C D Atanmamis

5. Islevi atamak icin islevi yerine getirmede kullanilacak cihaz
tizerindeki (Ornegin harici kumanda ¢ubugu) giris diigmesine
basin veya listeden giris se¢gmek i¢in manuel atama diigmesine

E basin.

6. Atanmis bir islevi kaldirmak i¢in giris segme ekranini acin ve

atamay1 kaldirma diigmesine u basin.

Tiim istediginiz islevleri atadiktan ve AUX-N ekran1 kapatildiktan
sonra, atanan islevler atanan girislere basilarak etkinlestirilebilir. Bazi
islevlerin etkinlestirilebilmesi i¢in cihaz veya konsolun hazir durumda
olmas1 gerektigine dikkat edin.
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Bolim 5 — Sistem Kurulumu

5.7. Yardimci programlarin ayarlanmasi

'r .
1. Sistem / Yardimer Uygulamalar l‘i'l 0gesini se¢in.

Yardimci Uygulamalar

+W YUKSELTME ICIN USB HAZIRLA

Yukseltme icin USB hazirla

Konsol yazilimi bir USB araciligiyla yiikseltilmek istendiginde bu
secenek kullanilir. USB'yi takin ve USB bir konsola yeniden takilip
konsol a¢ildiktan sonra USB'nin yiikseltme islemini ger¢eklestirmesini
saglayan bir komut dosyasini ¢alistirmak i¢in bu segenegi belirleyin.
Bkz. Hizl1 Kurulum Kilavuzu, sayfa 19.
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5.7. Yardimci programlarin ayarlanmasi
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Bolum 6 — Ara¢c Kurulumu

Bu bolimde, konsolun monte edildigi ara¢ hakkindaki profil
bilgilerinin nasil ayarlanacagi ve bunlara nasil erisilebilecegi
aciklanmaktadir. Konsol birden fazla aracta kullanilacaksa birden
fazla arag profili ayarlanmalidir.

Ara¢ menii secenegi asagidaki menii 6gelerini igerir:

Se¢: Daha once olusturulan profillerden bir ara¢ segin.

Yeni: Yeni bir ara¢ profili olusturun.

Higbir ara¢ kurulumu yapilmadiginda bu ekranda yalnizca Se¢ ve
Yeni seceneklerinin kullanilabilir olacagini unutmayin.
Geometri: Arag ol¢iimlerini, kilavuzlugun dogru ¢alismasini
saglayacak sekilde ayarlar.

Siiriis: Aracin, kilavuzluga nasil tepki verecegini kontrol eder.

Anten: GPS alicisinda dahili bir anten mi yoksa harici bir anten
mi oldugunu ayarlar.

Kullanici Sistem
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6.1. Bir arag segcme

6.1. Bir arac secme

Onceden tanimlanmis bir arag profilleri listesinden arag segilmesine
olanak saglar. Konsol ilk kez kullaniliyorsa bu liste bos olarak
goruntiilenir.

Bir ara¢ segmek icin:

e 3 L
l. Ara¢  ~ /Se¢ ' Ogesini segin.

Araci Secin

‘ 35

‘ 800
DT A
‘ G

& Lexion

2. Gerekli aract vurgulayin ve onaylayin; ya da:

USB'den bir arag¢ profilini i¢e aktarmak i¢in se¢im yapin.

-

Vurgulanan aracin bir kopyasini olusturmak i¢in se¢im yapin.
Ardindan bu profil diizenlenebilir.
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Bolum 6 — Arag Kurulumu

6.2. Yeni bir ara¢ olusturma
Konsolun monte edildigi arag i¢in yeni bir arag¢ profili olusturur.

Yeni bir ara¢ profili olusturmak igin:

. Y

> ’h o e e
1. Ara¢ % /Yeni «#€ (gesini secin.
Yeni Ara¢ Sablonunu Secin

W AMAZONE
(MW case H

(MR caterpillar

W' Challenger

Onceden tanimlanmis fabrika ara¢ sablonlarmin listesi goriintiilenir. Bu
goriintiileniyorsa sablonlar standart dlgtimleri ve siirlis parametrelerini
igerir.

Asagidaki boliimde geometri onaylanirken 6l¢iimler belirli bir arag,
lastik ebad1 vb. ile ilgili bilgileri diizeltecek sekilde ayarlanabilir.

Stiriis parametreleri, aracin kilavuzluga nasil yanit verecegini kontrol
eder; bunlar i¢in daha sonra Otomatik Siiriis, sayfa 177 ince ayar
yapilabilir. Kurulum tamamlandiktan ve otomatik siiriis ayarlari
yapildiktan sonra siiriis hala tatmin edici diizeyde degilse bayiniz ile
irtibat kurun.

2. Arag uireticisini se¢in. Listenin tamamini gérmek i¢in kaydirma
cubugunu kullanmn. Istenen iiretici secenegi mevcut degilse
kullanilan araca en ¢ok benzeyen modeli secin. Seceneklerden
hi¢biri uygun degilse Diger 6gesini secin ve su boliime gidin: Araci
ozellestirme, sayfa 88.
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6.2. Yeni bir arag olusturma

Not: Bir seviye iistteki ana klasore gitmek i¢in 0gesini secin.
3. Ara¢ modelini secip onaylayin.
4. Aracin adim1 degistirmek i¢in ARAC ADI 6gesini secin, ad1 girip

onaylayin.

Yeni Arac

ARAC ADI

5. Yeni araci onaylayin. Ara¢g Geometrisi ekrani goriintiilenir.

6. Su boliime gidin: Arag geometrisini ayarlama, sayfa 90.

6.2.1. Araci ozellestirme
Arag¢ Sablonu ekranindan Diger 6gesi secgildiginde temel arag
bilgilerini ve siirlis parametrelerini igeren genel ara¢ sablonlari
goriintiilenir.
1. Diger 6gesini secin. Sirilis denetleyicilerinin listesi goriintiilenir:
o ACU-1: Otomatik Siiriis Kontrol Unitesi
o AES: Dogru Elektrikli Direksiyon
o AF: AutoFarm® valf blogu

« RST: Raven SmarTrax  valf
o Diger: Diger tiim siirlis denetleyicileri

2. Listeden se¢iminizi yapip onaylayin. Bir dizi genel ara¢ sablonu
gorilintiilenir.

3. Araciniza en ¢ok benzeyen sablon seklini se¢gmek icin ok tuslarini
kullanin ve onaylayn.

4. Aracin adim1 degistirmek i¢in ARAC ADI 6gesini secin, ad1 girip
onaylayin.
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Bolum 6 — Arag Kurulumu

5. Yeni araci onaylayim. Ara¢ Geometrisi ekrani goriintiilenir.

6. Su boliime gidin: Arag geometrisini ayarlama, sayfa 90.
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6.3. Ara¢ geometrisini ayarlama

6.3. Arac geometrisini ayarlama

Arag Ol¢timlerini, kilavuzlugun dogru ¢alismasini saglayacak sekilde
ayarlar.

Not: Ara¢ boyutlarini miimkiin oldugunca dogru 6l¢iin. Onerilen
tolerans degeri +/- 5 cm'dir.

Arag¢ geometrisini ayarlamak igin:
%h ir=
1. Arac "/ Geometri " dgesini secin. Alternatif olarak,
Arac¢ Geometrisi ekrani bir ara¢ olusturuldugunda ya da

secildiginde otomatik olarak goriintiilenir.

Arac Geometrisi - 700

. G 0.000m

A< 4.000m |

A B<{ 0.000m |
S

2. Bir arag boyutu sec¢in. Boyutun adi baglik cubugunda
goruntilentir.

Istenen boyutlar segilen aracin tiiriine gore farklilik gosterir.
3. Gerektiginde boyutlar ekleyin veya diizeltip onaylayin.
Asagida sistemde yaygin olarak kullanilan 6nemli 6l¢iimlerin bir
listesi verilmistir:

o Dingil mesafesi (A) : On dingilin merkezi ile arka dingilin
merkezi arasindaki mesafedir.

o Alet Cekme Noktasi (B) : Arka dingilin merkezi ile ¢gekme
noktasi arasindaki mesafedir.
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Bolum 6 — Arag Kurulumu

GPS Siiriisii (C) : Dingillerin ortasindan GPS alicisina kadar olan
sola veya saga uzakliktir. Bu deger, alic1 dingilin ortasina gore sag
taraftaysa bir pozitif say1; alici sol taraftaysa bir negatif say1 olur.

GPS Anteni (D) : Alicinin arka dingil merkezinden yatay yonde
uzakligini gosterir. Bu deger, alic1 arka dingilin Oniindeyse pozitif;
arka dingilin arkasindaysa negatif olur.

GPS Yiiksekligi (E) : GPS alicisinin iist kisminin yerden
yuksekligidir.

Dingil Yiiksekligi (F) : Dingilin yerden ytiksekligidir.

On Baglant1 Parcasi (G) : On dingilin merkezi ile 6n baglant1
parcasinin konumu arasindaki mesafedir.

Palet Arahgi (H) : Bu deger, yalnizca paletli araglar i¢in gecerlidir
ve paletler arasindaki mesafedir.
Belden Kirma Noktasi (I) : Bu deger, yalnizca belden kirmali

araglar i¢in gecerlidir ve arka dingilden aracin belden kirma
(merkez) noktasina kadar olan mesafedir.
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6.4. Surus denetleyicisini ayarlama

6.4. Surus denetleyicisini ayarlama

Aracin, kilavuzluga nasil tepki verecegini kontrol eder. Bkz. Otomatik
Stirls, sayfa 177.

Bu segenek yalnizca Sistem / Ozellikler / Kilavuzluk altinda
OTOMATIK SURUS 6gesi etkinlestirilmisse goriiniir.

Stirlis denetleyicisini ayarlamak igin:

: Y
N D
1. Ara¢ “ / Siiriis @ 0gesini secin.

Surus Denetleyicisi Ayari - 700

DENETLEYICI
Otomatik Algilama

CAN YOLU
~s CAN2

URUS DEVREYE ALM
% SURUS R A

= FELEL

- DUZ BOBIN
x Devre Dlsl

Denetleyici

Not: Otomatik siirlis ayarlarinin arag profiliyle eslesmesi i¢in listede
varsa belirli bir stiriis denetleyicisinin se¢ilmesi 6nemlidir. Siiriis
denetleyicisinin daha sonra degistirilmesi halinde, ara¢ geometrisine
geri dontilerek boyutlarin onaylanmasi (yenilenmesi) gerekebilecegini
unutmayin. Otomatik Algilama o6gesi listede bulunan denetleyici
seceneklerini otomatik olarak algilamaz; dolayisiyla, kullanilabilir bir
secenek olarak sunuluyorsa belirli denetleyici secilmelidir.

Denetleyici olarak AES-25 secildiginde Siirlis Ayari ekranina ekstra
secenekler eklenir; bkz. Otomatik siiriisii ayarlama, sayfa 182.

CAN yolu

Denetleyici Alan Ag1. Kullanilan CAN yolunu se¢in. Emin degilseniz
GPS alicist baglantilarinin {izerindeki etiketlere bakin.

o CAN 1: ISOBUS

92



Bolum 6 — Arag Kurulumu

o CAN 2: Birinci siiriis YOLU

Surus devreye alma

Operatoriin otomatik siiriis fonksiyonunu konsoldan devreye almasina
olanak saglar.

o Sanal: Yalnizca ekran iizerindeki Otomatik Siiriisii Devreye Al

/7
7
diigmesi kullanilacaksa bu 6geyi se¢in .
« Sanal ve Harici Konsol Girisi: Dogrudan konsola bagli harici bir
Devreye Al diigmeniz varsa bu 6geyi secin.

CAN yoluna bagl harici bir Devreye Al diigmeniz varsa bu iki
secenekten birini se¢ebilirsiniz.

Duz bobin

Bu secenek yalnizca Denetleyicide Otomatik Algilama 6gesi
secildiginde kullanilabilir.

Diiz bobin, ACU-1'"in bir direksiyon a¢1 sensorii olmadan ¢alisacagi 6zel
bir moddur.

Bu mod, paletli seker kamis1 hasat makineleriyle kullanim 1¢in
tasarlanmistir.

Bu mod etkinlestirildiginde Siiriis Ayar1 ekranina iki yeni segenek
eklenir; bkz. Otomatik siiriisii ayarlama, sayfa 182.
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6.5. Arag antenini segcme

6.5. Ara¢ antenini segcme

GPS alicisinin dahili anteni mi (aliciya entegre) yoksa harici anteni
mi oldugunu ayarlar. Dahili anten se¢enegi varsayilan ayardir.

Anten tipini ayarlamak i¢in:
£ )

o L
1. Ara¢ ~ / Anten £ ogesini secin.
Anten Ayari

= ANTEN TURU
= Dis

5 " iLERIYE DOGRU AGI-4 UZAKLIGI:
e 0.000 m
A

SAGA DOGRU AGI-4 UZAKLIGI:
0.000 m

&
:

= 0.000m

&
&
Fs

YUKSEKLIK

Harici 6gesi seciliyse bu antenin konumu i¢in 6l¢lim su sekilde
girilmelidir:
lleriye dogru AGI-4 (veya AGI-3) uzaklig

AGI-4 merkezinden anten merkezine kadar ileri uzakligi girin (anten
arkadaysa bir negatif say1 kullanin).

Saga dogru AGI-4 (veya AGI-3) uzakhgi

AGI merkezinden anten merkezine kadar saga uzaklig1 girin (anten
AGTI'nin solundaysa bir negatif deger kullanin).

Yukseklik

Antenin yerden yiiksekligini girin.
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Bolum 7 — Alet Kurulumu

Bu bolimde, kullanilmakta olan alet hakkindaki profil bilgilerinin
nasil ayarlanacagi ve bunlara nasil erisilecegi aciklanmaktadir. Konsol
birden fazla aletle kullanilacaksa birden fazla alet profili
ayarlanmalidir.

Asagidaki bilgilerde kontrolsiiz bir aletin dogru serit yolu veya
kilavuz ¢izgileri i¢in nasil ayarlanacagi aciklanmaktadir. Bu islem,
kapsama haritalarinin olusturulmasina olanak tanir ve otomatik siirtis
ve kilavuzluk i¢in yol hatlar1 saglar.

Alet hakkinda ayrintili bilgi i¢in Dagitic / Piiskiirtiicli / Tohumlayici
operator kilavuzlarina bagvurun. Asagidaki bilgilerde aletin sadece
otomatik kilavuzluk ve siiriis i¢cin nasil ayarlanacagi ac¢iklanmaktadir.

Not: Alet meniisiinde goriintiilenen secenekler olusturulan/segilen
aletlere gore farklilik gosterir.

Alet menii segenegi, heniiz hi¢bir alet olusturulmamissa asagidaki
ment 0gelerini igerir:
e Se¢: Daha once olusturulmus profillerden bir alet segin.
(Olusturulmus alet yoksa bu liste bostur.)

e Yeni: Yeni bir alet profili olusturun.

o Hiz ve Konum: Bkz. GPS hiz emiilasyonu kurulumu, sayfa 106.

Kullanici
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7.1. Alet secme

7.1. Alet secme

Onceden tanimlanmis alet profilleri listesinden bir alet segebilirsiniz.
Konsol ilk kez kullaniliyorsa bu liste bos olarak gortintiilenir.

Alet degistirilirse sistem yeniden baglatilir.
Varolan bir aleti segmek icin:

ﬁ
1. Alet / Se¢ . Ogesini segin.

Alet Sec

‘ ISO SPRAYER

‘ Pivoted 131213 0652

Rigid 080114 1001

«/ SPRAYER-2-TANKS

2. Gerekli aleti vurgulayip onaylayin ya da:
USB'den bir alet profilini almak i¢in secin.

Vurgulanan aletin bir kopyasini olusturmak i¢in secin.
™ Ardindan bu profil diizenlenebilir.
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Bolim 7 — Alet Kurulumu

7.2. Yeni bir alet kurulumu

Takil alet icin yeni bir alet profili olusturur.

Yeni bir alet olusturmak i¢in:

1. Alet / Yeni “ ™ (gesini secin.

Fabrika

i

Hiz ve Konum

o Ozel: Yeni bir alet profili olusturun.
o Fabrika: Onceden tanimlanmis listeden bir alet sablonu secin.

2. Istenen alet Fabrika sablonlar1 arasinda bulunmuyorsa Ozel 6gesini
secin.

3. Aletin Tiir se¢imini yapmak i¢in oklar1 kullanin ve se¢imi
onaylayin.

sert

pivotlu (arkadan ¢ekme)

= onden baglanti
cift pivotlu (ara cekme)
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7.2. Yeni bir alet kurulumu

Alet olusturulduktan sonra konsolun yeniden baslatilacagini belirten
bir mesaj goriintiilenir.

Alet icin varsayilan bir ad gortintiilenir.
Not: Ogelerin gelecek donemlerde daha kolay bir sekilde

kullanilabilmeleri i¢in 1yi1 diisliniilmiis ve yapilandirilmis bir
yontemle adlandirilmalar1 onerilir.

4. Varsayilan adi degistirmek i¢cin ALET ADI 68esini se¢in ve yeni
ad1 girip onaylayin.
Yeni Alet Kurulumu sihirbazi goriintiilenir.
Not: Alet bir ISOBUS ECU'su tarafindan kontrol ediliyorsa
asagidaki talimatlar gegerli degildir. Bkz. ISOBUS aletinin
kurulumu, sayfa 98.

5. ALET KONTROLU 6gesini secin, HICBIRI 6gesini belirleyip
onaylayin ve ileri 6gesini segin.

6. ALET ISLEVI 6gesini secin ve ardindan segim listesinden en
uygun secenegi belirleyin.

7. Ekranda kurulumun tamamlandig1 gosterildiginde islemi
onaylayin.

Alet Geometrisi ekran1 goriintiilenir. Bkz. Alet geometrisinin
ayarlanmasi, sayfa 100.

7.2.1. ISOBUS aletinin kurulumu
Bir ISOBUS aleti gerekiyorsa:

1. Yukaridaki 5. adimda gerekli ALET KONTROLU 63esini segin:
e Yalnizca boliim kontroli
« Boliim kontrolii ve oran kontrolii veya
e Yalnizca oran kontrolii

2. Onaylayin ve ileri 6gesini secin.

3. ECU TURU 6gesini secin, ISOBUS 63esini secip onaylayin ve
iler1 6gesini secin.
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Bolim 7 — Alet Kurulumu

4. ALET ISLEVI 6gesini secin ve ardindan segim listesinden en
uygun secenegi belirleyin.

5. Alet ECU'sunun bagli oldugundan emin olun, ECU ATAMASI
ogesini se¢in ve secim listesinden gerekli ECU'yu belirleyin.
Aradiginiz ECU listede yoksa Herhangi bir ECU 6gesini secin.

6. Ekranda kurulumun tamamlandig1 gosterildiginde islemi onaylayin.

Konsol yeniden baglatilir ve ECU Ayar1 ekrani goriintiilenir.
ECU ayarlarini degistirme (ISOBUS)

Aletler sistemde tam olarak ayarlandiktan sonra alet kontrolleri ECU
Ayan Ekram kullanilarak degistirilebilir.

1. Alet / ECU Q’ 0gesini se¢in.

ECU Ayan (ISOBUS) - ISO SPRAYER

—A— ALET KONTROLU
& Bolim Kontroli ve Oran Kontroli

P aLETisLew
Puskirticu

‘ EKB AYARLARINI YENILE
'l v Mevcut ayarlan EKB'den almak icin tiklayin

ECU Ad Bellenim SGramd

1

3

« Kontrol tiiriinii degistirmek i¢cin ALET KONTROLU &gesini
secin.

o Islev tiiriinii degistirmek icin ALET ISLEVI 6gesini secin.

« ISOBUS ECU ile kon.sol arasinda bilgileri esitlemek icin EKB
AYARLARINI YENILE 6gesini secin.

Bkz. Evrensel terminali (ISOBUS) kullanma, sayfa 192.
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7.3. Alet geometrisinin ayarlanmasi

7.3. Alet geometrisinin ayarlanmasi

Alet dl¢iimlerini, kilavuzluk fonksiyonunun dogru ¢aligmasini
saglayacak sekilde ayarlar.

Not: Alet boyutlarin1 miimkiin oldugunca dogru 6l¢iin. Onerilen
tolerans degeri +/- 5 cm'dir. Bir ISOBUS aleti baglandiginda,
geometri 6gelerinin bir kismi alet tarafindan saglanir ve bu ekrandan
degistirilemez. Bu 0gelerde yapilacak her tiirlii degisiklik aletin
ISOBUS UT kontrol ekranindan yapilmalidir.

Alet geometrisini ayarlamak i¢in:

1. Alet / Geometri ~ Ogesini se¢in. Ayrica bir alet
olusturuldugunda ya da secildiginde alet Geometrisi ekrani
otomatik olarak goriintiilenir.

Alet Geometrisi - SPRAYER-2-TANKS

\
| l.OODm/\.

2. Bir alet boyutu secin. Boyutun adi baslik cubugunda
goruntilentir.

[stenen boyutlar secilen aletin tipine gdre farklilik gosterir.
3. Gerektiginde boyutlar ekleyin veya diizeltip onaylayin.
Asagida, sistemde kullanilan 6l¢timlerin bir listesi verilmistir:

o Serit Genisligi: Aletin calisma genisligini (yani aletin tek bir
gecisiyle islenen alanin genisligini) olger.
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Bolim 7 — Alet Kurulumu

Calisma Uzunlugu: Boomun ¢alisma alaninin bastan sona kadar
olan uzunlugu. Serit genisligiyle birlikte bu bum i¢in iiriiniin
uygulandigi bolge olan "Calisma Alani"n1 tanimlar.

o Ortiisme: Yan yana iki gecis arasindaki ortiisme genisligini dlger.

o Alet Uzakhgi: Baglanti noktas ile alet tekerlekleri arasindaki
mesafey1 Olger.

o Alet Tekerlekleri Arasindaki Uzakhk: Aletin tekerlekleri ile
caligma alan1 arasindaki mesafey1 olger.

o I¢ Hat Uzakhg: Aletin baglant1 noktasina gdre merkez dist
uzakligini olger. Alet saga dogru kayarsa pozitif bir sayi, sola dogru
kayarsa negatif bir say1 girin.

o Treyler Uzakhgi: Treyler baglanti noktasiyla treyler tekerlekleri
arasindaki mesafeyi oOlger.

o Treyler Tekerlekleri Arasindaki Uzakhik: Alet baglant1 noktasiyla
treyler tekerlekleri arasindaki mesafeyi Olcer.

Not: Alette birden fazla bum varsa kilavuzluk i¢in kullanilacak olan

bum KILAVUZLUK ICIN BUM secim listesinden secilmelidir. Bu

secim, serit genisligini (kilavuz cizgilerinin araligi) belirler. Numarali
sekmeler kullanilarak her bum i¢in alet geometrisi ayarlanmalidir.
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7.4. Bolum kontrolinun ayarlanmasi

7.4. Bolum kontrolunun ayarlanmasi

Konsol, ti¢ ASC-10 ECU'su kullanildiginda en fazla 30 boliimii
destekleyebilir.

ISOBUS ECU otomatik olarak en fazla 32 bolimii tanimlayabilir.
ISOBUS ECU'da gerekli tiim degisiklikleri yapin.

Bir boliimiin maksimum toplam genisligi, 100 metre boli boliim
say1sina esittir.

Boliim kontroliinii ayarlamak i¢in:

1. Alet - /Bolim Kontroli "™/ Boliimler TH*

secin.

ogesini

Bolum Ayari - SPRAYER-2-TANKS

|1gz|.3| BOLUMLER
s 1
430

_Béii]m | Genislik (10.00 m) Dusuk Hiz Durdurmasi I Hortum uglarn (1)

1/1

0.0 km/saat

2. BOLUMLER §3esini secin ve art1 veya eksi diigmesini
kullanarak boliim sayisini ayarlayip onaylayin.

3. Tim boliimlerin boliim genisligini ayarlamak icin Tiimii
ogesinin yanindaki Genislik 6gesini secin.

Bolum Ayari - SPRAYER-2-TANKS

|1gz|.3| BOLUMLER
s 1
430

_Béii]m | Genislik (10.00 m) Dusuk Hiz Durdurmasi I Hortum uglarn (1)

1/1 & 1/1

10.000 m | 0.0 km/saat

4. Tim boliimler i¢in boliim genisligini girin ve onaylayin.

5. Bolumlerin genisliklerini tek tek ayarlamak i¢in bir boliimiin
yanindaki genislik 6gesini secin ve genisligi girip onaylayin.

6. Her boliim icin bu islemi tekrarlayn.
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Bolim 7 — Alet Kurulumu

Daha fazla bilgi i¢in Dagitici / Pliskiirtiicii / Tohumlayici operator
kilavuzlarina bagvurun.

7.4.1. Zamanlamanin ayarlanmasi

Bu ayarlar, boliimlerin agilmasi veya kapanmasi sirasindaki tepki
siirelerini ayarlar. Uriin uygulamasinda drtiismeleri veya bosluklari
onlemek icin tepki siirelerinin dogru hesaplanmasi 6nemlidir.

Tepki siirelerini hesaplamak igin:

1. Aletin iirlin uygulamasina baslamaya hazir oldugundan ve {iriin i¢in
kalibrasyon faktorii hesaplamasinin yapildigindan emin olun (bkz.
Uriin Kurulumu, sayfa 107).

2. Bir boliimiin agilmasiyla {irlin uygulamasi arasindaki gecikmeyi
6lgmek icin kronometre kullanin. Bu siireye ACILMA SURESI ad1
verilir.

3. Boliim kapatildiginda, boliimiin kapatilmasiyla {iriiniin akiginin
durmasi arasindaki gecikme siiresini 6l¢iin. Bu siirecye DURMA
ZAMANI ad1 verilir.

Tepki siirelerini ayarlamak i¢in:

1. Alet / Boliilm Kontrolii / Zamanlama ‘O §gesini
secin.

2. CALISMA ZAMANI o6gesini secerek bir boliimiin agilmasiyla
trliniin uygulanmasi arasindaki gecikmeyi saniye cinsinden
ayarlayip onaylayin.

3. Bu islemi DURMA ZAMANI 68esi i¢in tekrarlayip ve islemi
onaylaym. Bu islem, bir boliimiin kapatilmasiyla iirtin akisinin
durdurulmasi arasindaki gecikme siiresini saniye bazinda
belirleyecektir.

7.4.2. Bolum gecisinin ayarlanmasi

Boliim gegisi bir Sanal anahtar (konsol ekraninda) veya Harici anahtar
(ASC-10 ECU'ya veya konsola bagli fiziksel bir anahtar) olabilir.
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7.4. Bolum kontrolinun ayarlanmasi

Dagitict disklerin acilma/kapanma eylemi iki béliimii kontrol
ettiginden dagiticilarda anahtar tiirii secilemez.

Anahtarlar1 yapilandirmak i¢in:

1. Alet / Boliim Kontrolii e / Boliim Gegisi =) ogesini
secin.

2. TUR 6gesini segin.

3. Sanal veya Harici ECU Algilama 6gesini se¢in ve onaylayin.
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Bolim 7 — Alet Kurulumu

7.5. Ana anahtar kurulumu

Ana anahtar, uygulama kontroliinii (dagitici, piiskiirtiicii,) agar ve ayrica
kapsama haritasini kilavuzluk ekraninda etkinlestirir.

Ana anahtar kurulumunu yapmak icin:

|

1. Alet / Ana Anahtar © ogesini secin.

Not: Bir Apollo tohumlayici veya piiskiirtiicii alet bagli oldugunda
bu secenek Alet / Operator Girisleri / Ana Anahtar 6gesinin
altindadir. Daha fazla bilgi i¢in alet Operator Kilavuzuna bakin.

Sanal

Ana anahtarin konsol Calisma ekranindaki sanal ana anahtarin secilerek
calistirilmasina olanak saglar.

Alet 1¢in anahtar kurulumlarinin yapilmasi hakkinda bilgi i¢in alet
denetleyicisi kilavuzuna bakin.

Harici konsol girisi

Ana anahtarin bir harici anahtar (konsola bagl fiziksel bir anahtar
kutusu / ana anahtar) yoluyla calistirilmasina olanak saglar.

Not: Harici anahtar baglanirsa bu islem genellikle kurulum sirasinda
bayi tarafindan gergeklestirilir. "Remote Mapping" etiketli kablo,
konsol kablo demetine baglanir ve kapsama haritas1 ve ana anahtar
girigini etkinlestirmek/devre dis1 birakmak i¢in gii¢ saglar.

Harici ECU algilama

Ana anahtarin bir harici anahtar (ASC-10 ECU'ya bagl fiziksel bir
anahtar kutusu / ana anahtar) yoluyla calistirilmasina olanak saglar.
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7.6. GPS hiz emulasyonu kurulumu

7.6. GPS hiz emulasyonu kurulumu

Oran kontroliiniin veya diger islevlerin gergeklestirilmesi icin arag
hiz1 bilgilerini ISOBUS aletine gonderir.

1. Alet / Hiz ve Konum ~# ogesini secin.

GPS Hizi ve Konumu Cikis Kurulumu

P22 1SO YER HIZI
& " Devre Disi

®2® GPS NMEA2000 HIZI
g'x Devre Disi

Hiz1 ISO ve/veya NMEA2000 yolu tizerinden ECU'ya gonderir.

Not: GPS NMEA2000 ayari, veri yolunda yoksa sanal TECU'nun
NMEA 2000 COG/SOG mesajlarina (129026) dykiinmesi gerektigini
belirtir. Alicidan gonderilen NMEA 2000 ciktist iizerinde hicbir etkisi
yoktur.

2. Gerekli ¢ikislart segin.
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Boliim 8 — Uriin Kurulumu

8.1. Uriin veritabaninin kurulumu

Uriin tanimlar ortak bir alana kaydedilebilir. Bdylece her iiriin adin1
ve oranini tekrar girmeye gerek kalmadan ortak {iriinler ¢esitli oran
denetleyicileri ile birlikte kullanilabilir.

Not: Gorev verisi etkinlestirildiginde bu secenek gizlenir, onun
yerine triinler gorev verisinde tanimlanir.

On ayarl oranlar, artiglar ve {iriin yogunluklar: ayarlanarak uygun
oran denetleyicisinde geri ¢agrilmak tizere kaydedilebilir.

Her tirliniin kalibrasyon faktorii her alet tankina ya da deposuna
atanir. Ornegin, iireyi ayn1 anda her depo igin farkli kalibrasyon
rakamlariyla kaydedebilirsiniz.

Uriin hakkinda ayrintili bilgi i¢in Dagitic: / Piiskiirtiicii / Tohumlayici
operator kilavuzlarina bagvurun.

Uriin menii segenegi graniiler, stvi ve NH3 (amonyak) iiriin
tanimlarinin olusturulmasina olanak saglar.

& B

Kullanic

Her {irlin 1¢in asagidaki bilgiler tanimlanmalidir:

e Yogunluk (yalnizca graniiler): Tank kapasitelerini belirlemek i¢in
tirtin yogunlugu tank hacimleriyle birlikte kullanilir. kg/L veya
Ib/gal cinsinden tanimlanir.

e Oran artisi: Operator uygulama oranini yiikselt/diisiir diigmesine
bastiginda uygulama oraninin ne kadar degisecegini tanimlar.
Oran, sabit bir oran dl¢iisiinde veya Oran Onayan 1 igin
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8.1. Urlin veritabaninin kurulumu

ayarlanmis oranin belirli bir ylizdesi Ol¢iisiinde degistirilebilir.
Bkz. Uygulama orani artis tiiri, sayfa 28.

Oran énayan 1/ Oran énayar 2: Onceden ayarlanmis
uygulama oranlarini tanimlar.

Kalibrasyon faktorii: Bu deger, graniiler iirtinler i¢in iirlin sayaci
linitesinin yaptig1 her devir basina dagitilan iirtin miktaridir ve bir
litre s1v1 basina akis O6lgerden gelen atim sayisidir. Bu deger
burada goriintiilenebilir ancak her alet ve iiriin i¢in ayarlanmalidir.
Daha fazla bilgi i¢in Dagitici / Pliskiirtiicii / Tohumlayici1 operator
kilavuzlarina bagvurun.
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Bolum 9 — Temel Calisma Bilgileri

9.1. Mini gorunumleri kullanma

25 X 2 (09)6995

£ 20 | glwe

1 Navigasyon ¢ubugu

Mini goriinlimler Navigasyon cubugundan herhangi bir 6zellik
secilerek acilabilir.

Baz1 mini goriiniimlerde bir biiylitme oku bulunur. Bu oku segerek ya
da mini goriiniim ekraninda parmaginizi soldan saga dogru cekerek
(cekme hareketini mini goriinlim ekraninin sag tarafinda sona
erdirerek) mini goriiniim genisletilebilir ve tam ekran goériinimiinde
gorintiilenebilir.
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9.1. Mini gorunumleri kullanma

Mini goriinlimil yukar1 ya da asag1 hareket ettirmek i¢in mini
goriinlimde herhangi bir yere dokunun ve istediginiz yonde kaydirin.
Parmaginiz alandan disar1 hareket ettiginde mini goriiniim de hareket
etmeye baglar.

Mini goriinlimi kapatmak i¢in Navigasyon ¢ubugundan 6zelligi
tekrar secin, sol istteki oku secin veya mini goriiniimde herhangi bir
yere dokunun ve navigasyon ¢ubugunun soluna dogru kaydirin.

Tam ekran goriinimiinde kiigiiltme oku yoktur. Ana ekrandaki
bilgileri degistirmek i¢in bagka bir mini goriiniimiinii genisletin.
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Bolim 9 — Temel Calisma Bilgileri

9.2. Sistem bilgilerini goruntuleme

Navigasyon ¢ubugundaki Topcon logosu diigmesi, yazilim ve sistem
bilgisi 0zetlerini goriintiilemek i¢in kullanilir.

&

TOPCODN

—= TOPCON
v
®

9 Kasim, 2016 05:18:36 pm

{5;__*_ Yazilim Surimu:
3.23.28 Beta

Telif Hakki © 2002-2016
Topcon Dogru Tarim
Tum haklan sakhdir

Sistem Bilgileri panelinin tamamini gorecek sekilde mini goriiniimii
bliyiitiin.

# FVAERETOE——— [, Sistem Bilgileri

TOPCON | |

9 Kasim, 2016 05:18:34 pm Yaziim Siirlimii
Yazihm Markasi

Yaziim Strami: U-Boot Siirtimii
3.23.28 Beta
Ana PMIC Bellenimi
Telif Hakki © 2002-2016 CPU PMIC Bellenimi
Topcon Dogru Tanm
Tum haklan saklidir

GPS Alicis)

Siras Denetleyicisi

PVED

e 05:18 |6 a1 %
W0 |3

Bilgileri gostermek ya da gizlemek i¢in oklar1 kullanin. Gerekli
durumlarda bir kaydirma ¢ubugu goriintiilenir.
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9.3. Kilavuzlugu goruntileme

9.3. Kilavuzlugu goruntuleme

Calisma ekranina ilk kez erisildiginde, varsayilan islem olarak tam
kilavuzluk ekrani agilir. Bu ekran bir mini gériintimde de
gorintiilenebilir.

TOPCON

Mini goriiniimde kullanilabilir olan goriiniim kontrollerine
kilavuzluk tam ekran goriintimiinden de erisilebilir.

9.3.1. Gorunum kontrollerini kullanma

Not: Harita boyunca kaydirma se¢enegi de mevcuttur (bkz. Harita
kaydirma, sayfa 33).

1 Gorunum kontrolleri
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Bolim 9 — Temel Calisma Bilgileri

Mod se¢

Yeni bir dokunmatik ekran modu mevcuttur. Bu modu kullanmak icin
yarim saniye boyunca ekrani basili tutun ve istediginiz nesneyi segmek
i¢cin parmaginizi lizerinden siiriikleyin. Moda gecildiginde mod se¢me

simgesi goruniir 3 ve nesne vurgulanir.

Bu islev kullanim ekraninda bulunan asagidaki nesneler i¢in
kullanilabilir:

o sinirlar (bkz. Bir sinir1 diizenleme, sayfa 148)

o bayrak noktalar (bkz. Bayrak noktasini kaldirma veya degistirme,
sayfa 154)

 kontrollii trafik kilavuz cizgileri
 su koruma karsilastirmali degerlendirmeleri

Gorunur harita katmanlarini se¢

1. Hangi kapsama ve bilgi katmanlarinin ekranda goriinecegini
belirlemek icin & ogesini secin.
Harita Katmanlan

Bayrak Noktalan

Kilavuz Cizgiler

Tum Alanlar

Hat Numaralan

Kapsama Haritasi

EEAD

Harita katmanlari

o Izgara cizgileri: Kilavuzluk ekraninda 1zgara ¢izgilerini gdsterir.
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9.3. Kilavuzlugu goruntileme

o Tiim alanlar: Mevcut ciftlikteki tanimli tiim alanlar1 goriintiiler.
o Bayrak noktalar: Bkz. Bayrak noktalarini ayarlama, sayfa 154.

o Cizgi numaralan: Kilavuz ¢izgilerini alan tizerindeki bir dizi
numarali ¢izgi olarak goriintiiler (yalnizca AB Cizgileri icin
gecerlidir).

Kapsama haritasi

Kapsama haritas1 se¢me araci, tek bir tiir kapsama haritasinin
secilmesine olanak saglar. Bu islem, merkez diigmesine basip bir
listeden se¢im yaparak ya da arka planda bu harita katmaninin canh
bir Onizlemesi ile birlikte listede gezinmek i¢in sol/sag oklarina
basarak gerceklestirilir. Agilir pencere listesinde katmanlarin biraz
daha uzun bir agiklamasi bulunur; bu agiklamalar dogru haritanin
secilmesini kolaylastirabilir.

Kapsama yesil renkle goriintiilenir.

Uygulanan oran secilebilen renklerle
goriintiilenir.

ECU1 [}l Uygulanan oranlar i¢in gosterge
————J goriintiilenir.
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Bolim 9 — Temel Calisma Bilgileri

GPS kalitesi turuncu renkle goriintiilenir.

- GPS kalitesi i¢in gdsterge gortntiilenir.

Gostergeleri duzenleme

Uygulanan Oran ve GPS Kalitesi i¢in goriintiilenen gostergeler
diizenlenebilir.

1. Gosterge rengini ve aralik haritasini goriintiilemek icin gostergeye
tiklay1n.

< 0 L/ha
0 L/ha 10 L/ha
10 L/ha 20 L/ha
20 L/ha 30 L/ha
30 L/ha 40 L/ha
40 L/ha 50 L/ha
50 L/ha 60 L/ha
60 L/ha 70 L/ha

70 L/ha 80 L/ha
80 L/ha 90 L/ha
90 L/ha 100 L/ha

> 100 L/ha

Diizenle J

2. Kullanilan renkleri ve araliklar1 degistirmek i¢in Diizenle 6Zesini
secin.

DOK haritasi

Kurulum ekraninda (Sistem / Ozellikler / Alet) Degisken Oran
Kontrolii etkinlestirilirse kapsam haritas1 segme aracinin altinda DOK
Haritas1 secenegi goriintiilenir. (yalnizca X25 Advanced)

DOK haritas1 segme arac1 DOK haritas1 katmaninin goriintiilenmesine
(veya Higbiri 68esi secilerek gizlenmesine) olanak saglar.
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9.3. Kilavuzlugu goruntileme

Harita Katmanlan

Bayrak Noktalan

Kilavuz Cizgiler

Tiim Alanlar

Hat Numaralar

Kapsama Haritas:

" P | P—— ’T

DOK Haritasi

([ [ ]

x| v

Harita goritnum modunu degistir

1. Harita goriiniimleri (Kuzey Yukarida, Ust Goriiniim veya

Al

Perspektif) arasinda gegis yapmak igin ] 0gesini se¢in.

Kuzey Yukarida Goriinlimiinde il , ekranin
§ ist kismi Kuzey yoniini gosterir.

Ust Goriiniimde ny ekranin st kismi aracin
gecerli yoniinii gosterir.

Perspektif Gortinlimiinde - , harita sanal
ufuk cizgisi ile bir sanal perspektife
yerlestirilir.
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Bolim 9 — Temel Calisma Bilgileri

Haritayi yakinlastirma

. . © N._ .. .
Gerekirse yakinlastirmak veya uzaklastirmak i¢in ogesini secin.
Hizlica yakinlastirmak icin simgeyi basili tutun.
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9.4. GPS ayrintilarini gérintileme

9.4. GPS ayrintilarini goruntuleme

GPS bilgilerini goriintiilemek ve izlemek i¢in:

1. Navigasyon cubugundan GPS Bilgileri 6gesini secin.
Konumlandirma bilgileri goriintiilenir.

ENLEM
34°49'05.90"S

BOYLAM
138°37'08.94"E
DOGUYA GITME
282242.35 (54 G)
KUZEYE GITME
6144521.69

Enlem ve Boylam aracin konumunu gosterir.

Doguya gitme ve Kuzeye gitme degerleri, Universal Transverse
Mercator (UTM) koordinat sistemine gore aracin bulundugu konumu
ve bolgeyi gosterir. Metre cinsinden Olciiliirler.

Dogu-Bati (yatay) eksenindeki 1zgara numaralarina Doguya gitme
degerleri, Kuzey-Giiney (dikey) eksenindeki 1zgara numaralarina
Kuzeye gitme degerleri ad1 verilir.

el

2. Ara¢c Konumu “  sekmesini secin.
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Bolim 9 — Temel Calisma Bilgileri

- (;:— 1ﬁ;‘fﬁ'

YUKSEKLIK
-50.000 m

YON

0.0F

HIZ

10.0 km/saat A
MEYIL/ARALIK
1.00° f1.00°

Bu sekme yiiksekligi, yonii (derece cinsinden), aracin gergek hizini ve
meyil/aralik (derece) degerini gosterir.

Meyil, aracin sola/saga egimidir.

Aralik, aracin ileri/geri egimidir.

3. GPS Dogrulugu @ sekmesini segin.

TORPCON f f

=PI
y

%
(2 ‘Q}u GPS
Yas ——

— .
HDOP 0.6
: HRMS 0.020m

Bu sekme kullanilabilir uydu sayisini, diizeltme yasini (saniye
cinsinden) ve HDOP (diisiik degerler daha yiliksek dogruluk anlamina
gelir) ve HRMS (diisiik degerler daha yiiksek dogruluk anlamina gelir)
degerlerini goriintiiler.

Not: HDOP (Yatay Uydu Geometrisi Katsayisi), uydu kaynaklarinin
say1sinin ve geometrisinin dogruluk tizerindeki etkisini belirtir. GPS
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9.4. GPS ayrintilarini gérintileme

sinyallerinin dogrulugunu korumak i¢in antenin engellenmediginden

emin olun.

HDOP < 1,0 Yiiksek dogruluk
HDOP 1,0 ile 4,0 arasindadir Ortalama dogruluk
HDOP > 4 Diisiik dogruluk
GPS gecersiz 0 Sinyal yok

HRMS (Yatay Ortalama Karekok Hatasi), uydulardan alinan kaynak
bilgileri kullanarak ortalama yatay konumu hesaplar.
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Bolum 9 — Temel Calisma Bilgileri

9.5. Tanilamayi goruntuleme
Tanilama bilgilerini goriintiilemek i¢in:

1. Navigasyon ¢cubugundan Sistem Tanilama 6gesini secin. Bellek
kullanimi gortintiilenir.

V — — ’ . -
= | /A

Ana Hafiza

40%

USB Hafizasi

0%

Dosya Sistemi
1%

2. Konsol Tanmilama a sekmesini se¢in. Konsol durumu bilgileri
goriintiilenir.

 —
F

IC SICAKLIK
42.0°C

TOPCON

BOS BELLEK

503 MB

DIS VOLTAJ

13.5V

CALISMA ZAMANI
2 dakika

3. Anza Kodlan A sekmesini secin.
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9.5. Tanilamayi goruntuleme

F

—am | A —
=m 4
= e

[A50091] - ECU 1 lletisim Yok

[AS0092] - ECU 2 lletisim Yok

Hata mesajlart listelenir. Sorun meydana gelirse miisteri destek
personeli i¢in bunlar1 not alin.

Giinliik Olusturma sekmesi miisteri destek personeli tarafindan
kullanilir. Bununla birlikte, Topcon destek personeli giinliik
olusturma yapilandirma dosyas1 gonderirse dosya bu ekrani
kullanarak USB'den yiiklenebilir ve ¢alistirilabilir.

KONFIGURASYON
DOSYASI
<Secmek icin Tiklayin>

Log 20161109 171923
0 Bytes
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Bolum 9 — Temel Calisma Bilgileri

9.6. Is bilgilerini goriintiilleme
Is bilgilerini goriintiilemek igin:

1. Navigasyon cubugundan Is Bilgileri 6gesini secin.

Islenen Alan
D.00 ha

Siniralan

0.00'ha

Kalan alan

0.00 ha
Katedilen mesafe
Ocm

Bu secenek, isin ilerleme durumu hakkinda genel bilgileri gosterir.

2. Diger bilgileri goriintiilemek ya da not almak i¢in asagidaki
sekmeleri secin.

[s Istatistikleri

Is Ayarlar

Kilavuzluk Ayarlar

ekranindaki herhangi bir yeri se¢in.

‘ 5 Is Notlar1 - Klavyeyi gériintiilemek i¢in Is Notlar:

Birden fazla bumu olan bir alet secilirse bilgilerini goriintiillemek
istediginiz bumu secebilmeniz i¢in bir simge gosterilir.
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9.7. Gosterge panelinde izleme

9.7. Gosterge panelinde izleme

Gosterge panelindeki ekran ayarlanabilir. Asagidaki ekran varsayilan
ekrandir.

9.7.1. Gosterge panelini ozellestirme

1. Gosterge panelinde goriintiilenecek bilgileri 6zellestirmek igin
gosterge panelinde herhangi bir yeri segin.

2. Ozellestirilecek panele tekrar bastiginizda ek secenekler
goriintiilenir.

3. Segenekleri gerekli sekilde isaretleyin veya isaretlerini kaldirin.

Veri Secin

Uydu Sayisi

HRMS

Ayirici Dluzeltmesi

4. Yeni gosterge paneli ekranin1 onaylayin. Belirlenen segenekler
gosterge panelinde goriintiilenir.
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Bolim 9 — Temel Calisma Bilgileri

Saat ve tarih

Saat, Kurulum ekranindan Kullanic1 / Bolge / Saat/Tarih 6gesi
secilerek ayarlanir. Tarih GPS sinyali ile gonderilir.

Sinyal gucu

Sinyal giicii paneli GPRS sinyal giiclinii gosterir.
GPS ve duzeltme kaynagi

GPS paneli sunlar1 gosterir:

e Sistem hazir olma durumu (uydu simgesi) ve kullanilabilir uydu
sinyallerinin sayisi
 Diizeltme kalitesi ve pozisyon dogrulugu

o Kullanimdaki diizeltme kaynagi (DGPS, PPS, RTK, Float RTK,
SBAS, OmniSTAR VBS, TopNET Global D, Gegersiz, Bilinmiyor,
Tahmini, GPS, El ile Giris).

2 cm dahilindeki dogruluk, yiiksek seviyeli dogruluktur.

Not: Diizeltme kaynagi Otonom olarak ayarlanirsa gdosterge panelinde
GPS gosterilir.

Uydu simgesi

Yesil uydu simgesi, GPS ve diizeltme kaynaginin yakinsandigini ve
HDOP'ye dayali oldugunu gosterir. Diger renkler, bilgi bulunmadigini
gosterir:

Gri: Diizeltme kaynagi yok, sinyal yok

Kirmizi: diisiik dogruluk

yy

Sar1: ortalama dogruluk

.‘r.-
b

Yesil: yiiksek dogruluk

y
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9.7. Gosterge panelinde izleme

Not: GPS kurulumu sirasinda OTOMATIK ayari secilmisse ¢alisma
sirasinda farkli diizeltme kaynaklar algilandik¢a renkler degisebilir.
GPS kurulumu sirasinda 6zel bir kaynak secilmisse sistem se¢ilen
sistemi algilamaya calisir. Diizeltme kaynaklar1 hakkinda daha fazla
bilgi i¢in bkz. sayfa 59; HDOP hakkinda daha fazla bilgi i¢in bkz.
sayfa 118.

Dulzeltme simgesi

( A\} Yesil: Otomatik siiriis i¢in diizeltme kaynag1 yakinsanmastir.
(Stirtis durumu panel sayfasindaki pozisyon dogrulugu 6gesi
yesil renkle gosterilir.)

Sari: Diizeltme kaynagi alinmistir fakat otomatik siirtisiin
devreye alinmasini saglayacak kadar dogru degildir. Siiriis
durumu panelinden diferansiyel diizeltme ve pozisyon
dogrulugunu kontrol edin.

1A

( m} Kirmizi: Alinan diizeltme kaynag1 yapilandirmadan
farklidir.

Gri: Diizeltme kaynagi alinmamaistir.

Kilavuzluk bilgisi

Kilavuzluk bilgisi panelleri alt1 olas1 segenekten dordiinii gosterecek
sekilde ayarlanabilir: dik sapma mesafesi, hiz, yon, serit, ¢alisilan alan
veya geri kalan alan.

» Dik sapma mesafesi: Aracin en yakin yol hattina uzakligini
gosterir.

o Islenen alan: Bum basina toplam kapsama alanin1 gdsterir
(ortiismeler dahil).

o Kalan alan: Mevcut isten hari¢ tutulmamais sinirlar i¢inde
kapsamin uygulanmadigi alan.

Ara¢ hiz1 simgesi, Kurulum ekranindan Alet / denetleyici / Hiz
Kayna@i 6gesinde secilen ara¢ hizi kaynagina bagl olarak degisiklik
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Bolim 9 — Temel Calisma Bilgileri

gosterir. Arag hiz1 yanlis goriintiileniyorsa hiz kaynaginin kalibre
edilmesi gerekebilir.
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9.8. Islerle ilgili bilgileri saklama

9.8. Islerle ilgili bilgileri saklama

Konsol, operatorlerin bir¢cok alan veya her alandaki her bir is i¢in
ozellikleri ve calisma dosyalarin1 kaydetmesine ve saklamasina olanak
saglar.

Her alanin altinda, engeller ve sinirlar gibi ek bilgiler saklanabilir.

Her 1sin altinda, isle 1lgili bilgiler kaydedilir. Bilgilere gelecek
donemlerde kolaylikla erisilebilmesi i¢in ciftlikler, alanlar ve isler i¢in
net isimler olusturulmasi 6nemlidir.

Operator boylece gelecekte alan1 kolaylikla segebilir ve ayni1 sinirlara,
bayrak noktalarina ve kilavuz ¢izgilere, bunlar1 yeniden olusturmak
zorunda kalmadan erisebilir.
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Bolim 9 — Temel Calisma Bilgileri

9.9. Renkleri ve galisma durumunu tanima

Calisma ekrani, fonksiyonlarin durumunu belirtmek i¢in renkleri
kullanir. Tam anlamlar1 kurulum sirasinda belirlenen aletlere, secimlere
ve Ozelliklere gore biraz farklilik gosterir.

Genel olarak:

o Kirmizi, fonksiyonun kullanilamadigini belirtir. Gerekli tiim
ogelerin etkinlestirildiginden ve diizgiin bir sekilde ayarlandigindan
emin olun.

» Beyaz, fonksiyonun kullanima hazir oldugunu belirtir.

 Sar1 ve/veya yesil, fonksiyonun halihazirda calistigini belirtir.
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9.10. Varsaylilan dosya adlarini anlama

9.10. Varsayilan dosya adlarini anlama

Yeni araglar, aletler, kilavuz cizgileri veya isler olusturulurken sistem
operatOr tarafindan degistirilebilen bir varsayilan ad gortintiiler.

Arag ve aletler asagidaki gibi adlandirilir:
o <Arag Tipi/Alet Tipi> XX
Ayni1 ada sahip bagka bir alet varsa XX eki kullanilir (6rnek:
Pivoted ve Pivoted 01).
Isler asagidaki sekilde adlandirilir:

o <Alet Adi> YYYYAAGG XX
<Alet Adr>, o anda yiiklii olan aletin adidir ve ardindan Yil, Ay
ve Glin bigciminde tarih bilgisi gelir. Ayn1 ada sahip bagka bir ig
varsa XX eki kullanilir (6rnek: Pivoted 20150311 ve Pivoted
20150311_01).

Kilavuz ¢izgileri asagidaki sekilde adlandirilir:

o <Varsayilan On Ek> YYYYAAGG SSDD XX

Ayni1 ada sahip bagka bir dosya varsa XX eki kullanilir (6rnek:
L 20150311 _150S5 veL._20150311_1505_01).

Not: Ogelerin yapisal bir yontemle yeniden adlandirilmasi énerilir.
Bu oneriye uyulmasi, 6gelerin sonraki donemlerde kolaylikla
taninabilmesini saglar.
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Bolum 10 — Surus Kalibrasyonlari

Konsol, aracin tam koordinatlarini belirlemek i¢in aracin iist kismina
takilan alic1 yoluyla aldig1 uydu verilerini kullanir. Sistem, bu ve
diger verileri kullanarak aracin konumunu tahmin edebilir ve aracin
siirtis sistemini kontrol edebilir.

Bu islevlerin diizgiin bir sekilde ¢alisabilmesi i¢in sistemin ilgili arag
icin kalibre edilmesi gerekir. Sistem bu arag i¢in kalibre edilmemisse
bu boliimdeki adimlar izleyin.

UYARI: Liutfen araci tam daire c¢izilebilecek kadar genis,

& insanlardan ve engellerden uzak diiz zeminli uygun bir
alana siirun. Kalibrasyonun dogru oldugundan emin
olmak icin aractan gokyiizii acik bir sekilde
goriilebilmeli ve arac¢ agaclardan, yiiksek gerilim
hatlarindan ve binalardan yeterince uzakta olmahdir.
Treyler tipi, pivotlu tip bir alet kullanihiyorsa alet ¢eki
demirinin parazite neden olmasini1 6nlemek i¢in aletin
c¢ikarilmasi onerilir.

Not: Secili araca bagli olarak kalibrasyon ekranlar1 farklilik
gosterebilir. Baz siiriis denetleyicileri hidrolikler kalibrasyonu
sunabilir.
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10.1. Pusulayi kalibre etme

10.1. Pusulayi kalibre etme

Kalibrasyon sihirbazini baglatmak i¢in asagidaki adimlari izleyin.
Baslamadan Once kalibrasyon ile etkilesime neden olmayacak bir yere
siriin. Bu konum ytiiksek gerilim hatlarindan ve biiyiik metal
nesnelerden uzakta, tam daireler cizilebilecek kadar genis bir alan
olmalidir.

Not: Secili araca bagli olarak kalibrasyon ekranlar1 farklilik
gosterebili. EKRANDAKI KOMUT iSTEMLERINI HER
ZAMAN DIKKATLE OKUYUN.

I
1. Siiriis Secenekleri Meniisii \f / Otomatik Siiriis

Kalibrasyonu -# (gesini segin.
Stiriis Kalibrasyonu ekrani goriintiilenir.

Surus Kalibrasyonu

SURUS DENETLEYICIisi
PVED

@ PUSULA
Kalibre Edilmedi

DIREKSIYON ACI SENSORU

Kalibre Edilmedi

2 MONTAJ MEYiLi
Kalibre Edilmedi

ENE™

2. PUSULA 06gesini secin. Bilesenin kalibre edildigi bildiriliyorsa
ve bu aractaki alici1 hala kalibre edilmemisse kalibrasyon
prosediiriinii yine de tamamlayin.

3. Ekrani okuyun ve yiiksek gerilim hatlarindan ve biiyiik metal
nesnelerden uzakta uygun bir diiz yer bulun. Ardindan, ileri

ogesini secin.
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Bolim 10 — Suras Kalibrasyonlari

4. Direksiyonu istediginiz yonde tam doniis acisinin yaklasik %75'1
kadar cevirerek bir daire ¢izecek sekilde araci siirtin. 1 %2 tur
tamamladiktan sonra durun ve ileri 6gesini secin.

5. Araci yaklasik 100 m diimdiiz ileriye dogru siiriin ve ardindan araci
DURDURUN. Ileri 6gesini secin.

6. Sistem kalibrasyon verilerini kaydetmeye baslar. Ekranda
kalibrasyonun bagartyla tamamlandigi belirtilene kadar bekleyin ve

ardindan onaylayin .
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10.2. Direksiyon acgi sensorunu kalibre etme

10.2. Direksiyon ac¢i sensorunu kalibre
etme

Not: Direksiyon ag1 sensorii kalibrasyonu 6-12 ayda bir
gerceklestirilmelidir.

UYARI: ileri 6gesini secmeden 6nce aracin tam

! manevrayl tamamlayabilmesi icin yeterli alan
oldugundan emin olun. Bu kilitli modlardan her birinde
kalibrasyon en fazla 60 saniye siirer.

- UYARI: Baz1 ara¢c modelleri tekerlekleri otomatik olarak
= \ gerekli konuma getirebilir.

I
1. Siiriis Secenekleri Meniisii \f / Otomatik Siiriis

Kalibrasyonu = (gesini segin.
Stirlis Kalibrasyonu ekran1 goriintiilenir.
2. DIREKSIYON ACI SENSORU 6gesini secgin. Bilesenin kalibre

edildigi bildiriliyorsa ve bu aragtaki alici hala kalibre edilmemisse
kalibrasyon prosediiriinii yine de tamamlayin.

Surus Kalibrasyonu

SURUS DENETLEYICIisi
PVED

@ PUSULA
Kalibre Edildi

) DIREKSIYON ACI SENSORU

Kalibre Edilmedi

& MONTA] MEYILI
Kalibre Edilmedi

EYET
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Bolim 10 — Suras Kalibrasyonlari

Not: Ekran sayisi ve ekran igerikleri ara¢ ve siiriis denetleyicisinin
tipine bagli olarak farklilik gdsterebilir. Bir hata goriintiilenirse
mesaj1 okuyun ve devam etmeden Once Onerilen eylemi
gerceklestirin.

3. Prosediirii baglatmak icin araci ileri dogru siiriin. Direksiyon ag1
sensOrll kalibrasyonu 2 km/saat (1,2 mil/saat) hizda
tamamlanmalidir.

4. Direksiyonu sola dogru sonuna kadar ¢evirin ve ileri
ogesini segin.
5. Direksiyonu saga dogru sonuna kadar ¢evirin ve ileri 6gesini segin.

6. Aracin 2 km/saat (1,2 mil/saat) hizda hala hareket ettiginden emin
olun. Direksiyonu orta konuma miimkiin oldugunca yaklastirin.

Not: Ileri 6gesini segmeden dnce orta konumu bulmak ve diiz bir
cizgide siirmek, sistem performansi bakimindan ¢ok 6nemlidir.

- UYARI: Devam etmeden once traktoriin orta konumda
= \ ileri hareket edebilmesi icin yeterli alan oldugundan emin
olun.

7. Ileri 6gesini segin.
8. Sistem kalibrasyon verilerini kaydetmeye baslar. Ekranda
kalibrasyonun basariyla tamamlandig: belirtilene kadar bekleyin ve

ardindan onaylayin Yal

Not: Konsol, baz siirlis denetleyicileri ile birlikte kullanildiginda
hidrolik sistemler i¢in kalibrasyon imkan1 sunabilir. Bununla ilgili bir
mesaj goriintlileniyorsa hidrolikler 6gesini se¢in ve ekrandaki komut
istemlerini izleyin.
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10.3. Montaj meyilini kalibre etme

10.3. Montaj meyilini kalibre etme

Montaj meyili, GPS alicisinin aracin tavanina monte edildigi yatay
diizlemden baslangictaki uzaklik anlamina gelir. Asagidaki faktorler
montaj meyilini etkileyip degistirebilir:
o Lastik basinci
Palet gerginligi
Cift teker
Lastik ebadi
Kabin siispansiyonu

Kabin tizerinde yapilan onarimlar (siispansiyon ve baglanti
elemanlar)

o Alicinin sokiiliip yeniden takilmasi
o Montaj konumunun baska yere tasinmasi

o e

Not: Yukaridakilerden biri degisti§inde veya en azindan 6-12 ayda
bir montaj meyili kalibrasyonu gergeklestirilmelidir.

Diizeltme Kaynag olarak Otonom secenegi kullanildiginda, ekranda
kalibrasyona gerek olmadigi belirtilse bile montaj meyili
kalibrasyonunun gerceklestirilmesi tavsiye edilir.

Montaj meyili kalibrasyonu engellerden uzak acgik bir alanda yapilir.
Alic1 diiz bir zemine monte edilmemisse bu kalibrasyon islemi gercek
konuma gore gerekli diizeltmeyi gerceklestirir.

- UYARI: Aracin en az 70 m/230 ft boyunca diiz bir
& cizgide hareket edebilmesi ve ardindan yol ¢izgisinin her
ucunda doniis yapabilmesi icin yeterli alan oldugundan
emin olun.

|
1. Siiriis Secenekleri Meniisii \f / Otomatik Siiriis

Kalibrasyonu = (gesini segin.

Stiriis Kalibrasyonu ekran1 goriintiilenir.
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Bolim 10 — Suras Kalibrasyonlari

2. MONTAJ MEYILI 6gesini secin. Bilesenin kalibre edildigi
bildiriliyorsa ve bu aragtaki alic1 hala kalibre edilmemisse
kalibrasyon prosediiriinii yine de tamamlayin.

Surus Kalibrasyonu

SURUS DENETLEYICISI
PVED

@ PUSULA
Kalibre Edildi

DIREKSIYON ACI SENSORU

Kalibre Edildi

& MONTA] MEYILi
Kalibre Edilmedi

ENE™

Not: Montaj meyilini kalibre etmek i¢in ara¢ yol hattinda 2 km/saat
veya 1,2 mil/saat hizda siirtilerek 70 m/230 ft boyunca "A" ve "B"
yol hatt1 noktalar1 ¢izilir. Operator bir gecisin sonunda araci
dondiiriir ve prosediirii tekrarlar. Kalibrasyon prosediiriindeki bir
sonraki adimin baglatilabilmesi i¢in aracin "A" ve "B yol
noktalarini yaklasik 30 cm'lik bir payla karsilamas1 gerekir.

3. Araci acgik bir alanda yeniden konumlandirin. Prosediire baglamaya

hazir oldugunuzda o ogesini secerek "A" yol noktasini
isaretleyin.

4. Diiz bir ¢izgide ileri siiriin. A'ya Mesafe 70 m/230 ft olarak
gosterildiginde "B" yol noktas1 otomatik olarak olusturulur.

5. Araci dondiiriin ve az dnce ¢izilen yol hattina ge¢in; bu iz numarasi
"0" olarak gosterilmelidir.

6. Yol hattinda siirmek icin ¢alisma ekraninda Otomatik Siirtisii
Devreye Al 6gesini se¢in. Otomatik siiriisiin devreye alindigini
belirtmek i¢in renk yesile doner, bir sesli uyar1 ¢calinir ve "devreye
alma mesaj1" ekranda yanip sonmeye baglar.
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10.3. Montaj meyilini kalibre etme

11.
12.
13.

14.

15.

Otomatik Siiriisii Devreye Al 6gesi se¢ildiginde siiriis devreye
alimmazsa siirtis durumu kutusu goriintiilenir.

. Montaj meyili kalibrasyon prosediiriine devam etmeden once

kirmiz1 gostergeli tim sorunlar giderin (ekranin en tistiinden
altina kadar goriintiilenen sorunlar1 giderin).

Daha once kalibrasyon prosediiriinde olusturulan "B" noktasi
tizerinde araci suriin.

. Ara¢ hizim1 2 km/saat veya 1,2 mil/saat olarak ayarlayn.
10.

Yol hatt1 boyunca daha once olusturulan "A" noktasina kadar
surun.
A'ya Mesafe 50 m olarak gosterildiginde Kalibrasyon Ilerlemesi

cubugundaki mavi ¢izgi hareket etmeye baslar ve yiizde degeri
artar.

Kalibrasyon Ilerlemesi cubugu %50'ye ulasinca kalibrasyon
cubugu durur ve yiizde degeri %50'de kalir.

Bu durum, sistemin kalibrasyonun ilk asamasi i¢in yeterli veri
edindigini ve montaj meyili kalibrasyonun bu noktada
duraklatilacagini belirtir.

Devam ederek "A" yol noktasindan gegin.
"A" yol noktas1 gecildikten sonra aract dondiiriin.

"0" izine gecin ve otomatik siiriisli tekrar devreye alin.

Kars1 yonde hareket ederek "A" yol noktasi lizerinden tekrar
gecin.
Ara¢ hizin1 2 km/saat veya 1,2 mil/saat olarak ayarlayn.
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Bolim 10 — Suras Kalibrasyonlari

16. Yol hatt1 boyunca daha 6nce olusturulan "B" noktasina kadar siiriin.

B'ye Mesafe 50 m'den az oldugunda Kalibrasyon Ilerlemesi
cubugundaki mavi ¢izgi %50 seviyesinden yiikselise geger ve
yluzde degeri artar.

Kalibrasyon Ilerlemesi cubugunun %100'e ulasmasi, sistemin
kalibrasyonun ikinci asamasi i¢in yeterli veriye sahip oldugunu ve
montaj meyili kalibrasyonunun bu noktada duraklatildigini gosterir.

17. Devam ederek "B" yol noktasindan gecin.

18. Aract durdurun. Montaj Meyili basariyla kalibre edilmistir.

19. Kalibrasyon ekranina geri donmek igin islemi onaylayin .
Stirlis Kalibrasyonu ekraninda Pusula, Direksiyon A¢t Sensorii ve
Montaj Meyili i¢in Kalibre edildi ibaresi goriintiilenir.

Surus Kalibrasyonu

SURUS DENETLEYICISi
PVED

@ PUSULA
Kalibre Edildi

a

DIREKSIYON ACI SENSORU

Kalibre Edildi

' MONTA]J MEYiLi
Kalibre Edildi

20. Geri donmek i¢in islemi onaylayin .

Stiriis Durumu kutusu gostergelerinin tamama artik yesil renkle
gosterilir.
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10.4. Kalibrasyon hatalarini/alarmlarini ydénetme

10.4. Kalibrasyon hatalarini/alarmlarini
yonetme

Kalibrasyonlar sirasinda asagidaki hatalar/alarmlar olusabilir. Hatalar
diizeltmek icin asagida Onerilen prosediirleri uygulayin.

Isleme Izin Verilmiyor Suris denetleyicisi baslatiilmadi

Suris denetleyicisi baslatiimadi. SUI'U@ alt sistemi a(;Ik degll ya da
kullanima hazir durumda degildir.

Stirlis alt sisteminin agik ve
kullanima hazir oldugundan emin
olun.

88| Siiriis Profili Eslesmiyor

Secilen arag profilindeki
parametreler, siiriis alt sistemindeki
ara¢ yapilandirmasi ile
eslesmiyordur.

Bu arag i¢in dogru arag profilini
secin.

# Parametreler Eslesmiyor

Parametreler Uyumsuz

Arag¢ geometrisi parametreleri, siiriis
sistemindeki geometri
yapilandirmasi ile eslesmiyordur.

Kurulum ekraninda araci yeniden
secin ya da ara¢ geometrisi
ekranindaki ara¢ geometrisinin dogru
oldugundan emin olun.
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Bolim 10 — Suras Kalibrasyonlari

Gorinim Hata

Alic1 Baglantis1 Kesildi

AGI alicis1 kapanmistir, glic
kesilmistir ya da alici—konsol seri
baglantis1 kesilmistir.

“Alici Baglantisi Kesildi

S

Aliciya gii¢ gidip gitmedigini
kontrol edin ve seri baglantisinin
diizgiin bir sekilde yapildigindan
emin olun.

Pusula Kalibrasyonu Pusula Kalibrasyonu Basarisiz

Adim 5/5 .
Pusula Kalibrasyonu Basarisiz! iletisim PHSU’la kahbrasyonunu tekrarlayln Ve

Hatasi. AGI-3 aygitiyla baglantilari aracin 1% turu tamamladlgmdan
kontrol edin. . o

emin olun. Prosediirii tamamlarken
aracin durdugundan emin olun.

# Alicty1 manyetik kaynaklardan uzak
' tutun.

Direksiyon A¢i Sensérii Kalibrasyonu DirekSiyon Agl S ensﬁrﬁ

Adim 5

Direksiyon Agisi Sensér Kalibrasyonu Kalib ra SyO nu B a sa risiz

Basansiz! Parametre Capraz Kontrol
Hatasi. Litfen kalibrasyon islemini

yineleyin. Prosediirii tekrarlayin ve direksiyon

’f dingilinin tiim aralik boyunca

hareket ettiginden emin olun.

Direksiyon dingili dondiigiinde
direksiyon a¢1 sensorii konum
bilgilerinin hareket ettigini
onaylayn.

Direksiyon ag1 sensorii kablo
demetlerini ve baglantilarini
onaylayin. Direksiyon sensorii
durumunu kontrol edin.

Direksiyon ag1 sensorii basarisiz.

- . Alict bellenim siirimi eskidir

¢ | AGI-4 bellenim siriimii giincel degil.
o Litfen AGI-4 bellenimine yiikseltin.

Alic1 bellenimini giincelleyin.
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Bolum 11 — Alan Menusu

Bu boliimde miisteri, ¢iftlik, tarla, sinirlar, hari¢ alanlar ve bayrak
noktalar1 ayarlarinin nasil yapilacagi ayrintili olarak agiklanmaktadir.
Burada agiklanan adimlar, bir ise baslarken gerceklestirilmesi gereken
ilk adimlardir.

Konsol, alan bilgilerinin ayarlandiktan sonra ayn1 alandaki diger isler
icin geri ¢agrilabilmesi icin bu alan bilgilerini depolar.

Alana stiriin ve bir alan ayarlamak ve ozelliklerini tanimlamak i¢in
asagidaki adimlar izleyin.

Not: Sinirlarin ve ilgili bilgilerin ekranda goriinmesi i¢in aracin
alanin i¢inde veya yakininda olmasi gerekir.

11.1. Bir musteri / ¢iftlik / alan olusturma

1. Alan Meniisii ‘ / Yeni Alan a ogesini secin.

Not: Adlandirma segenekleri goriintiilendiginde varsayilan dosya
adlar1 goriiniir. Operatoriin 6geleri gelecek sezonlarda daha kolay
bir sekilde kullanabilmesi i¢in bunlari 1y1 diisiiniilmiis ve
yapilandirilmis bir yontemle adlandirmasi onerilir.

2. MUSTERI ADI $gesini secin (veya bazi miisteriler zaten
olusturulmussa mevcut bir miisteri se¢in).

3. Yeni 6gesini secin, bir ad girin ve onaylayin.

4. CIFTLIK ADI 6gesini segin (veya baz ciftlikler zaten
olusturulmussa mevcut bir ¢iftlik secin).

5. Bir ad girip onaylayin.
6. ALAN ADI 6gesini se¢in, bir ad girin ve onaylayin.

7. Bu boliim tamamlandiginda yeni tarla secilir; su boliimle devam
edin: Yeni sinir ayarlama, sayfa 145.

Not: Onayladiktan sonra bu ayarlardan herhangi birini degistirmek
icin bkz. Envanter Yoneticisi, sayfa 207.
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11.2. Bir mUsteri / ¢iftlik / alan secme

11.2. Bir musteri / ¢iftlik / alan se¢gme

Not: Sinirlarin ve ilgili bilgilerin ekranda goriinmesi i¢in aracin
alanin i¢inde veya yakininda olmasi gerekir.

1. Alan Meniisii ‘ / Alan Se¢ ogesini secin.

2. Gerekli misteriyi, ciftligi ve alan1 se¢ip onaylayin.
3. USB'den alan bilgilerini almak i¢in USB simgesini secin.

4. En yakin alan1 segmek i¢in En Yakin Alan simgesini E secin.

Mevcut GPS konumu kullanilir. Bu islev yalnizca yakindaki
alanlarin sinirlar1 olusturulmussa calisir.

5. Alan se¢imlerini onaylayin.

Not: Onayladiktan sonra bu ayarlardan herhangi birini degistirmek
i¢in bkz. Envanter YoOneticisi, sayfa 207.
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Bolum 11 — Alan Menusu

11.3. Yeni sinir ayarlama

Gerekirse bir alan i¢inde birden fazla sinir olusturulabilir. Bu sinirlar,
sinirin etrafinda siirlis yaparak (asagi bakin), kapsama verilerini
kullanarak (bkz. sayfa 146) veya bi¢im dosyalarindan olusturulabilir
(bkz. sayfa 147).

Olusturulan sinirlarin i¢ kismi bir 1s alanina karsilik gelir. Ancak bu
sinir i¢inde olusturulan tiim sinirlar, hari¢ tutulan bir bolgeye karsilik
gelir (gri renkte gosterilir). Bu oznitelikler degistirilebilir. Bkz. Bir
sinir1 diizenleme, sayfa 148.

Sinir ayarlandiginda alanin (veya alanin bir boliimiiniin) ¢evresi
belirlenir. Sinirlar ¢akisabilir.

Sinirin araca gore nerede kaydedildigini kontrol etmek icin sinir kaydi
diizeltme degeri belirtilebilir. Bu deger, aracin tam olarak sinir {izerinde
ilerlemesine 1zin vermeyen c¢itleri ve diger benzer engelleri dikkate
alarak belirlenir.

Uzaklik 6gesi girildikten sonra arag, alanin sinirinin ¢evresinde
sturilmelidir.

1. Araci, alanin kenarina kadar siiriin.

19

2. Alan Meniisii ‘ / Smir Uzakhg1 4*  O6gesini segin.

o Kaydetme Mesafesi: Mesafeyi, aletin sol veya sag tarafinda
konumlandirr.

o Ek Mesafe: Mesafeyi aletin ucundan daha ileriye genisletmek i¢in
pozitif bir deger girin. Negatif deger girerseniz uzaklik aletin
kapsama alani i¢inde bulunur.

o Kaydetme Konumu: Sinir1 aletin 6nlinden veya arkasindan ya da
aracin bulundugu konumdan kaydetmek i¢in se¢in.

Not: Kurulum sirasinda bir aletin belirlenmis olmasi gerekir ancak
aletin fiziksel olarak araca takili olmas1 gerekmez.

3. Alan Simirmm1 Kaydet . ogesini secin.
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11.3. Yeni sinir ayarlama

4. Araci, alan siirmin ¢evresinde siirtin. Mavi ¢izgi, tiim uzaklik
degerlerini g6z onlinde bulundurarak kaydedilen sinir1 goriintiiler.

e
5. Kayd1 duraklatmak i¢in Duraklat ogesini secin. Bu islem,
bir engelin aracin sinir iizerinde ilerlemesini engelledigi
durumlarda yararli olur. Simge, kayit secenegini gosterecek

sekilde degisir. Devam etmek 1¢in Kaydet . ogesini secin.
Sinir, kaydin duraklatildigi nokta ile kaydin devam ettirildigi
nokta arasinda bir diiz ¢izgi kaydeder. Ana anahtar kapaliyken
sinir kaydinin otomatik olarak durdurulabilecegini unutmayin
(bkz. Ana siiriimle sinir kaydetmeyi duraklat, sayfa 34).

6. Arac¢ baslangi¢ noktasina yaklastiginda sinir1 otomatik olarak

tamamlamak i¢in Alan Sininn Kaydim Tamamla . ogesini
secin.

7. Gerekirse bagka sinirlar i¢in de islemi tekrarlayin.

11.3.1. Kapsama verilerinden sinir olugsturma
Mevcut kapsama verilerinden sinir olusturulabilir.

1. Kapsama ayarlar1 panelinden Sinir1 gériintiilemek icin Alan

Meniisii ‘ / Kapsama Verisinden Sinir Olustur @
ogesini secin.

o Tesviye: Kapsama verisinden bir alan sinir1 olustururken otomatik
olarak dolan minimum bosluk boyutu.

o Minimum kapsama alani: Burada belirtilen alandan daha kiiciik
kapsama alanlar1 otomatik olarak bir sinir olusturmayacak.

o Kapsama alanina olan mesafe: Olusturulan sinir1, kapsama
alanina olan belirtilen mesafeye genisletir.

« Dista Birakilan Bolgeler (acik / kapali1): Dista birakilan bolgeler,
alan kontrolii kullanildiginda {iriiniin uygulanmayacag alanlari
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belirtmek i¢in kullanilir. Bunu agtiginizda otomatik olarak toplam
kapsama alaninin i¢indeki kapsam alanindaki tiim bosluklardan
dista birakilan bolgeler olusturulur.

Minimum dista birakilan alan: Burada belirtilen alandan daha
kiigiik kapsama alanlarindaki bosluklar otomatik olarak bir dista
birakilan bolge olusturmayacak. Bu, sinirin i¢inde kapsama
alanindaki ¢ok kiiciik bosluklarin otomatikman dista birakilan
bolgeler olarak olusturulmasini engeller.

Mevcut kapsama alaninin dis kenarinin etrafina bir sinir (veya
birden fazla sinir) ¢izilir. Mevcut alana yeni sinirlar eklenir.

11.3.2. Sekil dosyasindan sinir olusturma
Sinir, USB bellege kayitli bir sekil dosyasindan aktarilabilir.

1.
2.

Sekil dosyasin1 bir USB'ye kaydedin.

USB'nin konsola takilmis oldugundan emin olun.

. Alan Meniisii ‘ / Sekil Dosyasindan Sinir Olustur @

ogesini segin.

. Ekranin altindaki USB simgesini secin. Veri nesneleri

maviye doner.

. USB dosya yapisinin kok dizinini goriintiilemek i¢in USB ana

sayfasi simgesini secin. USB kok dizinindeki dosya ve
klasorler goriintiilenir.

. Bir klasorii agmak igin klasorii segin. Istediginiz dosyay1 bulun ve

secin. Beyaz olarak goriintiilenecek ve ileri 6gesi etkin hale
gelecektir.

. Sekil dosyasi sinirini ige aktarmak i¢in onaylayin.
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11.3. Yeni sinir ayarlama

11.3.3. Bir siniri dizenleme
Sinirlar olusturulduktan sonra diizenlenebilir.
1. Dokunmatik ekran iizerinde sinir1 segmek icin basili tutun. Sinir

vurgulanir. Sinir Diizenleme ekranini goriintiilemek i¢in
parmaginiz1 kaldirin.

Siniri Dizenle

— AD

f’E\ DISTA BIRAKILAN SURULMEMIS ARAZI
Hayir

@) BOLGE TURU
Siniflandiriimis Bolge

] ,
o
f—

== KATEGORI
ROCKS

e Adi: Sinir1 tanimlamak i¢in kullanilan istege bagli ad.

o Dista Birakilan Bolgeler: Dista birakilan alan sinirinin
kenarlarinin siiriilmemis arazi olarak kabul edilip edilmeyecegini
belirler (bkz. Calisilacak siirlilmemis araziyi ayarlama, sayfa 150).

o Bolge Tiiri:
o Calisma Bolgesi: Calisma bolgeleri, alan kontrolii

kullanildiginda iiriiniin uygulanacagi alanlar1 belirtmek i¢in
kullanilir.

o Dista Birakilan Bolge: Dista birakilan bolgeler, alan kontrolii
kullanildiginda iirtiniin uygulanmayacagi alanlar1 belirtmek i¢in
kullanilir.

o Devre Disi: Sinirin varligi géz ardi edilir.

o Smiflandirilmis Bolge: Cok sayida sinirin bulunmasi halinde
her bir bolgenin siniflandirilmasi faydali olabilir (6rnegin,
puskiirtme sirasinda alan ekleyip belirleme sirasinda bu alanlari
dista birakmak). Boylece kategoriler is alanlarin1 ve mevcut ise
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dahil edilmeyen bolgeleri tanimlamak igin kullanilabilir (bkz. Is
bolgelerini ayarlama, sayfa 157).

» Kategori: Bolge kategorileri atamak veya olusturmak i¢in
kullanilir. Yalnizca Bolge Tipi olarak Kategorize Edilmis Bolge
secildiginde gosterilir. (Bu alanin yanindaki ¢op kutusu diigmesi,
kullanilmayan kategorileri silmek i¢in kullanilabilir.)

Ekranin alt kismindaki ¢op kutusu diigmesi, secili sinir1 silmek i¢in
kullanilabilir.

11.3.4. Sinin kaldirma

Bir sinirin degistirilmesi gerekirse sinir silinebilir ve yeni bir sinir
ayarlanabilir. Tek bir sinir1 silmek i¢in Sinir Diizenleme ekranindaki
cop kutusu diigmesi kullanilabilir.

Bir alandaki tiim sinirlari silmek igin:

1. Alana siirtin.

2. Miisteri, ciftlik ve alan adlarini segmek icin Alan Meniisii ‘ /
Alan Sec ogesini secin. Sinir ekranda goriintiilenir.

3. Smir1 kaldirmak i¢in Simir1 Temizle u ogesini secin. Bir
mesajla islemi onaylamaniz istenir.

Not: Bir sinirin silinmesi kalic1 bir eylemdir.
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11.4. Calisilacak surtlmemis araziyi ayarlama

11.4. Calisilacak surulmemis araziyi ayar-
lama

Aletler, sinir etrafinda alanin geri kalanindan farkl bir sekilde calisir.
Stirtilmemis arazi, sinir ¢izgisi i¢inde farkli bir sekilde calisilacak bir
alan olusturur. Genislik, operatoriin alanda ¢alisma yontemine
baglidir.

Not: Siiriilmemis arazi verileri, secilen aletle saklanir. Bu, her aletin
farkl stirilmemis arazi gerekliliklerine sahip olmasini saglar.

Not: Siirlilmemis arazi yalnizca bir sinir kaydedildikten sonra
olusturulabilir; bkz. Yeni sinir ayarlama, sayfa 145.

Bu alet i¢in alan sinir igerisinde ¢alisilacak sliriilmemis araziyi
ayarlamak tlizere asagidaki adimlari izleyin.

1. Tarla Meniisii ‘ / Bu alet icin siiriilmemis araziyi

e

| o B .
yapilandir *=  0gesini secin.

Surulmemis Arazi Secenekleri

SURULMEMIS ARAZI
Etkin

SURULMEMIS ARAZI GENISLIGI
(SERITLER)
0.0

SURULMEMIS ARAZI UZAKLIGI
0.0 m

ILERI BAKIS
10 m

Eylemleri yapilandir

2. Siiriilmemis Arazi 6zelliginin etkinlestirildiginden emin olun.
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Striilmemis arazinin genigligi, Siiriilmemis Arazi Genisligi veya
Siiriilmemis Arazi Uzakhgi kullanilarak belirlenebilir. Her ikisi de
kullanilirsa toplam siiriilmemis arazi genisligi icin iki rakam birlikte
eklenir.

3. Siiriilmemis Arazi Genisligi (Seritler) 6gesini secin ve
siriilmemis arazi genisligini sinirin i¢inden seritlere girin, ardindan
onaylaym. Serit, aletin ¢alisma genisligidir.

Not: Serit genisligiyle ilgili olmayan bir siiriilmemis arazi genisligi
ayarlamak i¢in onun yerine Siiriillmemis Arazi Uzakhgi'n
kullanarak bir deger girin.

4. Gerekirse siiriilmemis arazinin genisligini artirmak i¢in
Siiriilmemis Arazi Uzakhg 6gesini segin.

Bu islem, siiriilmemis arazi genisligi aletin ucu cite degecek sekilde
ayarlandiginda siirlis i¢in bir tampon bolge olusturmak i¢in faydali
olabilir.

Alan smirin1 mavi ¢izgi ¢it ¢izgisinin (alanin gergek fiziksel sinir1)
tist kismina gelecek sekilde kaydettiyseniz ve ardindan 1 seritlik bir
stirlilmemis arazi ayarladiysaniz bu alani higbir 6rtiisme olmadan
doldurmak i¢in aletin ucu ¢ite degecek sekilde siirlis yapmaniz
gerekir. Bunun ¢ok da kullanigh bir senaryo olmadigi cok acik.
Dolayisiyla bu durumda arazinize (6rnegin) 1 metre uzaklik
ekleyebilirsiniz; boylece siiriilmemis arazi sinirin igine dogru 1
metre daha hareket edecek ve alet ile ¢it arasinda 1 metre bosluk
birakmaniza imkan saglayacaktir.

5. Uzaklik 6l¢iimiinii girin ve onaylayin.

6. lleri Bakis dgesini secin. Bu 6zellik, sistemin eylemlerle yanit
vermek i¢in aracin ka¢ metre Oniline bakacagini ayarlar.

7. Eylemler i¢in ara¢ dniindeki mesafeyi girin ve onaylayin.

8. Eylemleri yapilandir 6gesini segin.
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Sirilmemis Arazi Eylemlerini Yapilandir

Eylem Adi

¢ Otomatik Yakinlastirma

Alarm

EYLEM DURUMU
Devre Disi

Yakinlastirma Seviyesi

‘ 4
Eylem Adi

o Alarm: Siiriilmemis araziye yaklasildiginda tetiklenecek bir
alarmi ayarlar.

o Otomatik Yakinlastirma: Bu segenek etkinlestirilirse ara¢
siriilmemis araziye yaklastikca harita gériinlimii tanimlanan
yakinlastirma seviyesinde yakinlastirilir veya uzaklastirilir ve arag
siriilmemis araziden ¢iktiginda orijinal tanimlanan yakinlastirma
seviyesine geri doner. Tercih edilen yakinlastirma seviyesini
secin.

Not: Bir eylem etkinlestirildiginde ¢ simgesiyle isaretlenir. Bir
eylem devre dis1 birakildiginda eylem ¥ simgesi ile isaretlenir.

Eylem durumu

Striilmemis araziye yaklasildiginda harita goriiniimiiniin
yakinlastirilmasina olanak saglar.

Mesaj

Gorsel mesaj icin sozciikleri girin (6rnegin "Siirlilmemis araziye
yaklasiliyor"). Metni girin ve onaylayin.

Ses turu
Sesli bir alarm ayarlar. Oge tiiriinii se¢in ve onaylayin.

9. Alarm ve yakinlastirma eylemlerini onaylayin. Ekran artik sinir
cizgisi i¢inde turuncu renkli bir siiriilmemis arazi
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goriintiileyebilir.

Stiriilmemis araziye yaklasilmasi ayarlanan alarmi ve yakinlastirmay1
tetikler.

Approaching headland
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11.5. Bayrak noktalarini ayarlama

11.5. Bayrak noktalarini ayarlama

Engelleri ve alanda not alinan 6geleri gostermek icin kilavuzluk
haritasinda bayrak noktalar1 kullanilir.

Not: Bayrak noktalar1 gerekirse engeller etrafindaki hari¢ tutulan bir
alan (biiyiik bir gukur veya elektrik diregi gibi) ile birlikte
kullanilabilir. Bu gerekli oldugunda bu béliimii okuyun ve Bir sinir1
diizenleme, sayfa 148 boliimiinii okuyun.

1

Isaretlenecek 6geye siiriin.

_
. Alan Meniisii ‘ / Bayrak Noktasim1 Ayarla ] simgesini

secin.

. Engeli isaretlemek i¢in haritanin bu noktasina yerlestirilecek

bayrak simgesini segin.

Not: Bayrak Noktasi 6nayarlarini degistirmek i¢in bkz. Bayrak
noktalarini ayarlama, sayfa 77.

. Bayrak noktalarin1 dzellestirmek icin Ozel 68esini secerek dzel

bir bayrak noktasi tanimlayin.

5. Gerekli sembolii secin.

. BAYRAK NOKTASI ADI 6gesini se¢in ve ad1 girin. Ad1

onaylayin. Ozellestirilmis bayrak noktasini eklemek icin
onaylayin.

Engelin etrafinda bir hari¢ alan olusturulmasi gerekiyorsa bkz. Bir
sinir1 diizenleme, sayfa 148.

. Hari¢ alan gerekmiyorsa alandaki isaretlenecek sonraki 6geye

gidin ve islemi tekrarlayin.

11.5.1. Bayrak noktasini kaldirma veya degistirme
Bir bayrak noktasini kaldirmak veya degistirmek i¢in:

1.

Ekrandaki bayrak noktasi isaretine 0,5 saniye boyunca basili
tutun.
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2. Seg:

o Farkli bir bayrak noktasi se¢gmek i¢in Bayrak

Degistir 6Zesini secin. ’ Degistir

o Bayrak noktasinin iizerinde goriinen adi ’m
degistirmek i¢in Yeniden Adlandir
ogesini secin. si

« Secili bayrak noktasini silmek i¢in Sil ’m
0gesini veya alandaki tim bayrak

noktalarini temizlemek i¢in Tiimiinii ’ GPS Kayma Diizeltme

Temizle 6gesini secin. ’—
o GPS kaymasini telafi etmek tlizere araci »*

bayrak noktas1 konumuna getirmek i¢in

GPS Kayma Diizeltme 6gesini se¢in.

Uygulanan GPS kayma diizeltisini

kaldirmak i¢in bkz. GPS kaymasini telafi

etme, sayfa 189.
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YUuklu bir alanin kaldiriimasi

11.6. Yuklu bir alanin kaldirilmasi

Yiikli bir alan1 kaldirma secenegi ® bir saha ve ilgili bayrak
noktalar1 gibi 6gelerden ¢ikmak i¢in kullanilabilir. Bu islem, arag
yeni bir alana gelmesine ragmen operator yeni bir alan/is olusturmay1
unuttugunda yeni kapsama alanlarinin eklenmesini onler.

Bu secenek kullanilmazsa ara¢ mevcut alandan 15 km'den uzaga
gittiginde asagidaki mesaj goriintiilenir ve yiiklii alan otomatik olarak
kaldirilir: "Aktif alan 15 km'den daha uzaktadir, devre disi
birakilmistir ve ytkli verileri kaldirilmistir."

Not: Mevcut alandan ¢ok uzaga gidildiginde konsol artik yeniden
baslatilmaz.
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Is Meniisii, secili alanla iliskili 6zel is bilgilerini secer ya da ayarlar.
Bu menii kullanilarak is bilgileri kaydedilir, eylemler kaydedilebilir
ve raporlanabilir.

12.1. Yeni bir is olugsturma

A
1. Yeni bir is olusturmak icin Is Meniisii L‘ / Yeni Is Olustur
u ogesini secin.
2. ISIN ADI 6gesini segin.
3. Bir ad girip onaylayn.

Not: Adlandirma segenekleri goriintiilendiginde varsayilan dosya
adlar1 goriiniir. Operatoriin 6geleri gelecek sezonlarda daha kolay
bir sekilde kullanabilmesi i¢in bunlar1 1y1 diisiiniilmiis ve
yapilandirilmis bir yontemle adlandirmasi onerilir.

4. Yenti isi onaylayin.

12.1.1. is bdlgelerini ayarlama

Mevcut tarladaki bir veya daha fazla sinirin adlandirilmis bir
Kategorisi varsa (bkz. Bir sinir1 diizenleme, sayfa 148) ve bir is
aktifse mevcut 1s i¢in bolge tipleri segilebilir.

Not: Is alanlarinda belirtilmeyen veya dahil edilmeyen kategorize
edilmis bolgeler, o is i¢in sinir yokmus gibi isleme alinir.

Not: Gorev Verisi modunda sinirlara bolge tipi atama islemi
desteklenmez.

A
1. Yeni bir is bolgesi olusturmak icin Is Meniisii L‘ / 1s

Bolgelerini Yapilandirin @ ogesini secin.
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12.1. Yeni bir is olugturma

Is Bolgeleri

ROCKS

‘ @\ CcALISMA BOLGELERI

) DISTA BIRAKILAN BOLGELER

o Cahisma Bolgeleri: Sinir icerikleri, bu isin ¢alisma alanina dahil
edilmistir.

o Dista Birakilan Bolgeler: Sinir igerikleri, bu isin ¢alisma
alanindan hari¢ tutulmustur.

2. Mevcut ise dahil edilecek ve dahil edilmeyecek bolge tiplerini
secin.

Not: Isleme aliacak olan bolgeler haritada acik gri renkle gosterilir
(otomatik bolge kontrol etkinse ve Sinir Limiti parametresi Sinirsiz
olarak ayarlanmadiysa).
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12.2. Varolan bir isi secme

Is bilgileri daha sonra kullanilmak iizere kaydedilebilir, saklanabilir ve
aktarilabilir.

Alana siiriin ve varolan bir is1 segcmek i¢in asagidaki adimlar izleyin.
Yeni bir is olusturmak igin bkz. Yeni bir is olusturma, sayfa 157.

1. Var olan bir is1 segmeden once dogru tarlanin secildiginden emin
olun (bkz. Bir miisteri / ¢iftlik / alan se¢me, sayfa 144).

A
2. Varolan isler listesinden secim yapmak icin Is Meniisii h| / s

Sec ogesini secin.

3. Isi secin ve onaylayin.
Not: Is Sec penceresinin iist kismindan miisteri, ¢iftlik veya alan
degistirildiginde, is komsu bir alandan aktarilabilir. Bu 6zellik, hava
durumu gozlemleri, ekin bilgileri veya liriin uygulama notlar1 gibi is
icinde depolanan genel bilgilerin tekrar kullanilabilmesi agisindan
yararl olabilir. Kapsama, yeni ise baslamadan once el ile
temizlenmelidir. Bkz. Bir isi silme, sayfa 163.

Not: Varolan bir isin yiiklenebilmesi igin is olusturulurken kullanilanla

ayni alet secilmelidir.
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12.3. is ayrintilarini kaydetme

12.3. Is ayrintilarini kaydetme

Konsol is ayrintilarin1 kaydedebilir, saklayabilir ve disa aktarabilir.
| B/ |54
1. Is Meniisii / Is Ayrintilarnm Kaydet = 06gesini segin.

Hava ve saha kosullar istege baglhdir. Bazi ekin ve {iriin
bilgilerinin eklenmesi onerilir.

2. Bir kategori se¢in, bilgileri girin ve onaylayin.

3. Ekin ve iiriin seceneklerini gérmek i¢in kaydirma ¢ubugunu ya da
gizle ok diigmesini kullanin.

4. EKIN ADI 6gesini secin, ad1 girin ve onaylayn.
5. Gereken sekilde kategorileri secin, bilgileri girin ve onaylayin.

Bu ekranin Uriin bolimii, bu is icin kullanilan zel iiriin
karistmini kaydetmek i¢in kullanilir. Bu bilgi, Kurulum
ekranindaki Uriin meniisiine kaydedilen iiriin tanimlarina ayr
olarak kaydedilir.

6. Listeden Uriin Adi 6gesini secin ya da Yeni bir iiriin ekle
ogesini secin.
7. Uriiniin yanindaki Oran 6gesini secin ve oran1 girin.

8. Uriiniin yanindaki Birimler gesini secin ve dl¢ii birimini segin.
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12.4. Bir is raporunu digsa aktarma
Is kayitlar1 PDF big¢iminde USB bellege aktarilabilir.

Bir 1s disa aktarildiginda PDF raporu D:/Reports yoluna ve
D:/Client/Farm/Field/Reports dizinine yerlestirilir.

Not: Is raporlar ayrica is gerceklestirilmeden dnce kurulum ekraninda
(Sistem / Ozellikler / Konsol) NOKTA BASINA VERI KAYDI
etkinlestirilerek .csv dosyasi olarak da verilebilir (bkz. sayfa 43).

1. USB'yi konsola takin.

. 3,
2. Is Meniisii L| / Veri Alisverisi / Is Raporunu USB'ye

Aktar 'ﬂ ogesini segin.
Is Raporu Segenekleri ekran1 goriintiilenir.

3. Gerekli secenekleri belirleyin:

o Otomatik ayar araliklar: Renk lejant kullanan veriler varsa
mahsul oranlarin gosterilmesi i¢in maksimum renk degisikliginin
kullanilabilmesi amaciyla rapor haritas1 golgelendirmesinde
kullanilan renkler degistirilir.

o Bicim dosyalan olustur: Bi¢cim dosyasi, D:/Client/Farm/Field/
CoverageShapefiles ve D:/Client/Farm/Field/ BoundaryShapefiles
dizinine aktarilir

o Gorev verileri: Bir is raporu verildiginde XML tabanli gorev
verisi de TASKDATA adli bir klasore aktarilir.

Etkin veya varolan is, USB'deki Reports adl1 bir klasore aktarilir.

.~ USB'yi ¢ikarmadan 6nce her zaman konsolun alt tarafinda
~/ bulunan USB'yi Cikar simgesine (bkz. Konsol arag gubugunu
kullanma, sayfa 10). USB'nin giivenle kaldirilabilecegini
belirten bir mesaj goriintiilenir. Bu mesaj goriintiilenmezse
rapor eksik veya bozuk olabilir.
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12.4. Bir is raporunu disa aktarma

Not: Envanter Yoneticisi kullanilarak etkin olmayan islerin is
raporlart (ve isler) toplu olarak da disa aktarilabilir. Bkz. Envanter

Yoneticisi, sayfa 207.
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12.5. Bir isi silme

Bu islem, ekrandaki tiim kapsama bilgilerini kaldirir ve mevcut isteki
kayitl 1s verilerini siler. Alan bilgilerini veya alan i¢in ayarlanan

kilavuz cizgilerini etkilemez.

’
1. is Meniisii L‘ / Is Verisini Temizle j ogesini segin.

Asagidaki mesaj gorilintiilenir.

Isi Temizle

Bu isi silmek istediginizden emin
misiniz? Tim kapsama alam verileri

silinecek. Is toplamlan sifirlanacak.

‘ Hayir Evet

2. Verileri temizlemek icin Evet'i, verileri tutmak i¢in Hayir't secin.

Ciftlikleri, tarlalar1 veya 6nceden olusturulmus is verilerini silmek i¢in
bkz. Envanter YoOneticisi, sayfa 207.
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12.6. Degisken oran kontrolunu kullanma

Not: Bu segenek yalnizca X25 Advanced modelinde kullanilabilir.

Kullanimdan 6nce, Degisken Oran Kontrolii (DOK) bir denetleyici ile
ayarlanmal1 ve Kurulum ekraninda (Sistem / Ozellikler / Alet)
etkinlestirilmelidir.

Kilavuzluk ekraninda DOK Haritas1 goriintimiinii etkinlestirmek veya

devre dis1 birakmak icin J ogesini segin.

12.6.1. DOK haritalar kullaniliyorsa
DOK gergeklestirmenin ii¢ yolu vardir:
o Uygulama haritalarin1 (sekil dosyalart ve ISO XML dosyalart),

DOK ice aktarma sihirbazi kullanilarak olusturulan islere
aktarmak.

o Traktore takili azot sensorlerinden (6rnegin: Topcon CropSpec)
gelen gercek zamanli sensOr verilerini kullanmak.

o Gorev Verisine dayali uygulama haritalarin1 kullanmak.

Asagidaki talimatlarda ilk iki yontem agiklanmaktadir. Gorev verisi
kullaniliyorsa bkz. Gorev Verisi Mentisii, sayfa 211.

Hem sekil dosyalar1 (.shp) hem de ISO XML dosyalar1 (.xml)
olusturulan islere aktarilabilir. .xml dosyalar1 i¢e aktarildiginda
verilerin sadece uygulama haritas1 kisminin kullanilacagini
unutmayin.

1. Bir miisteri / ¢iftlik / tarla se¢in; bkz. sayfa 144.
2. Yenti bir 1§ olusturun; bkz. sayfa 157.

A
3. Is Meniisii L‘ / Degisken Oran Kontroliinii Yapilandir

- _-j
== |

L) . II e . . .
=% ogesini secin.
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Bolim 12 — Is Meniisii

4. DOK Yapilandirma sihirbazinin 1. adiminda Ileri 6gesini segin.

5. DOK ig¢in oran kaynaklarini se¢in ve ileri 6gesini se¢in. Olasi
secenekler sunlardir:

o Sekil dosyalari
o ISO XML
o CropSpec veya LH5000 Oran Sensorii (etkinlestirildiyse)

Sekil dosyalartyla ISO XML dosyalarinin ayni1 anda
kullanilamayacagin1 unutmayin. Ancak CropSpec, sekil
dosyalartyla ya da ISO XML dosyalariyla birlikte kullanilabilir.

2. adimda Sekil dosyalar1 veya ISO XML dosyalar1 secilirse
onceden kullanilan haritalarin ¢agrilabilmesi i¢in daha 6nceden
mevcut araziye aktarilmis olan tiim haritalar goriintiilenir.

o Istenen haritalar konsolda yoksa uygulama haritalarin1 igeren bir
USB bellek takin.

o Ekranin altindaki USB simgesini - secin. Pencere arka plani,
USB dosya listesini goriintiilediginizi belirtmek i¢in maviye
doner.

DOK Yapilandirmasi
Adim 3/6: Uygulama Haritalarini Secin
Litfen is FPT1015 IMPLEMENT 2_20161109 icin uygulama haritalarini segin.

ﬁ’ DefaultClient
ﬂl DefaultFarm

DefaultField

DOK Uygulama Haritalari(.shp):

Kayit Yok

roereE

o USB dosya yapisinin kok dizinini goriintiilemek i¢in USB ana
sayfas1 simgesini

165



12.6. Degigken oran kontrolinu kullanma

secin. USB kok dizinindeki dosya ve klasorler
gorintiilenir.

o Bir klasorii agmak icin klasorii secin. Istediginiz dosyay1 bulun
ve se¢in. Beyaz olarak goriintiilenecek ve ileri 68esi etkin hale
gelecektir. Birden fazla dosya segilebilecegini unutmayin.

DOK Yapilandirmasi

Adim 3/6: Uygulama Haritalarim Segin
Lutfen is FPT1015 IMPLEMENT 2_20161109 icin uygulama haritalanini secin.

i VRC 1t

DOK Uygulama Haritalari(.shp):

pmats_mapl_ci_vl.shp

pmats_mapl_ci_v2.shp
pmats_map1l_ci_v3.shp
pmats_mapl_ci_v4.shp
pmats_mapl_mt_vl.shp
pmats_mapl_mt_v2,shp
pmats_mapl_mt_v3.shp
pmats_mapl_mt_v4.shp

pmats_map2_ci_vl.shp

EEAR
o Ileri 6gesini secin.
6. 2. adimda ISO XML secilmisse calistirmak istediginiz gorevi

secin. Dosyada birden ¢ok gorev listelenebilir. Takilan aletle
eslesen gorevi se¢in.

7. Ileri 6gesini segin.
Bu asamada Kanal ve Oznitelikler kanallara atanmalidir.

o Kanal: Kontrol edilmekte olan tank veya depo.

« Kaynak: Bu kanal i¢in uygulama haritasinin kaynagi. Daha
once secilen dosyalarin listesi burada goriintiilenir veya
CropSpec gibi canli bir kaynak da segebilirsiniz.

o Oznitelik: sekil dosyasindaki veya ISO XML dosyasindaki
ozelliklerden biri ya da CropSpec'ten gelen sensor ¢iktisi. Ayni
sekil dosyasinin birden fazla tankin oranlarini1 tanimlamak i¢in
cok sayida 6zniteligi olabilir, boylece operatdr uygulamayi
dogru tank ile eslestirebilir.
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« Yeniden Olceklendir: Bu siitun varsayilan olarak 1'e ayarlidir, bu
da dogrudan kaynakta tanimlanmis uygulamanin kullanilacagi
anlamina gelir. Ancak, hava kosullarina bagh olarak operator
uygulama oranini artirmay1 veya azaltmayi secebilir. Bu ayar
tanimlanmis tiim oranlar i¢in tek tip bir artis olmasini saglar.
Ornegin, 1,1'lik bir yeniden 6l¢eklendirme, kaynakta tanimlanmis
oranin ylizde 110"unun uygulanmasini saglar.

« Varsayilan: Otlak bolgesi i¢in kaynak bir oran belirlemediginde
kullanilacak orani tanimlar.

DOK Yapilandirmasi
Adim 5/6: Kanallara Harita Oranlan

Her kanal icin, o kanaldaki oram kontrol edecek dosya ve ézniteligini segin ve
secili dosyada kullanilan birimlerin turiini belirtin.

Kanal Kaynak Oznitelik Birimler Yeniden Olceklendir Varsayilan

1: Bos pmats_mapl _ci vl.shp HJCheml | L/ha 1.00 0.0

8. Ileri 6gesini segin.

9. Son adimda, kurulumu onaylamaniz gerekir. Bu islem 1is i¢in
degistirilemez, bu nedenle devam etmeden once dogru oldugundan
emin olun. Yapilandirmay1 degistirmek i¢cin Geri 6gesini veya
onaylamak Tamam 6gesini secin.

Harita goriintiilenir. Harita gériintiilenmiyorsa haritanin konumuna
cografi olarak yakin mesafede oldugunuzdan emin olun.
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Bolum 13 — Kilavuz Cizgisi Menusu

Kilavuz ¢izgileri, optimum kapsama igin aracin gitmesi gereken yolu
gostermek tizere kullanilir. Sistem, alan boyunca esit aralikli ¢izgiler
olusturmak igin alet genisligini kullanir.

Baz1 kilavuz ¢izgi tipleri gerekmiyorsa devre dis1 birakilabilir. Bkz.
Kilavuzluk kurulumu, sayfa 44.

Desteklenen kilavuz cizgisi tipleri:

Paralel AB Hatt1 kilavuzlari, sayfa 170
Es Kavis kilavuzlari, sayfa 172
Orta Merkez kilavuzlar, sayfa 173

Guidelock Kilavuzluk modu, sayfa 174

Not: Olusturulan bir kilavuzu temizlemek i¢in bkz. Envanter
Yoneticisi, sayfa 207. Gerekli Kategori secimini yaptiktan sonra
silinecek kilavuz ¢izgisini secin.

Gerekirse kilavuzlar MAGNET araciligiyla aktarilabilir. Bkz.
MAGNET" kullanma, sayfa 194.
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13.1. DUz gizgi kilavuz gizgileri kullanma

13.1. Duz ¢izgi kilavuz cgizgileri kullanma

Bu secenek, kilavuz cizgileri arasindaki mesafeyi ayarlamak {izere alet
genisligini kullanarak kilavuzluk ig¢in paralel ¢izgiler olusturulmasini
saglar.

Calismanin genellikle diiz ¢izgiler boyunca yapildigi durumlarda, AB
cizgisi siiriilmemis arazi ¢izgisine yakin ayarlanmalidir. Bu islem,
cizgilerin ¢alisma alanina esit araliklarla dagilmasini saglar.

1. Araci konumlandirin.

2. AB Cizgileri Il | | ogesini segmek icin gerekirse Kilavuz

Cizgileri Meniisii Il | | / Kilavuzluk Modunu Degistir 6gesini
secin.

3. AB ¢izgisini ayarlamak ic¢in Yeni AB Cizgisi Olustur Iﬂ
0gesini secin.
4. Varsayilan ad1 degistirmek i¢cin KILAVUZ ADI 6gesini segin.
5. Bir ad girip onaylayin. Yeni kilavuz ¢izgisini onaylayin.
6. Seridin baslangicina siiriin. A Noktasini Belirle n ogesini secin.
7. "B" noktasini belirlemek icin gerekli serit boyunca siiriin ve ﬂ
ogesini secin.
"B" noktas1 goriiniir ve siiriis icin paralel kilavuz cizgiler ekranda
goriintiilenir.
Ekran ¢ogu durumda gidilen ¢izgiyi ve iki bitisik cizgiyi goriintiiler.
Alandaki tiim kilavuz ¢izgilerini goriintiilemek i¢in ekranin tist

kismindan & ogesini ve Cizgi Numaralarn 6gesini secin. (Bunun
icin bir alan sinir1 gereklidir. Bkz. Yeni sinir ayarlama, sayfa 145.)

13.1.1. AB c¢izgilerini el ile ayarlama
AB cizgileri koordinat kullanilarak da ayarlanabilir.
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Bolim 13 — Kilavuz Cizgisi Menusu

1. Kilavuz Cizgileri Meniisii Il | | / El ile Ayarlanan AB Cizgisi

L
» ogesini secin.
El ile Ayarlanan AB Cizgisi ekran1 goriintiilenir.

2. Asagidaki yontemlerden birini kullanarak "A" noktasin1 ayarlayin:

e Istenilen konuma siiriin ve n ogesini secin.
o "A" noktasiin koordinatlarini (enlem/boylam) girin.
3. Asagidaki yontemlerden birini kullanarak B noktasini ayarlayin:

« Istenilen konuma siiriin ve n 6gesini secin.

o B noktasinin koordinatlarini (enlem/boylam) girin.

e AB Cizgisinin Yoniini girin. Yazilim istediginiz yonde AB
cizgisi olusturmak i¢in "A" noktasina gore otomatik olarak bir
"B" noktasi yerlestirir.

Not: Bir kilavuz ¢izgisini silmek i¢in n ogesini secin.
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13.2. Es kavis kilavuz gizgilerini kullanma

13.2. Es kavis kilavuz gizgilerini kullanma

Bazi alanlar dikdortgen degildir ve kavisli veya sekilli bir sinira
sahiptir. Bu gibi alanlarda, es kavisler en 1yi kilavuz ¢izgisi segenegi
olabilir. Bu secenek bir alanin sinirinda siiriis yapmak ve bu kilavuzu
ileride kullanmak istediginizde yararl olabilir.

Es kavisler operatoriin bir kavisli kilavuz ¢izgisi belirlemesine olanak
saglar ve sistem bir serit genisligine dayal1 olarak alan boyunca esit
mesafeli kilavuz ¢izgileri olusturur.

1.

Araci konumlandirin.

. Es Kavisler SSSS 0gesini segcmek icin gerekirse Kilavuz

Cizgileri Mentiisii Il | | / Kilavuzluk Modunu Degistir 6gesini
secin.

3. Yeni Es Kavis Olustur 0gesini secin.

KILAVUZ ADI 6gesini segin.

5. Istege bagl olarak bir ad girip onaylaym. Yeni kilavuz ¢izgisini

onaylayin.

. Seridin baslangicina siiriin. "A" Noktasin1 Belirle ogesini

secin.

Kavisli serit boyunca siiriin. Kaydedilen kavisi belirtmek i¢in
haritada aracin arkasinda siyah bir ¢izgi goriiniir.

Not: Gerekirse kilavuz ¢izgisi kaydi duraklatilabilir.

. Kavisli seridin sonunda, kavis kaydinin sonunu belirtmek i¢in

e
. OgCSlI’ll SC(}II’I.
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Bolim 13 — Kilavuz Cizgisi Menusu

13.3. Orta merkez kilavuz ¢gizgilerini kul-
lanma

Baz1 alanlarda en 1yi ¢calisma yontemi dairesel sekiller kullanarak
calismaktir. Bu ayar, operatoriin orta merkez noktasi etrafinda kilavuz
cizgileri olusturabilmesini saglar.

.

o vos W

Araci konumlandirin.

. Orta Merkez Cizgiler @ ogesini segmek i¢in gerekirse Kilavuz

Cizgileri Meniisii Il | | / Kilavuzluk Modunu Degistir 6gesini
secin.

. Yeni Orta Merkez Olustur ogesini secin.

KILAVUZ ADI 6gesini segin.
Bir ad girip onaylayin. Yeni kilavuz ¢izgisini onaylayin.

Araci alanin merkezi etrafinda siiriin. Kilavuz ¢izgisi olusturma
isleminin durumunu belirtmek i¢in merkez dogrulugu ilerleme
cubugu goriintiilenir.

Sistem kavisi algiladiginda, alet genisligine bagli olarak dairesel
kilavuz ¢izgileri olusturulur. Birinci kavis lizerinde siirerken aracin
ve aletin doniis yaricapini goz oniinde bulundurmay1 unutmayin.
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13.4.

Guidelock kilavuzluk modunu kullanma

13.4. Guidelock kilavuzluk modunu kul-
lanma

Guidelock, kapsamaya dayali bir kilavuzluk modudur. Mevcut
kapsamaya dayali olarak, kapsamanin ne zaman olusturuldugundan
bagimsiz bir sekilde bir kavis olusturur. Bu 6zellik, bir kontur veya
alan sinir etrafinda siirlis yapmak istediginizde ancak bir kavis
olusturmak ve kaydetmek istemediginizde veya bir kavis kaydi
yapmadiginiz daha dnceden islediginiz bir kapsama boyunca siiriis
yapmaya devam etmek istediginizde yararli olur. Bu kilavuz cizgisi
yOntemi bazen "serbest bicim" olarak adlandirilir.

|
1. Guidelock Kilavuzluk Modu —-]S 0gesini segmek i¢in

gerekirse Kilavuz Cizgileri Meniisii I] | | / Kilavuzluk
Modunu Degistir 6gesini segin.
Aracin gittigi her yolu takip eden bir kilavuz ¢izgisi olusturulur.
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Bolim 13 — Kilavuz Cizgisi Menusu

13.5. Varolan bir kilavuz ¢izgisini se¢gcme

Kilavuz ¢izgileri alanlar i¢cinde olusturulduktan sonra kaydedilir ve
alanda yapilacak sonraki islerde kullanilabilir.

1. Kilavuz Cizgileri Meniisii'nden Il | | gerekli kilavuz ¢izgisi

o
L]

modunu secin ve ardindan Kilavuz Cizgisini Se¢ "% (gesini
secin.

2. Miisteri, ciftlik ve alan1 secin. Varolan kilavuz ¢izgisi setleri
goriintiilenir.

3. Gerekli kilavuz cizgisi setini se¢ip onaylayin.
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Bolum 14 — Otomatik Surus

Stirlis Segenekleri Meniisii operatoriin otomatik stiriis segeneklerini
ayarlamasina olanak saglar. Bu 6zelligin kullanilabilmesi i¢in
etkinlestirilmesi gerekir. Etkinlestirilmediyse Kilavuzluk kurulumu,
sayfa 44 boliimiine bakarak otomatik siirtisii etkinlestirin.

Stiriisti kalibre etmek icin bkz. Siiriis Kalibrasyonlari, sayfa 131.
14.1. Otomatik surus durumu

Otomatik Siiriis Durumu, operatoriin otomatik siiriis i¢in gerekli
kosullarin durumunu goriintiilemesine olanak saglar. Kirmizi,

kosullarin karsilanmadigini ve dolayisiyla siiriis fonksiyonunun hazir

olmadigin belirtir.
1. Otomatik siiriis durumunu incelemek i¢in Siiriis Secenekleri
| @
Meniisii \ﬂ / Otomatik Siiriis Durumu ?
Stiriis Durumu ekrani goriintiilenir.
Yesil, 6genin hazir oldugunu gosterir.
Kirmizi, 6genin hazir olmadigini gosterir.

Ekranin sol alt tarafindaki siirtis alarm diigmesi segilerek stiriis
alarmlar1 gortlintiilenebilir.

2. Ana ekrana donmek i¢in ogesini se¢in ve gerekli eylemleri

tamamlayin (ekranin en iistiinden altina kadar goriintiilenen
sorunlart giderin).

ogesini secin.
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14.1. Otomatik surtis durumu

14.1.1. Otomatik surius sorunlarini giderme

Hata Ekrani

@

Eylemler

Otomatik Siiriisii Devreye Al 6gesi
kirmiz1 renkle goriintiileniyor.
Otomatik siiriis devreye alinmiyor.

Otomatik Siiriisii Devreye Al 6gesini
secerek Siirlis Durumu panelini
goriintiileyin.

Paneldeki kirmizi renk, 6genin diizgiin
calismadigin1 gosterir.

Sayfa

Alict donanimi
ogesi kirmizi renkle
goriintileniyor

Alict dogru bir sekilde baglanmis, 1yice
sabitlenmis ve acik mi1?

Ayirict diizeltmesi
ogesi kirmizi renkle
gorintiileniyor

Konsoldaki kurulumun diizeltme
kaynagi gereksinimlerini karsiladigini
onaylayin.

57
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Hata Ekrani

Pozisyon dogrulugu
ogesi kirmizi renkle
gortintiileniyor

BolUim 14 — Otomatik Sarus

Eylemler

Yakinsamanin ger¢eklesmesi i¢in bir
stire bekleyin.

Gosterge panelindeki uydu simgesinin
rengi nedir? Simgenin yaninda kag¢ adet
uydu gosterilir? En az dort uydunun
bulunmasi gerekir.

Diizeltme kaynagi dogru mu? Dogru
degilse uygun diizeltme kaynagini
secin.

Elektrik hatlarindan uzakta, acgik bir
alanda misin1z? Bir acik alana siiriin ve
yakinsamanin gerceklesmesi i¢in bir
stire bekleyin.

Bir aboneliginiz varsa gegerli aboneligi
onaylayin. Dogru frekansin
ayarlandigini onaylayn.

Sayfa
57

Siiriis denetleyicisi
ogesi kirmizi renkle
goruntiileniyor

Denetleyicinin bagl ve agik oldugunu
onaylayn.

Kurulum sirasinda dogru siiriis
denetleyicisinin secildigini onaylayin.
AES-25 kullaniyorsaniz AES-25'1
kapatip agin ve siiriisi etkinlestirmek
icin direksiyonu Y4 tur ¢evirin.

92

Arag¢ geometrisi
ogesi kirmizi renkle
gortintiileniyor

Ara¢ Geometrisini Ayarlama boliimiine
geri donlin ve boyutlar1 dogru sekilde
yeniden ayarlayin ya da arag¢ profilini
yeniden segin.

90

Arag profili 6gesi
kirmiz1 renkle
goruntiileniyor

Hangi aracin secildigini ve geometriyi
gbdzden gecirin.

87-90
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14.1. Otomatik surtis durumu

Hata Ekrani Eylemler Sayfa
Stirtis kalibre edildi | Bu arag icin kalibrasyonlarin 132-
0gesi kirmizi renkle | yapildigini onaylayin. Elektrik 136
goriintiileniyor hatlarindan ve engellerden uzaktaki

acik bir alana siiriin, sistemi yeniden

baslatin ve kalibrasyonlar1 tekrarlaym.
Kilitleme Stirtisiin dikkatsizlik sonucu devreye

alinmasini 6nlemek i¢in siiriis sistemi

nakliye moduna (otoyolda siiriis

sirasinda) alinmistir.
Yol hatti Yol hattina (kilavuz ¢izgisine) daha 170-
kullanilabilir 6gesi |yakin bir yere siiriin. 173

kirmizi renkle
gorintiileniyor

Kilavuz ¢izgisinin olusturuldugunu ve
secildigini onaylayin.

Yol hatt1 esitlend1

Yol hatt1 (kilavuz ¢izgisi) basariyla
yuklenmemistir. Alic1 baglantisini
onaylayin ve yol hattin1 yeniden
ylikleyin. Yol hattinin aliciya
yuklenmesinin 6zellikle de biiyiik
kavisler i¢in biraz zaman alabilecegini
unutmayin.

[zin verilmeyen
islem

Bazi1 eylemler gerceklestirilirken siiriis
devreye alinamaz. Ornegin, siiriis
kalibrasyonu, GPS ayarlarini
degistirme, bir 151 disa aktarma.

Operator varligi

Stiriicii kumanda koltugundan
kalktiginda siiriis sistemi devreden
cikarilir.

Direksiyon

Direksiyonu birakin ve tekrar deneyin.
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Hata Ekrani Eylemler Sayfa
Hiz 6gesi kirmizi  |Hizi 1 ile 25 km/saat (0,7-15 mil/saat)

renkle arasinda bir degere ayarlayin. Gerekli
gortintiileniyor hiz araca gore degisebilir.

Dik sapma mesafesi | Otomatik stiriisii devreye almadan once
ogesi kirmizi renkle | kilavuz cizgisine daha yakin bir yere
goriintiileniyor stirlin.

YOn hatast 6gesi Aracin kilavuz cizgisine yaklagma
kirmizi renkle acisin1 kontrol edin veya hizini
goriintiileniyor diistiriin.
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14.2. Otomatik surusu ayarlama

Otomatik siirtisiin kosullara, isin tipine ve aracin/aletin tipine uygun
sekilde ayarlanmasi1 onemlidir.
I

1. Siiriis Secenekleri Meniisii \f / Otomatik Siiriis Ayari
I

Parametreleri \f ogesini secin.

Surus Ayari

2 P m
3 {0
4 {0

1 Manevra Hiz1 Denetimi, siirlisiin kilavuz ¢izgisini ne kadar agresif
bir 6l¢iide takip etmeye calisacagini belirler.

2 Yaklasim Manevra Hiz, siiriislin ¢izgiye ne kadar agresif bir
olglide yaklasacagini belirler. Cok yiiksek bir degere ayarlanirsa
ara¢ keskin doniis yapabilir.

3 Maksimum Direksiyon Agisi, doniis agisini aracin giivenli araligi
dahilinde kalacak sekilde sinirlandirr.

4 Kavisli Yol Hatlar i¢in Tesviye Yarigapi, otomatik siiriigiin
kavisli yol hatlarina ne kadar siki ya da gevsek bir sekilde baglh
kalacagin1 belirler.
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2. Manevra Hiz1 Denetimi 6gesini gorev i¢in gerekli hassasiyete
uygun sekilde ayarlayin.

3. Yaklasim Manevra Hizi 6gesini isin dogrulugunu ve ekipman
kullanicilarinin giivenligini g6z dniinde bulundurarak ayarlayn.

4. Maksimum Direksiyon Acisi 6gesini arag ve ¢ekilen tiim aletler
icin giivenli seviyelere ayarlayin.

5. Kavisli Yol Hatlan i¢in Tesviye Yaricapi 6gesini uygun seviyeye
ayarlayin. Dusiik degerler ayarlandiginda kavisli yol hatlar1 daha
yakindan takip edilir.

AES-25

Kurulum ekraninda AES-25 secildiginde (Arag / Siiriis /
DENETLEYICI) bu ekrana ii¢ yeni secenek daha eklenir:

o AES-25 Hassasiyet Ayari: Kilavuz cizgilerinin takip edilmesi
sirasinda siirlisiin duyarliligini ayarlar.

« AES-25 Oliibant Ayan: Tekerleklerin yanit vermesi i¢in AES-
25'1n gerceklestirmesi gereken hareket miktarini ayarlar.

o AES-25 Devreden Cikarma Esigi: Direksiyonu devreden ¢ikarmak
icin ihtiya¢ duyulan efor miktarini ayarlar.

Duz bobin

Kurulum ekraninda Diiz Bobin 6gesi secildiginde (Arag / Siiriis / DUZ
BOBIN) bu ekrana iki yeni secenek daha eklenir:

» Diiz Bobin Hassasiyet Ayari: Kilavuz ¢izgilerinin takip edilmesi
sirasinda stirlisiin duyarliligini ayarlar.

« Diiz Bobin Oliibant Ayar: Tekerleklerin yanit vermesi igin
direksiyonun gerceklestirmesi gereken hareket miktarini ayarlar.
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14.3. Otomatik surtist devreye alma

14.3. Otomatik surusu devreye alma

Otomatik siirtis 6zelligini kullanabilmek i¢in operatoriin sunlari
yapmis olmasi gerekir:

Belirlenmis kilavuz ¢izgileri (sayfa 169)

Konsolda etkinlestirilmis otomatik siiriis (sayfa 44)
Kalibre edilmis siiriis (sayfa 131)

Tlm Striis Durumu 6gelerinin yesil renkle gosterildiginin
onaylanmis olmasi (sayfa 177)

Otomatik siiriis ayarinin goreve ve arag tiirline uygun olarak
ayarlanmis olmasi (sayfa 182)

Araci istenilen baslangic konumuna getirme.

. Ara¢ ekranin merkezine ve rahat gortilebilir bir boyuta gelene

kadar ekran1 yakinlastirin ve kaydirin (kaydirma etkinlestirilmisse
Harita seceneklerini ayarlama, sayfa 33).

Not: Dis otomatik siiriisii devreye alma anahtar1 kullanilacaksa
gerekli ayarlarin ara¢ kurulumu sirasinda etkinlestirilmesi gerekir.
Bkz. Siiriis denetleyicisini ayarlama, sayfa 92. AES-25
kullaniyorsaniz otomatik siirtisii etkinlestirmek i¢cin AES-25'1 agin
ve direksiyonu ¢eyrek tur dondiiriin.

. Otomatik Siiriisii Devreye Al 6gesinin beyaz renkle gosterildigini

onaylayin. Bu durum, 6zelligin kullanima hazir oldugu anlamina
gelir.

Otomatik Siiriis kullanima hazirdir. Baslamak icin

/| Otomatik Siiriisii Devreye Al 6gesini secin.

0 Otomatik Siiriis devreye alinmis ve etkindir. El ile kumanda

b)) moduna donmek icin Otomatik Siiriisii Devreye Al 6gesini
secin. Diigmenin yesile donmeden Once kisa bir siire mavi
renkte yanip sonebilecegini unutmayin.
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BolUim 14 — Otomatik Sarus

77 Otomatik stiriig devreye alimamiyor. Olast nedenler i¢in

&4 Stiriis Durumunu goriintiilemek lizere Otomatik Siiriisii
Devreye Al 6gesini secin ya da Siiriis Secenekleri Mentisiine
doniin.

/ n Otomatik siiriis, "Gecikmis Devreye Alma" modunda yanip
Y soner.

Otomatik Siiriis 608esi kirmizi renkle goriintiileniyorsa ve
Stirtis Durumunda kirmizi renkle goriintiilenen tek kosul
kolaylikla ¢oziilebilecek bir sorunsa (6rnegin hiz), operator
Otomatik Siiriisii Devreye Al 6gesini iki kez sectiginde (gift
tiklama) yanip sonen sar1 renk, kosullarin 15 saniye i¢inde
karsilanmasi halinde otomatik siiriisiin devreye alinacagini
belirtir. Kosullar karsilanmazsa kirmiziya doner.

3. Siiriis Durumu Panelinde kirmizi renkle goriintiilenen tiim sorunlari
diizeltin (ekranin en istiinden altina kadar goriintiilenen sorunlari
giderin). Otomatik Siiriisii Devreye Al 6gesi beyaz renkle
gosterildiginde, otomatik siirtis devre alinmaya hazirdir.

Stiriis Durumu Hatalar1 hakkinda daha fazla bilgi i¢in bkz.
Otomatik Siiriis, sayfa 177.

4. Bir kilavuz ¢izgisi ile kesisecek sekilde istenilen yonde yavasca
surun.

5. Otomatik Siiriisii Devreye Al 6gesini secin. Yesile doniisiir. Arag
en yakin kilavuz ¢izgisine siiriiliir.

6. Arag ¢izgiye dogru ¢ok agresif bir sekilde ilerliyorsa araci
durdurun, otomatik siiriisii devreden cikarin ve Siiriis Secenekleri
Meniisiinden Otomatik Siirlis Ayar1 Parametrelerini ayarlay.
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14.4.

Otomatik slrusu devreden ¢ikarma

14.4. Otomatik surusu devreden ¢gikarma

Gerekli kosullar (Siiriis Durumu ekraninda gosterilen)
karsilanmadig1 zaman otomatik siiriis otomatik olarak devreden cikar.

Otomatik siirtisii manuel olarak devreden c¢ikarmak igin:

 Direksiyonu birkag derece dondiiriin VEYA

o Devreden ¢ikarmak i¢in konsol iizerindeki Otomatik Siiriisii
Devreye Al diigmesini se¢cin VEYA

e Dis siiriis anahtar1 kullaniyorsaniz bu anahtar1 kullanarak
devreden ¢ikarin.

devreden cikarin, siiriis anahtarim kapatin ve anahtan
cikarin.

i t UYARI: Aractan ayrilmadan once otomatik suriisi

Not: Otomatik siiriis devreye alindiginda veya devreden
cikarildiginda her defasinda gorsel ve sesli alarm verilir. Ses diizeyi
ayarlanabilir. Bkz. Alarmlarin ayarlanmasi, sayfa 67.
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Bolum 15 — Kaydirma Menusu

Kaydirma meniisii ayarlanan kilavuz cizgilerinde kiigiik ayarlar
yapilmasina olanak saglar. Bu islem, kilavuz ¢izgilerini degisen
kosullara az miktarda uyarlamak istediginizde veya sonraki sezonda
alana geri donerken yararl olur. Kilavuz ¢izgileri cesitli sekillerde
kaydirilabilir.

Kaydirma islevi AB cizgileri, orta merkez kilavuz cizgileri ve es

kavisler ile kullanilabilir.

15.1. Kaydirma sec¢eneklerini kullanma

1. Kaydirma Meniisii I / Kaydirma Sec¢eneklerini A¢ I
0gesini secin.

2. Kaydirma isleminin bir ¢izgiyi ne kadar uzaga tasiyacagini
ayarlamak icin KAYDIRMA UZAKLIGI 63esini segin.

3. Gerekli KAYDIRMA UZAKLIGI degerini girin.

4. Cizgileri kaydirmak i¢in Kaydirma Secenekleri ekranindaki veya

, o
Kaydirma meniisiindeki Sola Kaydir . veya Saga Kaydir

OO 1 i i
0gesini Segin.

5. TOPLAM KAYDIRMA, kaydirilan toplam mesafeyi hesaplar.
Toplam kaydirma uzakligini ayarlamak veya 0 olarak belirlemek
icin bu 0geyi secin.

6. Yeni kilavuz ¢izgisi konumlarii kaydetmek i¢in Kaydirilan

Kilavuz Cizgisini Kaydet J“" ogesini secin.
Arag konumuna kaydirma

Kilavuz ¢izgilerini aracin mevcut konumuna hizalamak igin:

=».
1. Kilavuz Cizgisini Ara¢ Konumuna Kaydir I ‘L ogesini se¢in.

187



15.1. Kaydirma segeneklerini kullanma

Not: Bir kavis veya merkezi kaydirirken kavis boyutunun (veya
merkez ¢apinin) degisebilecegini unutmayin.
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Bolum 15 — Kaydirma Menusu

15.2. GPS kaymasini telafi etme

Zaman i¢inde GPS Kaymasi olusabilir (diisiik dogruluklu diizeltme
kaynaklar1 kullanildiginda). Operator bir alana dondiigiinde rapor
edilen ara¢ konumunda alan siir1 veya kilavuz cizgileri gibi sabit
nesnelere gore kiiglik bir degisiklik olabilir. Bu durum biiyiik oranda
uydu yildiz kiimesi modellerindeki degisikliklerden kaynaklanir.

Gokyliziine net bir erisim olmamasi (agacglarin veya baska engellerin
yaninda calisildiginda) ve uydu verisi hatalar1 da kaymaya neden
olabilir.

Not: Arag segilen bir bayrak noktasina da getirilebilir. Bkz. Bayrak
noktasini kaldirma veya degistirme, sayfa 154.

GPS kaymasini telafi etmek igin:

1. Kaydirma Meniisii I / GPS Kayma Telafisi & |
secin.

ogesini

Telafi degeri asagidaki yollarla segilebilir:
KUZEY ve/veya DOGU alanina pozitif veya negatif bir deger girip

onaylayarak.
Veya
Gerekli degeri GPS KAYMA ARTISI alanina girerek ve ardindan

gerekli telafi elde edilene kadar gerekli yon diigmesini segerek.

2. Secilen GPS kayma telafisini kaldirmak i¢in GPS kaymasini

sifirla u ogesini se¢in.

15.2.1. GPS kaymasini dogru bir sekilde telafi etme

GPS kaymas telafi edilirken haritadaki arag, haritadaki diger nesnelere
(6rn. alan sinir1, kilavuz ¢izgileri, bayrak noktalar1 ve dnceki
kapsamalar) gore hareket ettirilir. Bu hareketi haritada gérmenin en

iy

kolay yolu Kuzey Yukarida goriinimiine ' gecis yapmak ve arag
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15.2. GPS kaymasini telafi etme

GPS Kayma Secenekleri penceresinde goriinecek sekilde haritay:
kaydirmaktir.

GPS kaymasini dogru bir sekilde telafi etmek igin:

1. Araci alan igerisinde tanimlanabilir bir konuma (6rn. bir kapinin
yanina, alanin kdsesine veya gegen yilki tekerlek izlerine) siiriin.

2. Araci haritada bu sabit yer isaretlerine gore konumlandirmak igin
GPS Kayma Segenekleri penceresini kullanin.

Bu islemi daha dogru ve hizli bir sekilde yapabilmek icin alan
lizerinde 1saretli bir konumda bir bayrak noktas1 olusturabilirsiniz.
Sonrasinda alana her dondiigiiniizde araci bu isaretlenen konuma
getirin, bayrak noktasinin yerini haritadan belirleyip secin. "GPS
Kayma Diizeltme" secenegini iceren bir pencere agilir. Bu secenegi
belirlediginizde ara¢ bayrak noktasinin konumuna hareket eder.

Uygulanan GPS kayma telafisi konsol yeniden baslatildiginda
hatirlanir. Ancak kosullar degistiyse bu telafi artik dogru olmayabilir.
Sistem baslatildiktan kisa bir siire sonra bir alarm gosterilerek
operator GPS kayma telafisinin etkin oldugu konusunda
bilgilendirilir. Ardindan operator bu telafi faktoriinii kullanmaya
devam etmek, telafi faktoriini sifirlamak veya ilgili oturum i¢in daha
dogru bir sonug almak tlizere GPS kayma telafisi prosediiriinii tekrar
gergeklestirmek isteyip istemedigine karar vermelidir.

’ GPS kayma duzeltisi uygulaniyor ' ¢

15.2.2. Yuksek dogruluklu duzeltme kaynaklari

Daha yiiksek dogruluk seviyesine sahip diizeltme kaynaklar1 (6rnegin
RTK) kullanildiginda GPS kayma telafisine gerek duyulmaz. Yiiksek
dogruluklu bir kaynak kullaniliyorsa GPS kayma telafisi, GPS
Kayma Secenekleri penceresinde tekrar sifira ayarlanmalidir.
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Boéliim 16 — Etkinlestirilmis Ek Ozel-
likler

Bu béliimde, Kurulum ekrani: Sistem / Ozellikler altinda
etkinlestirilmis olabilecek 6zelliklerin kullanim1 agiklanmaktadir.

Bu boliimde belirtilen etkinlestirilmis 6zellikler navigasyon
cubugunda goriiniir.

16.1. Otomatik bolum kontrolunu kullanma

Otomatik boliim kontrolii, bir alet ve ECU kurulduktan ve Otomatik
Boliim Kontrolii etkinlestirildikten sonra kullanilabilir. Bu 6zellik
kendi mini goriinlimi yoluyla yapilandirilabilir. Daha fazla bilgi i¢in
Dagitict / Piiskiirtiicli / Tohumlayici operator kilavuzuna bagvurun.
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16.2. Evrensel terminali (ISOBUS) kullanma

16.2. Evrensel terminali (ISOBUS) kullanma

Bu segenek operatoriin bir ISOBUS ECU ile etkilesim kurmasina
olanak saglar.

Evrensel terminal bir web tarayicisina benzer. Uzerinde calistirilan sey
hakkinda hicbir baglama sahip degildir. Kullanici arabirimleri bagl
istemcilerden ytiklenir.

Evrensel terminalin kullanabilecegi alet veya istemci sayisiyla ilgili
pratikte herhangi bir smirlama bulunmamaktadir. Islevsellik, alet ve
denetleyici tasarimi ile sinirhidir.

Evrensel terminal, Sistem / Ozellikler / Konsol yoluyla etkinlestirilir.

1. Mini goriiniimii agmak i¢in Navigasyon ¢cubugundan Evrensel
Terminal'i secin.

Precision Agriculture

Not: Universal terminal i¢in goriintiilenen simge, bagli olan
ISOBUS uyumlu ekipmana gore degisiklik gosterir.

2. Evrensel terminali tam ekran goriinlimiinde agmak i¢in mini
goriinimii ekrani kaplayacak sekilde biiytitiin.
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Bo6lim 16 — Etkinlestiriimis Ek Ozellikler

Universal Terminal

Al
| 4 4

TOPCON

Precision Agriculture

Ekranlar ISOBUS ekipmanina gore farklilik gosterir.

Aux-N Atamasi penceresini goriintiiler (bkz. Yardimer kontrol
kurulumu, sayfa 81).

Baglh UT Calisma Kiimeleri araciligiyla ¢evrim yapar.
Onceki giris veya diigmeye tasir.
Sonraki giris veya diigmeye tasir.

I Bir diizenleme isleminden cikar veya varsa bir UT alarmini
onaylar.

n Vurgulanan giris veya diigmeyi etkinlestirir.
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16.3.

MAGNET!'i kullanma

16.3. MAGNET'i kullanma

Bu 6zellik, Topcon MAGNET yazilimi yoluyla dosya aktarimi
yapilmasina olanak saglar.

MAGNET secenegi Sistem / Ozellikler / Konsol ekraninda Bulut
Tabanh Hizmetler altinda bulunmaktadir. Ozelligin kullanilabilmesi
icin bu secenegin etkinlestirilmesi gerekir, bkz. Konsol kurulumu,
sayfa 42. Bu ozellik etkinlestirildiginde MAGNET simgesi
Navigasyon ¢ubugunda goriiniir.

1. Mini goriiniimii agmak i¢cin MAGNET simgesini se¢in ve
ardindan mini goriiniim boyunca ekrani saga kaydirarak
gorinimii ekran1 kaplayacak sekilde biiytitiin.

FOTRIEVIIIE [, MAGNET Dosya Denetleyicisi

Oturumu kapat

Afme TARA

& | MAGNET
C305:31 |0 S
- 9

2. MAGNET kullanict adin1z1 ve parolanizi girip Oturum ag¢
ogesini secin.
Konsoldan MAGNET sunucusunda oturum agildiginda, GPS
sinyali varsa sunucuya periyodik olarak (dakikada bir) giincel
konsol konumu gonderilir.

Bu islem MAGNET Enterprise'da
(https://www.mobileagnetwork.com/) oturum acilarak ve Varlik
Yoneticisi 0gesi secilerek goriilebilir. Konsol, ¢evrimigi cihazlar
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Bolim 16 — Etkinlestiriimis Ek Ozellikler

altinda goriintiilenir. Konsolu secin ve haritada goriintiileyin.
Konsolun hareketi haritada gosterilir.
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16.3. MAGNET'i kullanma

16.3.1. is raporlarini konsoldan yiikleme
Konsoldan MAGNET sunucusuna is raporlar1 aktarmak igin:

1. MAGNET"te oturum agin.
o
2. Is Mentiisii h| / Veri Alisverisi E::’ / Karsiya Yiikleme

icin Magnet Raporu Olustur - ogesini segin.
Is Raporu Secenekleri ekran1 goriintiilenir.

3. Gerekli secenekleri belirleyin:

o Otomatik ayar araliklan: Renk lejant kullanan veriler varsa
mahsul oranlarin gosterilmesi i¢in maksimum renk
degisikliginin kullanilabilmesi amaciyla rapor haritasi
golgelendirmesinde kullanilan renkler degistirilir.

o Bicim dosyalan olustur: Bicim dosyas verileri verilir.

o Gorev verileri: Bir 15 raporu verildiginde XML tabanli gorev
verisi de TASKDATA adli bir klasore aktarilir.

Etkin veya gecerli is raporu, karstya yiiklenmeye hazir olacak sekilde
olusturulur.

4. MAGNET'i 4 acin ve GOZ AT acilir listesinden Yiiklenecek
Dosyalar 6gesini secin.
5. Kategori agilir listesinden Is Raporlan 68esini secin.

6. Yiklenecek dosyayi/dosyalari belirleyin ve Yiikle diigmesini
secin.
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MAGNET Dosya Denetleyicisi

= KATEGORI
Is Raporlan

Farmlyf2K16.tgz

Cl

’,ﬁ TARA

Yiiklenecek Dosyalar

Dosya basariyla aktarildiktan sonra konsoldaki bekleme klasoriinden
otomatik olarak silinir.

16.3.2. Kilavuz gizgilerini konsoldan yukleme
Konsoldan MAGNET sunucusuna kilavuz ¢izgi aktarmak igin:

1. MAGNET'te oturum agin.

. Ui o
2. Envanter yOneticisini :h acin ve Kategori agilir listesinden
gerekli kilavuz cizgisi tiiriinii sec¢in.

3. Gerekli miusteriyi / ¢iftligi / tarlay1 se¢in ve yliklenecek kilavuz
cizgisini vurgulayn.
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16.3. MAGNET'i kullanma

Envanter Yoneticisi

m—— KATEGORI
. AB Hatlan

&Y pefauitciient

Hl DefaultFarm
DefaultField

AB Hatlarn:

L_20160225_1545 |
Fad
19

4. Secili kilavuz ¢izgilerini ver diigmesini se¢in ve MAGNET'"1
hedef olarak segin.

Varis Yeri Sec

I

®

5. MAGNET'i ¥ acin ve GOZ AT acilir listesinden Yiiklenecek
Dosyalar 6gesini secin.

6. Kategori acilir listesinden gerekli kilavuz ¢izgisi tiiriinii secin.

7. Yiiklenecek kilavuz cizgilerini belirleyin ve Yiikle diigmesini
secin.
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MAGNET Dosya Denetleyicisi

= KATEGORI
. AB Hatlan

L 20160225 _1545.tgz

Cl

’H TARA ' !
& ' Yiiklenecek Dosyalar

16.3.3. Dosyalari konsola indirme

Konsola indirilecek dosyalar, MAGNET SUNUCUSU {izerinde gerekli
kullanicinin klasoriinde olmalidir.

Not: Uygulama haritalar1 indirilmedigi takdirde klasor adi, konsoldaki
ilgili Kategori ile uyumlu olmalidir (6rnegin AB Hatlari, Proje
Hatlar1). Bu durumda klasor Konsola olarak adlandirilmalidir.

Gerekli klasore gidin ve Yeni Dosya Yiikle secenegini kullanarak
dosya ekleyin.

Dosyalar tar.gz veya tgz formatinda olmalidir. Bu islem internet
lizerinden aktarim icin dosya boyutunu sikistirip sekil dosyalar1 ve
ISOXML dosyalar icin klasor yapinizi koruyarak ayni anda birden ¢ok
uygulama haritasinin aktarilmasina olanak saglar.

Konsoldan MAGNET'te oturum agmadan once MAGNET
uygulamasinda oturumunuzu kapatin (ayni oturum agma bilgilerini
kullantyorsaniz).
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16.3. MAGNET'i kullanma

1. MAGNET'te oturum acin ve GOZ AT acilir listesinden
MAGNET!'" secin.
2. Kategori acilir listesinden gerekli dosya tiiriinii segin.
MAGNET Dosya Denetleyicisi

== KATEGORI
. Uygulama Haritalan

Cl

MD-26 Large File.tar.gz

MD-26 VRC Map.tar.gz

4= TARA
EH MAGNET

3. Indirilecek dosyalari belirleyin ve Indir diigmesini secin.
MAGNET sunucunda kullanicinin alt klasoriinde/kategorisinde
(AB Hatlar1, Konsola, Kavisler vb.) saklanan dosyalar, konsoldaki
ilgili kategoriye/klasore indirilir.

Dosyalar indirildikten sonra sil simgesi se¢ilerek
MAGNET sunucusundan silinebilir.

Indirilen uygulama haritalarina erisme

Indirilen uygulama haritas1 dosyalarma, DOK yapilandirma sihirbazi
yoluyla erisebilirsiniz. Bkz. Degisken oran kontroliinii kullanma,
sayfa 164. DOK yapilandirma sihirbazinin alt tarafinda bulunan

MAGNET indirme diigmesini | o secin.
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indirilen kilavuz gizgilerine erisme

-
|

1. Kilavuz Cizgileri Meniisii'nden Il || Kilavuz Cizgisi Se¢ =

6gesini ve ardindan goriniimii degistir diigmesini Bl SCInN.
2. Gosterilen secenekler arasindan MAGNET Bulut Hizmetleri
ogesini secin.
16.3.4. indirilen dosyalar silme

1. Konsoldaki indirilen dosyalar artik gerekli degilse MAGNET'T acin
ve GOZ AT acilir listesinden Indirilen Dosyalar dgesini segin.

2. Silinecek dosya kategorilerini ve belirli dosyalar belirleyin ve sil
simgesini se¢in.
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16.4. Meteoroloji istasyonunu kullanma

16.4. Meteoroloji istasyonunu kullanma

Meteoroloji istasyonu baglant1 noktast secenegi, Sistem / Ozellikler /
Konsol boliimiinden kullanilabilir. Kullanmadan once, meteoroloji
istasyonunun bagli oldugu CAN baglanti noktas1 se¢ilmelidir.

Bu islevselligin etkinlestirilebilmesi i¢in bir kayit kodu satin alinmasi
gerekir.

Bu secenek, AirMar 150WX Meteoroloji Istasyonu destegini
etkinlestirir.

s Sicaklk

Bagil Nem

Riizgar Hiz

Baglant1 kurulduktan sonra mini goriiniim ve gosterge paneli;
sicakligi, bagil nemi, riizgar hizini, riizgar yoniinii ve Delta T'yi
goriintiileyebilir.

Delta T, kabul edilebilir pliskiirtme kosullar1 i¢in standart
gostergelerden biri haline geliyor. Bu, buharlasma hizinin ve damla
omriniin gostergesidir. Delta T, kuru termometre sicakligindan yas
termometre sicakligi cikarilarak hesaplanir.

Not: Meteoroloji istasyonu verileri, is ayrintilarini otomatik olarak
doldurur. Bkz. Is ayrintilarin1 kaydetme, sayfa 160.
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Bo6lim 16 — Etkinlestiriimis Ek Ozellikler

16.4.1. Meteoroloji istasyonu kalibrasyonu
Meteoroloji istasyonu yiiklendikten sonra kalibrasyon gerektirir.

Not: Arag, aracin daireler ¢izerek donmesinin miimkiin oldugu,
engellerden uzak agik bir alanda olmalidir.

1. Meteoroloji istasyonunu kapatip tekrar acin.

2. Sistem iki dakika i¢inde yeniden baslatilirken aragla yavasca bir
daire ¢izin (7 - 11 km/saat).
Arac 1 1/2 doniisii tamamladiktan sonra otomatik kalibrasyon
baslar.

3. Aracin hizin1 degistirmeden iki veya ii¢ daire daha cizin.

Daha fazla bilgi i¢in meteoroloji istasyonu fireticisi tarafindan saglanan
kullanici kilavuzuna bakin.
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16.5.

NORAC Bum Yuksekligi Kontrolini Kullanma

16.5. NORAC Bum Yuksekligi Kontrolunu
Kullanma

Bu secenek, zemin veya ekin tentesi lizerinde bum yiiksekligini
otomatik olarak kontrol eder. NORAC sensorleri ve Elektronik
Kontrol Unitesinin (ECU) yiiklenmis olmas1 gerekir.

NORAC bum yiiksekligi kontrol secenegi Sistem / Ozellikler
r

X / Alet alaninda mevcuttur. Etkinlestirildiginde, NORAC

—r—rs
mini gorinimi kullanilabilir .

Not: Bum yiiksekligi kontrol sistemi kurulumu UT ekrani ile
gergeklestirilmelidir. NORAC sistemiyle birlikte verilen kilavuzlara

bakin.
Asagidaki ayarlar kullanilabilir:

o Hedef yiikseklik: Hedef yiikseklik, otomatik modda piiskiirtme
yapilirken operatoriin bumun ayarlanmasini istedigi ytiksekliktir.

. Otomatik mod: Bum yiiksekligi otomatik olarak kontrol
edilir.

. n Manuel mod: Bum yiiksekligi manuel olarak kontrol edilir.
o Mod:
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Bolim 16 — Etkinlestiriimis Ek Ozellikler

o EKin: Piiskiirtme uclarindan ekin tentesi {istiine kadar olan
yuksekligi okur.

o Toprak: Piiskiirtme uglarindan zemine kadar olan yiiksekligi
okur.

« Hibrit: Ekin ve toprak degerlerinin birlesimini kullanir. Bu
ozellik, diizensiz dagilmis ekinlerde biiyiik bum hareketlerinden
kaginmak agisindan kullanishdir.
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16.5. NORAC Bum YUksekligi Kontrolini Kullanma
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Bolum 17 — Envanter Yoneticisi

Envanter Yoneticisi, operatoriin sistemdeki bilgi 6gelerinin
ayrintilarin1 aramasina ve goriintiillemesine ve bu bilgilerde degisiklik
yapmasina olanak saglar. Ogeler silinebilir, yeniden adlandirilabilir,
USB'ye aktarilabilir veya USB'den alinabilir.

Bunlar MAGNET'e de yiiklenebilir (bkz. MAGNET'i kullanma, sayfa
194).

i S
1. Envanter Yoneticisi h ogesini se¢in.
2. Yonetilecek 6ge tiiriinii segmek icin KATEGORI 6gesini secin.

# Envanter Yoneticisi

w— KATEGORI
-\ 1 isler

.“ DefaultClient
“q AN pefaultFarm

DefaultField

isler:
F Farmlyf2K16

05:2 aal| ¥ 15
ZER e

Secilen kategoriyi arayin.

& USB bellekteki ogelere erisin. USB 6gelerine goz atarken
ekran gri yerine mavi goruniir.

g_'; Tiim sistem verilerini bir USB bellege yedekleyin.
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17.1. Kategorileri arama

Tiimiini Geri Yiikle. Not: Bu diigme sistemdeki tiim
verilerin {izerine yazar ve yedek USB bellekten icerigi geri
yiklemek i¢in kullanilir. Bu diigme normalde servis
personeli tarafindan kullanilir.

Ariza teshis bilgilerini disa aktarir. Verilerin
degerlendirilebilmesi i¢in bayiniz tarafindan istendiginde bu
diigmeyi kullanin.

Sistem 150 dosyalariyla uyumlulugu saglamak icin bu
diigmeyi kullanin. (Kullanic1 / Ortam / Sistem 150 dosya
transferleri etkinlestirilmelidir.)

E Tim 6geleri seg.

ol Sccili 6geyi yeniden adlandir.

{

Secili 6gelert sil.

Secili 6geleri diga aktar.

7.1. Kategorileri arama

—_—

Arama islevi ., kategorilerin bir anahtar kelime kullanarak
aranmasina olanak tanir.

Tek seferde birden fazla tarlada, ciftlikte veya miisteride arama
yapilabilir. Bir seviyenin altindaki tiim 6gelerde aramak icin arama
diigmesine basmadan once dosya hiyerarsisinde yukart dogru gezinin.

Arama sonuglari, bulunan 6gelerin tam yolunu gosterir.

Not: Isler, asagida gosterildigi gibi daha ayrintili veriler kullanilarak
aranabilir.
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Bolim 17 — Envanter YOneticisi

17.2. isleri aramal/verme

Bir veya birden fazla is ve/veya is raporu disa aktarilabilir. Ayrica bos
1§ O0geleri aranabilir ve silinebilir.

1. KATEGORI acilir listesinden Isler 6gesini segin.

2. Arama diigmesini secin.

Arama Kategorisi

ANAHTAR KELIME
SU TARIHTE VEYA DAHA SONRA SU TARIHTE VEYA DAHA ONCE
GG/AA/YYYY GG/AA/YYYY

BOYUT
Herhangi Biri
ALET
Herhangi Biri

Isleri anahtar kelime, tarih aralig1, 8enin bos olmasi veya
olmamasi (bos isleri silmek i¢in yararlidir) ve kullanilan alete gore
aramak miimkiindiir.

Tarih, secilen tarih formatina gore GG/AA/YYYY veya
AA/GG/YYYY olarak goriiniir (bkz. Saat/tarih kurulumu, sayfa 24).

3. Gereken isler goriintiilendiginde tiklayarak ilgili isleri vurgulayin.

4. Secili 6geleri ver diigmesini secin.
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17.2. isleri arama/verme

is Raporu Secenekleri
Eylem Sec

is Alin
is Raporu Olusturun

Varis Yeri/Yerleri Sec

ENE>

Is Verme Secenekleri ekrani, isin/islerin ve/veya is
raporunun/raporlarinin USB'ye aktarilmasina olanak saglar. Is
raporlart MAGNET'e aktarilabilir (etkinlestirilmisse).
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Bolum 18 — Gorev Verisi Menusu

Gorev Verisi, ISOBUS gorev verisi XML dosyalarinin ige/disa
aktarilmasina ve diizenlenmesine olanak saglar. Gorev Verisi modu
alian gorev verilerinden bir gorevi segmenize, yapilandirmaniza ve
calistirmaniza olanak saglar. Bi¢cim dosyalari, ECU'yu otomatik olarak
kontrol etmek tizere alinabilir. Bu 6zellik etkinlestirildiginde, gorev
verisinin kullanimi sirasinda gerekli olmayan bazi alan ve is menii
ogeleri devre dis1 birakilir.

)
Gorev verisi etkinlestirildikten sonra Gorev Verisi simgesi aﬁ, Is

A
Mendiisii simgesinin L yerini alir. Bkz. Alet kurulumu, sayfa 48.

Not: Bu 6zellik Is Meniisii 63esinin islevselligini degistirir ve secili
gorev tarla konumunu belirledigi i¢in Tarla Meniisii 6gesinden
tarlalarin olusturulmasini veya se¢ilmesini engeller.

Gorev verisi dosyasi, ECU ile iletisimi ayarlar ve is1 tamamlamak icin
gerekli tiim verileri igerir.

Not: Gorev verisi ile islem yapmaya baglamadan 6nce tiim arag ve
alet geometrisi 6l¢iimlerinin dogru oldugu kontrol edilmelidir (bkz.
sayfa 90 ve sayfa 100).
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18.1. Gorev verisi dosyalarini ice aktarma/se¢gme

18.1. Gorev verisi dosyalarini ice
aktarma/secme

1. Gorev verisi dosyasini igceren USB bellegi USB baglant1 noktasina
takin.

]
2. Gorev Verisi Meniisii aﬁ / Veri Ahsverisi / Gorev

. » e
Verisini Ice Aktar E/ ogesini se¢in.
Asagidaki ekran goriintiilenir.

Gorev Verisini USB'den Al

ﬁ" USB

TASKDATA.XML secin:
=5

W' Clients

|

[

|ﬁ" Diagnostics

|i Implements
L

ii Poly inside poly
ii’ ProductMixtures
|i’ Products

=

i. Registration Codes
L

|i" TASKDATA

L — :

MW’ Vehicles

I

Iﬁ"‘ VRC

!i’ WaterManagementProjects

USB'de ve bulunan liste taskdata.xml dosyalarinda en {ist seviye
TASKDATA dizinini (varsa) otomatik olarak aramak icin

acma/kapama diigmesi kullanilabilir. Bu yontem basarili
olmazsa gerekli dosyay1 segmek icin USB'ye el ile goz atilabilir.

3. USB'ye goz atin, gerekli .xml dosyasini se¢in ve onaylayin.

Not: Bir dosya secildikten sonra tiim verileri almak ya da
yalnizca kodlama verilerini almak i¢in Alma Modu
degistirilebilir. Yalnizca kodlama verileri ige aktarildiginda
miisteriler, ciftlikler, alanlar, isciler, lirtinler ve aletler gibi veriler
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Bolim 18 — Gorev Verisi Menusu

ice aktarilir ancak gorev verilerinde bulunabilecek olan higbir gorev
ige aktarilmaz.

4. Baslangi¢ konumuna siiriin.

5. Se¢: Gorev @8 (gesini secin.

Sec: Gorev

| ™ FUTRELER 1 AYTRMA
. Filsrelari geg | ™ Gésterge

Livermare a

T

SEHIR

alan Top Fleld
EOLTUR TARR

Dosyalar istenirse gorev durumu, miisteri, ¢iftlik, sehir, calisan,
kiltiir tarim1 ve bagh cihazlara gore filtrelenebilir.

6. Listeden gerekli gorev dosyasini se¢in ve onaylayin. Gorev
verisinin diizenlenmesi gerekiyorsa bkz. Gorev verisi dosyalarini
diizenleme, sayfa 216.
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18.2. Yeni bir gorev olusturma

18.2. Yeni bir gorev olusturma

Gecerli hi¢bir gorev ¢alismiyorsa yeni bir gérev olusturulabilir. Bir
gorev olusturulduktan sonra gecerli gorev haline gelir.

i
1. Yeni bir gorev olusturmak i¢in Gorev Verisi Meniisii aﬁ /

Yeni Gorev Olustur ‘ ogesini secin.
Gorev Olustur paneli goriintiilenir.
Asagidaki bilgiler tanimlanabilir:

o Gorev diizenleyici (varsayilan: TSK ggaa, yyyyssdd)
o Miisteri

o Ciftlik

o Calisan

o Oran kontrolii atamasi

o Alan

Gorev bilgileri tanimlanirken asagidaki kontroller kullanilir:

. Secili 6geyi goriintiile
- Secili 6geyi diizenle

Secili 6geyi sil

{

Yeni bir 6ge olustur
gl

Secili 6geyi kopyala
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Bolim 18 — Gorev Verisi Menusu

18.3. Varolan bir gorevi secme

i)
1. Var olan bir gorevi se¢gmek i¢in Gorev Verileri Meniisii am /

Sec: Gorev a ogesini secin.

Sec: Gorev paneli goriintiilenir.

Seg: Garev

| -'.'.*_1 FILTRELER 1 AYIRMA
v Filiralor seg | =

Liwermars - i
ge Livermore

30 M
Harry
FARM 1

Top Fleld

Dosyalar istenirse gorev durumu ve baglh cihazlara gore
filtrelenebilir.

2. Listeden gerekli gorev dosyasini se¢in ve onaylayin.
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18.4. Gorev verisi dosyalarini dizenleme

18.4. Gorev verisi dosyalarini duzenleme
Gorev verisi dosyalar ige aktarildiktan sonra gereken sekilde
duizenlenebilir.

Gorev Verisini Diizenle diigmesi, ekranin solunda, gezinme
cubugundaki envanter yoneticisi simgesinin Ustiindedir.

GoOrev icin tanimlanan tiim veriler diizenlenebilir.

Gorev bilgileri diizenlenirken asagidaki kontroller kullanilir:

Secili 6geyi diizenle
§

Secili 6geyi sil

Yeni bir 6ge olustur
Lin
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Bolim 18 — Gorev Verisi Menusu

18.5. Sabit / degisken oran kontrolunu tanim-
lama

ISO Gorev Denetleyicisi Kontrol Kurulumu, degisken veya sabit oran
kontrolii yapilandirmasina (veya mevcut yapilandirmanin
incelenmesine) olanak saglar.

)
1. Gorev Verisi Meniisii aﬁ / ISO Gorev Denetleyicisi Kontrol
S
Kurulumu 289 ogesini segin.
Tablodaki her satir, alet iizerindeki bir kontrol hedefi icin bir degisken
ya da sabit kontrolii temsil eder. Secilebilir kontrol hedeflerinin adlar1
ve sayist ISOBUS aletine baglidir (daha fazla bilgi icin ISOBUS aleti
ile birlikte verilen belgelere bakin).

Oran Kontrolua Atamasi

| Kontrol Hedefi , Kaynak Birim Uriin

Sabit: 0.0

Sabit kontrol degerleri ayarlama

Diizenle diigmesi , uygulama icin sabit degerler ayarlanmasina
olanak saglar.
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18.5. Sabit/ degisken oran kontroltiini tanimlama

Yeni bir uygulama olusturma

=
Yeni kontrol diigmesi kullanicinin sabit degerleri ayarlayarak
ya da degisken oran kontroliine izin vermek i¢in bir sekil dosyasini
alarak yeni bir kontrol olusturmasina izin verir.

Uygulama olusturulduktan sonra Kaynak siitunundaki Varsayilan
diigmesini segin.

Sabit Deger
| Bicim Dosyasimi Dogrudan Kullan

Bicim Dosyasini 1ISO formatina déniistiir

X 4

» Sabit deger: Sabit degerleri belirler ve bu uygulamay1 bir iirtinle
iliskilendirir.

» Bicim dosyasin1 dogrudan kullan: Bi¢cim dosyasina gore
uygular ancak ISOXML formatina doniistiirmez. Bu islem
doniisiimden daha 1yi sonug verir ancak FMIS uygulamanin ne
oldugunu goremez.

o Bicim dosyasim1 ISO formatina doniistiir: Bicim dosyasini bir
"Tip 2" ISOXML 1zgarasina doniistiiriir. Segilen 1zgara
hiicrelerinin boyutu 1 m x 1 m veya daha biiyiik olacaktir ve
toplam 1zgara dosyast boyutu 10 MB'nin altinda olacaktir.

Bir sekil dosyasi ice aktarilirken sabit degerler belirlenebilir,
uygulama bir triinle iliskilendirilebilir ve gorev verisi bigimine
doniistiriildiigiinde sekil dosyasindaki degerlere uygulanan bir
Olceklendirme faktorii ayarlanabilir.
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Bolim 18 — Gorev Verisi Menusu

18.6. Bir gorevi calistirma

18.6.1. Bir gorevi baslatma/durdurma

Gorevler manuel olarak baslatilip durdurulabilir veya ana anahtara
baglanabilir.

Gorev verisi modundayken gorevlerin nasil baglatilip
durdurulabilecegini segmek i¢in Kurulum ekranina (Sistem / ISOBUS /
TC) ekstra bir secenek eklenir (el ile veya ana anahtar1 kullanarak ya da
sadece el ile). Bkz. ISOBUS / evrensel terminal kurulumu, sayfa 78.

Gorevi el ile baslatma ve durdurma

1. Bir gorevi el ile baslatmak veya durdurmak i¢cin Gorev Verisi

i -‘ .
Meniisii am / Gorevi Baslat ve Durdur ogesini segin.

18.6.2. Gorev toplamlarini goster

Saklanan gorev toplamu tiirleri baglhi ECU tarafindan belirlenir.
Herhangi bir toplamin gosterilebilmesi i¢in bir gorevin en az bir kez
baslatilmis olmasi gerekir.

)
1. Gorev toplamlarini goriintiillemek icin Gorev Verisi Mentiisii am

.'
.
o

Asagidaki resimde gorev toplamlarinin bir 6rnegi gosterilmektedir.

/ Gorev Toplamlarim1 Goster ogesini segin.

Gorev Toplamlari

Device Totals
System Active Time
Total Area Accum

MATRL 1 (Channel 1 Control)
Pop Material Accum
Total Area Accum

Population Monitor
Pop Material Accum
Total Area Accum
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18.6. Bir gorevi ¢alistirma

18.6.3. Saat turiuni ayarla

Gorev calistyorken kullanici hangi tiir saatin kaydedilmekte oldugunu
secebilir.

)
1. Saat tiiriinli ayarlamak i¢in Gorev Verisi Meniisii aﬁ / Saat

E-

tiiriinii ayarla " $gesini secin.

Asagidaki segenekler kullanilabilir:
o On
o Hazirlik

Etkili

Etkisiz

o Tamir

e Temizleme

Varsayilan saat tiirii Etkili seklindedir. Bir gorev baslatildiginda ya da
yeniden baslatildiginda varsayilan tiir kullanilir.
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Bolim 18 — Gorev Verisi Menusu

18.7. Gorev verisi dosyalarini digsa aktarma

1. Is tamamlandiktan sonra USB'nin takili oldugunu kontrol edin ve
gorev verisini, toplanan gorev kayitlariyla birlikte vermek i¢in

[
Gorev Verileri Meniisiu aﬁ / Veri Alisverisi / Gorev

iy Bs .. ..
Verisi Ver 0gesini secin.

Asagidaki ekran goriintiilenir.

Gorev Verisi Ver

BICIMLERI VER
ISO XML

VERME MODU
Verme isleminden sonra tiim gorev
verilerini sil

Varsayilan olarak, gorev verisi ISO XML bigiminde disa aktarilir
(ek bicimler olarak CSV ve Sekil Dosyalari se¢ilebilir).

2. Ek disa aktarma bigimlerini secin (CSV ve/veya Sekil Dosyalari).
3. Gerekli disa aktarma modunu secin:
o Disa aktarma isleminden sonra tiim gorev verilerini sil: Tim

gorev verileri konsoldan silinir.

o Disa aktarma isleminden sonra sadece kodlama verilerini
sakla: Gorevler konsoldan silinir ancak miisteriler, ¢iftlikler,
alanlar, calisanlar, tirtinler ve aletler gibi veriler saklanir.

Her iki secenegin de gorev verilerini disa aktaracagini unutmayin.

4. Disa aktarmay1 onaylayin.

Not: Gorev verileri verilirken verilerin bir kopyasi, envanter
yoOneticisinde saklanir. USB'ye aktarilan verilerle 1lgili bir sorunla
karsilasilirsa yedek veriler, verileri yine envanter yoneticisi, Gorev
Verisi Yedekleri kategorisiyle aktarilarak geri yiiklenebilir.
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18.7. Gorev verisi dosyalarini disa aktarma
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Bolum 19 — Sorun Giderme Kilavuzu

19.1. Genel hata mesajlari
Bircok hata i¢in bir hata kodu veya Ariza Kodu goriintiilenir. Hatalar

ayrica Siiriis Durumu ekranindan (bkz. sayfa 177) veya Tanilama

ekrani, Ariza Kodlar1 sekmesinden (bkz. sayfa 121) goriintiilenebilir.

Asagida listelenen hatalar oldukc¢a yaygin hatalardir ve kullanici
tarafindan diizeltilebilir. Diger hatalar i¢in ya da bir sorun devam

ediyorsa her zaman hata mesajin1 kaydederek goriintiilenen tiim
kodlarla birlikte bayinize bildirin.

Kod Anza Eylem
U1052 |Siiriis alt sistemi Bellenimi ytikseltin. 57
bellenim stirimii
yanlis.
U1054 |Siiriis alt sistemi Liitfen siiriis
ariza modunda. denetleyicisini kapatip
agin.
U1055 |Siiriis Liitfen siiriis
denetleyicisinin denetleyicisini ve araci
sifirlanmasi kapatip agin. 20 saniye
gerekiyor. bekleyin ve yeniden
baglatin.
U1056 |Siirlis denetleyicisi  |Liitfen WAS 134
yapilandirma hatasi. |kalibrasyonunu
tekrarlayin.
U1061 |Traktor parametre Ana kurulum mentisiine 86
ayarlar siiriis alt doniin ve dogru aracin
sisteminde secildigini onaylayin.
bulunmuyor.
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19.1. Genel hata mesajlari

Kod Ariza Eylem Sayfa

U1062 |Montaj meyili Montaj meyilini kalibre 136
kalibrasyonu edin. Bu islem, alic1 kabin
gerekiyor. tavaninda egimli bir

ylizeye monte edilmisse
sistemin bunu telafi
etmesine olanak saglar.

U1065 |Direksiyon ag1 Genellikle lastik 90
sensoOri kalibrasyonu |degisiminden kaynaklanir 134
gerekiyor. fakat olas1 tek nedeni bu

degildir. Arag ol¢iimlerini
onaylayin ve ardindan
yeniden kalibre edin.

U1066 |Pusula kalibrasyonu |Pusulay1 kalibre edin. 132
gerekiyor.

U1067 |Yeni ara¢ ya da yeni |Pusulay1 yeniden kalibre 132
stiris denetleyicisi  |edin.
algilandi.

U1068 |Arag profili, siiriis alt |Siiriis alt sisteminin agik 87 -92
sistem ayarlariyla oldugunu onaylayn.
eslesmiyor. Ana kurulum mentisiine

doniin, araci ve siiriisi
sifirlayin.

U1069 |Siiriis alt sistemi Bayiniz ile irtibat kurun.

direksiyon sensorii
yapilandirilmamas.
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Bolim 19 — Sorun Giderme Kilavuzu

Kod Ariza Eylem Sayfa

U1071 |AES-25 ortalama AES-25 motor
glicii, gii¢ limitinden |iinitesindeki ytliki
fazla. onaylayin (6rnegin

direksiyon kolonu ¢ok
agirdir veya burclar veya
rulman aginmuistir).
Bayiniz ile irtibat kurun.

U1072 |AES-25 sicakligi, Kapatin ve sogumasini
sicaklik limitinden |bekleyin. Sorun devam
fazla. ederse bayiniz ile irtibat

kurun.

U1074 |AES-25 surus Direksiyonu elinizle
denetleyicisi ceyrek tur dondiiriin.
baslatilmadi.

U1075-|CAN alim veya Baglantilar1 onaylayn.

U1078 |iletim hatalar1. Baglant1 kutusunu kapatip

acin. Sorun devam ederse
bayi ile irtibat kurun.

U1079 |Direksiyon aci Baglantiy1 kontrol edin
sensOrl baglantisi veya arizali sensorii
kesildi. degistirin. Bayiniz ile

irtibat kurun.

U1080 |Direksiyon ag1 Bayiniz ile irtibat kurun.

sensoru kisa devre
yapti.

Sensoriin degistirilmesi
gerekebilir.
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19.1. Genel hata mesajlari

Kod Ariza Eylem Sayfa
U1082 |Kompakt flash dosya |Mini gortintimde bellek (121 ve 207
sisteminde kalan alan |kullanimini onaylayin.
1% degerinden daha |Envanter yoneticisi
az. kullanilarak eski
dosyalarin silinmesi ya da
aktarilmasi gerekebilir.
U3001 |Aktarim basarisiz. USB'yi kullanarak 207
dosyay1 ice ya da disa
aktarmay1 tekrar deneyin.
U4001 |Yol hatt1 baglatma | Yol hattin1 yeniden 170 - 174
hatasi. olusturun.
U4006 |Gegerli sistem Pusulayi, direksiyon ag1 132 - 136
kalibrasyonlar1 yok. |sensoriinii ve montaj
meyilini kalibre edin.
U5001 |Siiriis alt sistemi Stirlis alt sisteminin agik 92

algilanmadi.

oldugunu onaylayin.

Halka acik yollarda
devreye almay1
engelleyen "karayolu kilit
anahtarinin" kapali
konumda oldugunu
onaylayn.

Ana kurulum mentisiine
doniin ve dogru siiriis
sisteminin ayarlandigini
onaylayin.
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Bolim 19 — Sorun Giderme Kilavuzu

Kod Ariza Eylem Sayfa
U5002 |Alet ve yol hatti Dogru aletin, dogru 96
tanimlanmamus. alanin ve isin secildigini 144 ve 159
onaylayn. 170 - 175
Gerekirse yol hatlar
olusturun.
US5003 |Siirtis denetleyici Karayolu anahtarinin
kilitlemeden dolay1 |KAPALI konumda
devreye alinamiyor. |oldugunu onaylayn.
U5004 |Alet tanimlanmamis. |Dogru aletin secildigini 96
onaylayn.
U5007 |Sira aralig: (alet Ortiisme ¢ok biiyiik.
genisliginden Otomatik boliim kontrolii
cikarilan alet mini goriiniimiinde
ortlismesi) ¢cok ortlismeyi degistirin.
kiiciik. Denetleyicinin kilavuzuna
bakin.
U6904 |Yalnizca bir siiriis Konsoldaki arag 90 - 92
denetleyici tiirii ve  |kurulumu ayarlarinin
arag tiirii belirtildi.  [sliriis denetleyicisindeki
ayarlarla eslestigini
onaylayin.
U6905 |Bilinmeyen makine |Ana kurulum meniisiine 90
tiirt. doniin ve arag
kurulumunu diizeltin.
US8505 |Fabrika kalibrasyonu |Pusulayi, direksiyon aci 132 - 136
yok. sensOriinli ve montaj
meyilini kalibre edin.
TC8  |Atalet sensorii ve Baglantilar1 onaylayin.

modem i¢in 12 V
giic kaynag1 yok.
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Bolim 19 — Sorun Giderme Kilavuzu

19.2. Kablosuz baglanti sorunlari

X30 konsolunu Internet'e baglarken (konsolun arkasina bagladiginiz bir
Ethernet kablosuyla) sorunlarla karsilasiyorsaniz asagidakileri kontrol
edin:
1. Sistem bilgileri panelini acin (bkz. Sistem bilgilerini goriintiileme,
sayfa 111).

2. Konsol altinda, IP Adresi alaninin 192.168.0.x (burada x =0 -
255) araliginda bir adres gosterdiginden emin olun.

3. Bu aralik dahilinde bir adres gosteriliyorsa konsolun arkasindaki
Ethernet kablosunun baglantisini kesip X30 konsolunu yeniden
baglatin. Bu islem varsayilan adresin kaldirilmasina ve X30'un
kablosuz etkin noktaya baglanmasina olanak saglayacaktir.

Bu sorun, Ethernet DHCP sunucusu bulunmadiginda Ethernet
baglantisi tarafindan kullanilan varsayilan adres (192.168.0.10) ile bir
kablosuz baglant1 kurulurken alinan adres arasindaki ¢akismadan
kaynaklanmaktadir.
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Bolum 20 - Ekler
20.1. Ek A — Sozluk

Alan
Alan Sinin

Baud Orani

Baz
1stasy0nu

Bellenim

Boylam

Devre disi

Diferansiyel
GPS

Traktoriin tanimlanan calisma alanidir.
Alanin kenaridir.

Saniye basina bit cinsinden 6l¢iilen veri aktarim
hizidir.

GNSS ile donatilmis alicilara diferansiyel diizeltmeler
saglayan bir GNSS alicisidir. Ayrica baz ya da
referans istasyonu olarak da adlandirilir.

Bir cihazin donanimina kalic1 olarak yerlestirilmis
olan bilgisayar programidir.

Baslangi¢c meridyeninin dogusundaki veya
batisindaki bir konumun derece cinsinden baslangig
meridyenine olan mesafesidir. Baslangi¢c meridyeni
Greenwich, Ingiltere'den geger ve boylam sifirdir.

Uydular ve diizeltme kaynaklari, aracin konumunu
hesaplarken belirli bir diizeyde pozisyon dogrulugu
gerektirir. Sistem aracin konumunu gerekli dogruluk
diizeyinde hesaplayabilmek icin yeterli veri almiyorsa
otomatik siiriis etkinlestirilmez. Devre dis1 6zelligi,
otomatik siiriisiin devreye alinabilmesi i¢in sistemin
pozisyon dogrulugu gereksiniminin gecersiz
kilinabilmesini saglar. Bu 6zellik, konumun ¢ok
yuksek derecede hassasiyetle belirlenmesine gerek
olmayan durumlarda yararl olur.

GPS dogrulugunu artirmak i¢in uydu servislerinden
ya da sabit referans istasyonlarindan diizeltme
verilerini kullanan bir yontemdir. Uydular ya da yerel
referans istasyonlari, GNSS alicilar ile donatilmis
olan araglara diizeltme verileri gdnderir.
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20.1. EK A — Sozluk

Doguya Doguya gitme ve Kuzeye gitme degerleri, aracin
gitme/Kuzeye Universal Transverse Mercator (UTM) koordinat
gitme sistemine gore konumunu ve saat dilimini gosterir.

Metre cinsinden Olciiliirler.

Dogu-Bat1 (yatay) eksenindeki 1zgara numaralarina
Doguya gitme degerleri, Kuzey-Gliney (dikey)
eksenindeki 1zgara numaralarina Kuzeye gitme
degerleri ad1 verilir.

EGNOS (Avrupa Sabit Uydulu Navigasyon Kapsama Sistem1)
Sinyallerin gilivenilirligini ve dogrulugunu rapor
ederek GPS, GLONASS ve Galileo sistemlerini
desteklemek tizere gelistirilmis bir Avrupa SBAS
sistemidir.

EMC Elektromanyetik Uyumluluk, elektromanyetik
girisimin etkilerini inceleyen bilimdir. EMC, ekipman
bilesenlerinin ya da sistemlerin birbiriyle girisim
olusturmadigindan veya salinimlar nedeniyle dogru

calismanin engellenmediginden emin olunmasini
hedefler.

Enlem Ekvatorun kuzeyindeki veya giineyindeki bir
konumun derece cinsinden ekvatora olan mesafesidir.

Bir dakika enlemi bir deniz miline (1852 m) esittir.
Ekvatorun enlemi sifirdir.

GDOP (Geometrik Hassasiyet Bozulmasi) GDOP, GNSS
uydu geometrisinin dogrulugunu 6lgmek i¢in
kullanilan bir 6l¢timdiir.

GLONASS  Global Navigasyon Uydu Sistemi (Rusya GNSS

sistemi)
GNSS Global Navigasyon Uydu Sistemi
GPS Global Konumlandirma Sistemi (ABD GNSS sistemi)
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HDOP

HRMS

Kilavuz
cizgisi

Mobil Baz
[stasyonu
Montaj
Meyili
MSAS

NMEA

OmniSTAR

Referans
1stasyonu

Bolim 20 — Ekler

(Yatay Uydu Geometrisi Katsayisi)

HDOP, GNSS uydularindan alinan yatay
(enlem/boylam) konum bilgilerinin dogrulugunu
Olgmek i¢in kullanilan bir 6l¢iimdiir.

HRMS (Yatay Ortalama Karekok Hatasi), uydulardan
edinilen kaynak bilgilerden bir ortalama yatay
konumu hesaplar

Bir alanda bulunan iki yol noktas1 arasindaki sanal
cizgidir. Kilavuz ¢izgisi sonraki alan ¢aligmalari i¢in
referans olarak kullanilir (Yol hatt1 olarak da
adlandirilir).

Kolayca tagiabilen ve DPGS sistemi ile calismaya
devam edebilmesi i¢in yeni konumunu bagimsiz
olarak belirleyebilen bir baz istasyonudur.

Montaj meyili, alicinin kuruldugunda tamamen diiz
hizada olup olmadigini belirtir.

(Cok Fonksiyonlu Uydu Gii¢lendirme Sistemi) GPS
sinyallerinin giivenilirligini ve dogrulugunu
bildirerek ve gelistirerek GPS'i destekleyen bir Japon
SBAS sistemidir.

(National Marine Electronics Association) Elektronik
cihazlar tarafindan veri alimi ve iletimi i¢in kullanilan
bir standart protokoldiir.

Kiiresel bir sabit yoriingeli uydu grubundan alinan
GNSS diizeltme verilerini yayinlayan ticari bir hizmet
(Trimble Navigation Ltd tarafindan isletilir).

GNSS ile donatilmis alicilara diferansiyel diizeltmeler
saglayan bir GNSS alicisidir. Ayrica baz istasyonu
olarak da adlandirilir.
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RTK Ag1

SBAS

Sekil dosyast

TopNET
Global D

WAAS

Konum verilerini internet iizerinden bir sunucuya
ileten baz istasyonlar1 toplulugudur (NTRIP). RTK
agindaki araglar da (arazi arabalar1) konumlarini
mobil telsiz lizerinden sunucuya iletir. Sunucu baz
istasyonlarindan ve araglardan gelen konum verilerini
kullanarak her arac i¢in diizeltme verilerini hesaplar
ve mobil telsiz lizerinden araca iletir. Bu sayede,
konum 1-2 cm'lik hata payiyla ger¢ek zamanli olarak
belirlenebilir.

(Uydu Tabanl Gii¢lendirme Sistemi) Ek uydu yayin
mesajlarini kullanarak genis alan diizeyinde veya
bolgesel iyilestirmeyi destekleyen bir sistemdir.
SBAS diizeltme kaynaklari, bir veya birden fazla
GNSS uydusunun ol¢iimlerini ve uydu sinyallerini ve
sinyali etkileyebilecek cevresel faktorleri alan birden
cok yer istasyonundan olusur.

Sekil dosyasi, bir veri setindeki uzamsal unsurlar i¢in
topolojik olmayan geometri ve 6znitelik bilgilerini
depolar. Bir unsurun geometrisi, bir dizi vektor
koordinatindan olusan bir sekil biciminde depolanir.
Dosya bigimi: abcd.shp

Kiiresel bir sabit yoriingeli uydu grubundan alinan
GNSS diizeltme verilerini yayinlayan ticari bir hizmet
(TerraStar GNSS tarafindan isletilir).

(Genis Alan lyilestirme Sistemi) Bu ABD SBAS
sistemi, GPS sinyallerinin dogrulugunu ve
bulunurlugunu gelistiren bir hava navigasyonu
destegi olarak kullanilmak {izere ABD Federal
Havacilik Idaresi tarafindan gelistirilmistir.
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WAS Direksiyon ag¢1 sensorii

Yol hatti Bir alanda bulunan iki yol noktasi arasindaki sanal
cizgidir. Yol hatt1 sonraki alan ¢alismalari i¢in

referans olarak kullanilir (Kilavuz ¢izgisi olarak da
adlandirilir).
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Bolum 21 — Dizin

AB c¢izgileri 170
alan
secme 144
yeni 143
yiiklli alan1 kaldirma 156
alan mentisii 143
alan sayaclar1 49
alarmlar 67
alet 17
ana anahtar 105
geometri 100
hiz 106
ISOBUS 98
kurulum 95
olusturma 97
secme 96
ana anahtar 105
arag
anten 94
geometri 90
kurulum 85
olusturma 87
secme 86
yonelim 118
Arag Ekran1 Denetleyicisi 44, 52
ara¢ hiz1 106
azot 50
bant lamba 29
bayrak noktalari
ayarlama 154
kaldirma 154
kurulum 77
ozellestirme 154
birimler 25
bolge ayarlar1 23
boliim kontrolii 102
boliim gecisi 104
zamanlama 103
boylam 26

bum yiiksekligi 50, 204
canli tutma siiresi 58
CropSpec 50
degisken oran kontrolii 49, 164
dil 24
direksiyon a¢1 sensorii
kalibrasyonu 134
DOK haritas1 115
dosya adlar1 130
dosya sunucusu 43
enlem 26
envanter yoneticisi 207
erisim seviyesi 35
evrensel terminal 43, 192
Evrensel terminal kurulumu 78
gorev
baslatma/durdurma 219
degisken/sabit 217
olusturma 214
saat tiiri 220
segme 215
toplamlar 219
gorev verisi 49
disa aktarma 221
diizenleme 216
ice aktarma 212
menii 211
seeme 212
goriiniim kontrolleri 112
gosterge paneli 124
GPS
alict 57
cikis 64
dogruluk 119
diizeltme 59
kayma diizeltme 155
kayma telafisi 189
radar 65
GPS ayrintilar 118
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guidelock kilavuzluk modu 174
harita katmanlar1 113
harita se¢enekleri 33
haritay1 yakinlastirma 117
Hizli Baslangigc 46
is
arama 209
ayrintilar1 kaydetme 160
olusturma 157
secme 159
temizleme 163
verme 209
is bilgileri 123
1§ raporu
disa aktarma 161
1s yardimcis1 46
Is Yardimi 46
ISOBUS kurulumu 78
kablosuz baglant1 sorun giderme 229
kalibrasyon
direksiyon a¢1 sensorii 134
hatalar 140
montaj meyili 136
pusula 132
strtis 131
kameralar 43
kapsama haritas1 114
kaydirma
araca 187
uzaklik 187
kilavuz cizgileri 48, 169
diiz cizgiler 170
es kavis 172
guidelock 174
orta merkez 173
segme 175
kilavuzluk ekran1 112
konsol
ara¢ ¢ubugu 10
baslatma 7
kapatma 8

sifirlama 7
tanilama 121
kontrollii trafik 45
kullanici erisim seviyesi 35

kullanici kontrolleri 36
Magnet 44, 194
meteoroloji istasyonu 202
mini goriintimler 109

montaj meyili kalibrasyonu 136

miisteri ad1 143

nokta basina veri kaydi 43
NORAC 50, 204

NTRIP 62

OAF dosyast 58

otomatik boliim kontrolii 49, 191

otomatik stiriis 45, 177
ayar 182
devreden ¢cikarma 186
devreye alma 184
durum 177
sorun giderme 178
pusula kalibrasyonu 132
renkler 129
saat 24
saha
cikis 156
seri baglant1 noktalar1 66
ses seviyesi 31
simge aciklamalar1 2
smir
kaldirma 149
olusturma 145
sekil dosyasindan 147
uzaklik 145
sistem
tanilama 121
sistem bilgileri 111
sistem kurulumu 41
sorun giderme 223
sOzlik 231
stiriilmemis arazi 150
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stiriis denetleyicisi 92
stiris kalibrasyonu 131
tanilama 121

tarith 24

tirtin veritaban1 107
UT 192

UT kurulumu 78
uygulama 217

VDC 52

veri kaydi 43

Xlinks 51

yardimci programlar 83
yazilim yiikseltme 19, 83
yazilim ytikseltmesi 83
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